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YASKAWA A1000 YUKSEK PERFORMANSLI SURUCU

Deneyim ve Yenilik

YASKAWA, yaklasik 100 yildir makine
Uretimi ve endustriyel otomasyon

icin mekatronik trtnler Gretmekte ve
saglamaktadir. Standart Granlerinin yani
sira 6zel ¢ézumleri de, Gstin kalite ve
dayanikhlik ézellikleriyle taninmaktadir.

invertér Suriiciler Teknolojisinde
Lider

YASKAWA,; invertor srdcdler, servo
surUcUler, makine kontroldrleri, orta gerilimli

invertorler ve endUstriyel robotlarin Uretiminde
global liderlerden biridir. 1915 yilinda kurulan

YASKAWA, makinelerin ve sistemlerin

Uretkenligini ve verimliligini optimum dizeye

getiren Urdn yeniliklerini piyasaya surerek
hareket kontrolU ve sUrlcU teknolojisinde
lider olmustur.

YASKAWA, yilda 1,8 milyondan fazla invertor
Uretmektedir. Bu sayr gbz 6nine alindiginda,
YASKAWA dinyanin en blyuk invertor
Ureticilerinden biridir.

YASKAWA, A1000 ile slrlcU teknolojisinde
yenilik¢i cozUmler gelistirme gelenegdini
strdurmektedir. A1000; mukemmel motor
sUrtcu performansi, cevresel faydalar ve
eneriji tasarrufunun yani sira kullanici odakli
bircok calisma 6zelligi ile

olaganustU avantajlar saglar.

A1000 ayrica, Urlinde standart olarak
bulunan gelismis dzellikler sunar.

A1000 Ana Ozellikleri:

P Miikemmel motor siiriicii performansi:
A1000, yalnizca endiiksiyon motorlari
degil ayni zamanda PM motorlari (acik
ve kapall gevrim) da sifir hizda tam torkla
galistiran yuksek kaliteli bir invertér
surtictdir

P> Danili islevsel giivenlik 6zellikleri:
Guvenli Tork Kapali (STO) fonksiyonu,
makine guvenligini ve glivenilirligini
onemli élgtide artirir ve azimsanmayacak
bir maliyet azaltma potansiyeli saglar

P> Optimum makine verimliligi:
Endiiksiyon ve PM motor calistirma ile
birlikte verimlilik ve makine Uretkenligini
artiran gelismis enerji tasarruflu kontrol
teknolojisi

YASKAWA A1000

P PLC islevselliginin kolay entegrasyonu:
DriveWorksEZ, hizli ve sezgisel programlama
ve yalnizca birkag basit fare tiklatmasi ile 6zel
suriict islevselligi olusturur

P Zaman kazandiran kolay baglatma:
A1000, ana uygulamalar icin gereken
parametreleri otomatik olarak ayarlar ve
eksiksiz metin gorinttleme (8 dilde) saglar

P> Yerden tasarruf saglayan, kompakt
kurulum:
Ustiin glig-boyut orani ve yan yana
bosluksuz kurulum, montaj alanini minimuma
indirir

P Giivenilir Caligma:
10 yil boyunca bakim gerektirmeyen calisma
icin uzun 6mUrll tasarnm



Sabit Miknatisli Motor Kontroli

» Enkodersiz agik gevrim pozisyon
kontrolU

» 0 dev/dk'da %200 nominal tork

Givenlik Ozellikleri ve Haberlesme

> islevsel Glivenlik: A1000; EN ISO
13849-1, Kat. 3, PLd, IEC/EN61508
SIL2'ye uygun olarak Guvenli Tork
Kapall (STO) 6zelligi saglar

» STO Fonksiyon Durumunu
Gozlemlemek icin Harici Cihaz izleme
(EDM)

Kolay Baslatma ve Givenilir Calisma

» Uygulama Parametresi On Ayarlari

» Parametre Yedeklemeli, Vidasiz,
Cikarilabilir Kontrol Terminali

» Motor Parametreleri igin Cevrimigi
Otomatik Ayar

» Hiz Cevriminin ylUke gore ayarlanmasi

» Parametre Kopyalama ve Yedekleme
Fonksiyonu

» Parametre Yonetimi icin DriveWizard
Plus Muhendislik Araci

» Uygulama Yaziim Kitapligi

> TUm ana invertdr bilesenleri icin
Performans Omrii Diagnostigi

SirGict Tasarimi ve Fonksiyonlari

» Son derece kompakt

» Yerden tasarruf saglayan Yan Yana
Montaj

» Maliyet ve Yer Tasarrufu icin Gift
Calisma Modu

» Uzun Performans Omr(i

Verimlilik ve Cevre

» Gelismis Enerji Tasarrufu islevselligi

» Benzersiz PWM fonksiyonu gurdltiyU
azaltir.

» Normal Is (ND) Sinifinda Minimum
Gug Kaybi

Koruyucu Tasarim

SurtcUyl nem, toz, yag buhar, titresim, agindirici kiikiirt gazi, iletken pargaciklar ve diger sert ortamlara karsi
gUclendirmek igin ¢ok sayida koruyucu tasarim bulunmaktadir.

» P54 Uyumlu, soket montajli ve arkasinda sogutucu bulunan A1000,
yUksek giris koruma derecelerine sahip kiguk boyutlu 6zel
paneller icin panelden s kaybi saglar

» A1000 IP54 Duvara Monte, merkezi olmayan kurulum igin

» A1000 Zemin Panelleri ( 90 - 355 kW), konfigtire edilebilir

A1000 1P54 Uyumiu

A1000 IP54 Duvara Monte

A1000 Zemin Paneli



Gelismis Motor Kontroll

cu Teknolojisi

» Farkl tipte motorlar calistirabilme &zelligi.
A1000, yalnizca enduksiyon motorlar degil ayni zamanda
yUksek performansli acik ve kapall ¢cevrim vektdr kontrolU
6zelligine sahip IPM*' ve SPM*2 motorlar gibi senkron
motorlar da ¢aligtirir.

Motor tipleri arasinda gegis
yapmak icin parametreleri
kullanin

» Endiksiyon ve senkron motorlar calistirmak icin ayni Atooo

sUrbclyU kullanarak isiniz igin gereken ekipman intiyacini |

minimum ddzeye indirin.
*1 Dahili Sabit Miknatish Motor
(Rotora takili sabit miknatisl motorlar)
*2 Yiizeye Monte Sabit Miknatisli Motor
(Rotorun yiizeyine monte edilmis sabit miknatisli motorlar)

Endiiksiyon motor

Senkron motor Senkron motor
(SPM) (IPM)
SMRA Serisi Siiper Enerji Tasarruflu Motor

Harici Cihazlar olmadan Pozisyonlama Olanagi

» Pozisyon kontroll gerceklestirmek icin IPM motor kullanimi (motor geri beslemesiz).
IPM motorlardaki Elektriksel saliency, harici geri besleme cihazlar kullanmadan hiz, yén ve
rotor konumu algilamasini mumkin kilar.

» PLC'siz pozisyonlama islevselligi. DriveWorksEZ'deki gérsel programlama, kullaniclya
pozisyon kontrolU gibi &zellestiriimis fonksiyonlar olusturma gtict vererek harici kontrolér
gereksinimini ortadan kaldirr.

PG hiz geri besleme
gerekmez

4 YASKAWA A1000
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atik Ayar Ozellikleri

» Otomatik Ayar 6zellikleri, mimkUn olan en ylUksek performans dizeylerine ulasmak
amaciyla enduiksiyon motorlar ve senkron motorlarla ¢alisma igin strlict parametrelerini
optimum hale getirir.

P Yalnizca surtct ve motor performansini optimum dizeye getirmekle kalmaz, bagli
makinelerle ilgili ayarlan da otomatik olarak yapar.

» Yeni Otomatik Ayar ydntemleri.
A1000, son derece hassas hiz kontroll icin calisma boyunca motor 6zelliklerindeki
degisiklikleri stirekli olarak analiz eder.

Motor Ayan 7z Yiikiin Ayarlanmasi

Déniislii Otomatik Avar Yiiksek baslama torku, yiiksek hiz ve yiiksek dogruluk Makineye gore milkemmel yanit verebilirlik.
5 Vi gerektiren uygulamalar. ASR* Ayari Bugiine kadar bu ayarlama yontemi, oldukca zaman

Sabit Otomatik Ayar Ayarlama islemi boyunca motorun yiike bagl kalmasi aIAlAygrq‘u." : R

gereken uygulamalar. Siriiciiniin yiik hizini azaltma 6zelligini opt}mum
Hattan Hatta Direng Motor ve siiriicli arasindaki kablo uzunlugu veya motor Eylemsizlik Ayar diizeye getirir. Kinetik Enerji Depolama ve lleri Besleme
Otomatik Ayar ve siiriicii kapasite degerleri degistiginde ayarlama igin. fonksiyonlarini kullanan uygulamalar igin faydalidir.
i;::" Tasarruflu Otomatik v\, her zaman en verimii diizeyde calistirmak igin. * Otomatik Devir Regiilatori

Guclu Tork Ozellikleri

Tork dzellikleri
IPM motorla Gelismis Acik Gevrim Vektor

i
{

0 1000 1800
Motor Devri (dev/dk)

» Sensor veya geri besleme cihazlar olmadan 0 Hz'de gUclu tork.

L T 200
Yakin zamana kadar, senkron motorlar i¢in sensorstiz kontrol

mudmkin degildi. A1000, kutup sensdrleri veya motor geri
beslemesine gerek olmadan glcli baslama torku algoritmasi saglar.

Tork (%)

100
» Ylksek performansl akim vektdrt kontroll, endiksiyon motorla gucli

baslama torku sunar.

Senkron Motor Endiiksiyon Motor

PM motorlar icin Gelismis \ . . 1. ) . ) . . g . . . . M
Actk Cevrim Vektor 0 dev/dk'da %200 nominal tork*, 1:100 devir araligi Agik Cevrim Vektor Kontrolii 0,3 Hz'de %200 nominal tork*, 1:200 devir araligi

PM motorlar icin Kapali
Cevrim Vektor Kontrolii

* yalnizca IPM motor * Uygun cikis torku, uyumlu siiriicii ve motor kapasitesine baglidir.

Kapali Gevrim Vektor
Kontrolii

0 dev/dk'da %200 nominal tork, 1:1500 devir araligi 0 dev/dk'da %200 nominal tork*, 1:1500 devir araligi




ybi ve Geri Kazanim

Devir Arama

Sorunsuz yeniden » A1000, anlk guc kaybinin Ustesinden gelmek icin
baslatma icin bosta "o

calisan bir motorun iki yol sunar

devrini kolayca

bulun.

Giic kaynagi
gerilimi

oae dowt =g Uyguiamalar » A1000, endilksiyon motorlar ve senkron motorlar icin

o o sensorsiiz kontrolle anlik glig kaybinin Gstesinden gelebilir.

tipi uygulamalar icin
milkemmeldir.

Cikis frekansi

> A1000, 2 saniyeye kadar gl¢ kaybini sorunsuz
atlatmaniza olanak verir.*

Hizl ve sorunsuz baglatma icin
asiri akimi onler

i i * Secenek, belirli modellerde bulunmaktadir.
Cikis akimi

Kinetik Enerji
Depolama ile
Sorunsuz Atlatma
Bosta calismasina
izin vermeden motoru
caligir halde tutun.

Giic kaynag
gerilimi

Motor devri

Uygulamalar

Bir gii¢ kesintisi

1750 dev/dk halinde A1000,

1750 n¥v/dk Kinetik Enerji
Depolama

| | 1 fonksiyonunu

kullanarak

o - uygulamay! hizl bir

Uygulamay siirdiirmek icin sekilde kontrolli

|
]
H
1
_1__" yenilenebilir enerji kullanir olarak durdurabilir.

Cikis

Gikis akimi Film seritleri, tekstil

makineleri ve siirekli
calisma gerektiren
diger uygulamalar
icin siddetle onerilir.

Not: Giic kaybini algilamak igin ayn bir sensor gerekir.

6 YASKAWA A1000
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Standart Guvenlik Ozellikleri

» A1000; EN ISO 13849-1, Kat. 3, PLd, IEC/EN61508 » Ayrica, strtictnin gtvenlik durumunu izlemek icin Harici

SIL2'ye uygun olarak Glvenli Tork Kapall (STO) 6zelligi Cihaz izleme (EDM) fonksiyonu eklenmistir.
saglar

EN ISO 13849-1, Kat. 3, PLd,
IEC/EN61508 SIL2

Giic kaynag

A1000 N
Giivenlik Kontrolér
kontroldrii HC >|_
Geri besleme cevrimi
7 H1 |—,(—| i
o] ]
|_ 4
EDM DM+
%
DM- <

Tdm Ana Seri Haberlesme Protokolleri

> RS-422/485 (115,2 kbps hizinda MEMOBUS/Modbus) CANopen ;E,%%%F P 8B -

tUm modellerde standart olarak bulunur.

— Mectamoung
» Dunya genelinde kullanilan ttim ana fieldbus'lar igin EtherNet/IP) H _ (I:-Lm

opsiyon kartlari bulunmaktadir:

Mrocbus EtherCAT POWERLINK

* Bu sirketlerin tescilli markalardir.



» A1000, ana uygulamalar icin gerekli parametreleri otomatik olarak ayarlar. Uygun uygulamanin secilmesi, Ust dizey
performans icin surlclyU optimum hale getirir ve kurulum sirasinda zaman kazandirir.

g Ving (Yiiriitme) )

|

g Ving (Kaldirma) )

o

Pompa

' N [

e e

o

AN

Konveydr

J

.

Kompresor

~

J

\ e daha fazlasi ..

J

Ayar Ayar
00 Genel amagl Parametreler otomatik olarak
rogramlanmir
01 Su Besleme Pompasi —
02 Konveydr A1-02  Kontrol modu segimi
03 Egzoz Fani C1-01  Hizlanma Siiresi 1
[oa HVAC Fam | C1-02  Yavaglama Siiresi
05  Hava Kompresbrii | ©6-01 | ND/HD Segimi |
06  Ving (Kaldirma) : i
07 Ving (Yiriitme) /—\/

Uygulama On Ayarlarinin kullanimina 6rnek
“Konveydr” seciminin yapilmasi parametre ayarlarini optimum hale getirerek siriiciinin konveyér
uygulamanizi hemen baslatmaya hazir olmasini saglar

Parametre Yedeklemeli Cikarilabilir Terminal Blogu

» Parametre Yedekleme Fonksiyonu bulunan ilk terminal tablosu.Terminal blogunun parametre ayar verilerini kaydetme 6zelligi,
sUrbcundn degistirilmesini gerektiren bir ariza durumunda uygulamayi tekrar gevrimici yapmayi kolaylastirir.

A1000 Terminal Blogu

TTI IR EEEERARR)

Ad
ND/HD
Kontrol Modu
Frekans Referans Secimi

Calistirma Komutu Segimi

Parametre

Numara Ayar
C6-01 1
A1-02 0
b1-01 1
b1-02 1

Parametre Kopyalama Fonksiyonu

» TUm standart modeller, Parametre ayarlarinin strtctiden kolayca
kopyalanmasina veya operatér kullanimiyla hizli kurulum icin
yUklenmesine olanak veren Parametre Kopyalama Fonksiyonu ile
donatiimistir.

» USB Kopyalama Unitesi, ayarlar yedeklemek ve siiriicly(l aninda

programlamak i¢in daha hizll ve daha pratik bir yol sunar.

YASKAWA A1000

\

i
W
i1

-
=
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DriveWorksEZ — Siiriictiniizii Ozellestirin

» DriveWorksEZ gdrsel programlama aracl.
SUrdcunlza ézellestirmek icin simgeleri strtikleyip

birakin. Ozel diziler ve alglama fonksiyonlari olusturun

ve bunlar striclye yukleyin.

Ozel bir dizi programlayin
» Ornek:
Sensdrstiz konumlandirma kontrol fonksiyonu

Ozel algilama &zellikleri olugturun
» Ornek:
Tork puls algilama kullanarak makine zayiflik analizi

DriveWorksEZ ¢ézim &rnekleri

P Yikama makinesi dengesizlik kontrolt
» Spindle oryantasyonu

» Elektronik saft

P Programlanabilir akm sinirlama modeli

— N

4= = ¢= Besleme % §

(72} o Qo

F _ ® g B B

N
e /4.
-

A1000 IPM motor Siire (sn)

Belirtilen araliktaki

dalgalanmay! algilar

N { Tork genligi

)
N
7
A
Tork

A1000 Motor Zaman ayari
Siire (sn)

DriveWizard Plus Miuhendislik Araci

e
e N Y LLUE T T P
T L LY T e 'y

TUm sdrdcdlerinizin strdclye 6zel ayarlarni dogrudan
bilgisayarinizda yonetin.

Surtct kurulumu ve bakimi igin vazgegilmez bir arag
Parametreleri diizenleyin, tim monitérlere ulasin, 6zel calisma
dizileri olusturun ve osiloskop fonksiyonuyla strlct performansini
gbzlemleyin.

P Bilgisayar tabanli, pratik strtict kurulumu,
izleme ve diagnostik fonksiyonlari
P Dahili scope fonksiyonu
» Onceki stirticti serilerinden otomatik parametre dénstiirme
P> Cevrimici ve gevrimdigi parametre diizenleme
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A1000

Sirici Tasarnmi ve Ozellikleri

ompakt

» YASKAWA, kompakt
tasarmli strtictiyt hafif
ve verimli senkron motor Ornek: 400 V Sinifi 75 kW (Ornekte, 200 V 3,7 KW motor gésterilmektedir
tasarimiyla bir araya
getirerek uygulamalari
daha da kicultmeye
devam etmektedir.

Siiriicii boyutlarinin kargilastiriimasi Motor boyutlarimin karsilastiriimasi

F7 Onceki model

%55,4 daha %70 daha

kiigiik

A1000
» Daha kompakt bir kurulum

icin Yan Yana montaj
Ozelligini kullanin.

» Finless modeller
bulunmaktadir.

* Yakinda piyasaya ¢ikacaktir

Maliyet ve Yer Tasarrufu icin Cift Calis

» TUm sUrUculer, kullanicinin
Normal Is veya Agrr Is

Uygulama gereksinimlerine en ¢ok uyan siiriicii degerini segin

Onceki Model A1000 (Normal ig)
calistirma segeneklerinden 11 KW degerindeki motor, 11 KW 7,5 kW degerindeki siriicii 11 KW degerinde bir
birini Segmesine olanak degerinde bir siiriicii gerektirir. motoru galigtirabilir (bir st giicii siirebilme 6zelligi)
verir. Uygulamayabagh | gm0 g
olarak A1000, bir énceki .
modelimize goére bir Ust
gUcteki motoru surebilir. 11 KW

A1000 Gift Galisma Modu

Kullanicinin siiriiciiyti Normal is (ND) veya Agir Is (HD) igin ayarlamasina olanak veren tek bir parametre

Motor Uygulamalar

Agir ls 1 dakika igin %150 invertdr nominal
I akimi
o Normal i 1 dakika igin %120 invertor nominal
akimi
7,5 KW/11 kW

© A1000

Not: Her zaman motor nominal akim degerinden daha yiiksek akim degerine sahip bir siiriicii segin.

10 YASKAWA A1000



» 10 yiIl boyunca bakim gerektirmeden calisacak sekilde
tasarlanmigtir.
Sogutma fani, kapasitérler, rdleler ve IGBT 'ler, on yila
kadar kullanim émri icin dzenle secilmis ve tasarlanmistir.™

* Siirlictiniin glinde 24 saat, %80 yiikle, 40°C ortam sicakliginda siirekli olarak calistigi
varsaylimaktadir.

Performans Omri Monitorleri

» YASKAWA'nin en yeni sUrlcU serisi, sorunlarl ortaya gikmadan
once dnlemek amaciyla kullaniclyl parca asinmasi ve bakim
periyodlariyla ilgili olarak bilgilendiren performans émru
monitdrleriyle donatiimistir.

A1000
No.1: Fani degistir

No.2: Kapasitorleri degisti

Operator Ekrani

LT-1

LT-2

LT-3

LT-4

Karsilik Gelen

Parca
Sogutma fani
Kapasitorler

Ani akim dnleme
rolesi

IGBT'ler

Siiriicii, kontrol cihazina parcalarin degismesi gerekebilecegini bildiren bir sinyal
gonderir

Frenleme Fonksiyonlari Cesitleri

» Asir uyarima yavagslatma &zellikleri, frenleme direnci
kullanilmadan motor acil durdurma saglar.

» 30 kW (HD) degerine kadar tim modeller, frenleme
direnci eklenerek daha guglu frenleme secenekleri elde
edilebilmesi icin bir frenleme transistéru ile donatiimistir.

Onceki
Model

A1000

0.4

18.5

18,5 KW degerine kadar dahili frenleme

transistorii

30 kW (HD) degerine kadar dahili frenleme

transistorii

30 kW




Verimlilik ve Cevre

» Gelismis eneriji tasarruflu kontrol teknolgjisi ile donatiimistir.
Enerji Tasarruflu kontrol teknolojisi, endiksiyon motorla son derece verimli
calismayl mumkdan kilar.

» Senkron motorla inanilmaz eneriji tasarrufu
Senkron motorun ytksek verimliligi ile A1000’in Eneriji Tasarruflu kontrol
ozelliklerinin bir araya gelmesi benzersiz bir eneriji tasarrufu saglar.

Efficiency (%)

Kosullar:

100 adet 3,7 kW motorla calisan bir HVAC fan
uygulamasindaki yillik enerji tasarrufu. Elektrik maliyeti
8 sent/kWh* (Avrupa'daki ortalama endiistriyel elektrik
maliyeti)

Toplam Eneriji Tasarrufu

11.900€

A1000 ve PM Motor ile enerji tasarrufuna drnek

Giig tiiketimi Elektrik maliyetleri
.\ Endiiksiyon motor + A1000 1.903.100 kWh 152.300 €
Yillik enerji maliyeti tasarrufu:
[A], [B] ile kiyaslandiginda 148.500 kWh 11.900 €
148.5001k(\)1\(l)i(1)x_0,555 + 82,4 ton!
CO, salimmindaki yillik azalma —
2 y Tiiketilen 1 kW degerindeki giiciin 0,555 kg/kWh CO,'e yol agtigi 152.300€ 140.400€

varsaylimaktadir

GUrultt Azaltma

90

80

70

60

50

40

Synchronous motor
+Energy-Saving Control

Induction motor
+ Energy-Saving Control

Induction motor only
(no Energy Saving)

1
50 100
Motor Speed (%)

Enerji tasarrufu fonksiyonuyla verimlilik
Ornekte, bir fan ya da pompa uygulamasindaki 200 V 4,0
kW siiriicii gdsterilmektedir

Onceki iiriin serimizi yeni Swing PWM dzelligiyle karsilastinrsak:

Onceki Modeller

@BD)

Gurdltd tretimi sirasindaki tepe degerler karsilastirilarak
hesaplanmistir

A1000

23,3 tiaha sessiz

12 YASKAWA A1000

A1000, elektromanyetik glrlltayd

ve motor gurtltisund bastirmak icin
YASKAWA Swing PWM fonksiyonunu
kullanarak daha sakin bir ortam olusturur.



Kontrol Ozellikleri

Koruma Fonksiyonu

Calisma Ortami

Oge

Kontrol Yontemi

Frekans Kontrol Arali§i
Frekans Dogrulugu
(Sicaklik Dalgalanmasi)

Frekans Ayar GoziinGrligi

Cikis Frekansi Goziindrligi

Frekans Ayar Sinyali

Baglama Torku

Hiz Kontrol Araligi

Hiz Kontrol Dogrulugu
Hiz Yaniti
Tork Sinin

Hizlanma/Yavaslama Siiresi

Frenleme Torku

V/f Ozellikleri

Ana Kontrol Fonksiyonlar

Kullanim Alani
Ortam Sicakligi
Nem

Saklama Sicakligi
Rakim

Sok

_ Cikis akimina dayali motor asiri isinma korumasi

Standarfr  CE, UL, cUL, RoHS, Germanischer Lioyd

% YASKAWA

Standart Ozellikler

Ozellikler

V/f Kontrol, V/f Kontrol ile PG Hiz Geri Besleme, Acik Gevrim Vektor Kontrolii, Kapali Gevrim Vektér Kontrolii, PM icin Acik Gevrim Vektér, PM icin Kapali Gevrim Vektdr, PM icin Gelismis Acik
Gevrim Vektor

0,01 - 400 Hz

Dijital referans: maksimum cikis frekansinin +%0,01'lik dilimi icinde (~10 - +40°C)
Analog referans: maksimum cikis frekansinin +%0,1'lik dilimi icinde (25°C +10°C)

Dijital referans: 0,01 Hz
Analog referans: 0,03 Hz / 60 Hz (11 bit)

0,001 Hz

-10-+10V,0 - +10V, 4 - 20 mA, Puls Katar

%150/3 Hz (V/f Kontrol ve V/f Kontrol ile PG Hiz Geri Besleme), %200/0,3 Hz*' (Agik Gevrim Vektor Kontrolii), %200/0 dev/dk’™ (Kapal Gevrim Vektor Kontrolii, PM igin Kapali Gevrim Vektor
Kontrolii,

ve PM icin Gelismis Agik Cevrim Vektdr Kontrolii), %100/%5 hiz (PM icin Acik Cevrim Vektor Kontroli)

1:1500 (Kapali Gevrim Vektor Kontrolii ve PM icin Kapali Gevrim Vektor) 1:200 (Acik Cevrim Vektor Kontrolii) 1:40 (V/f Kontrol ve V/f Kontrol ile PG Hiz Geri Besleme) 1:20 (PM icin Acik
CGevrim Vektdr)

1:100 (PM icin Gelismis Acik Gevrim Vektdr)

Acik Gevrim Vektr Kontroliinde +%0,2 (25°C +10°C) 2, Kapali Gevrim Vektdr Kontroliinde %0,02 (25°C+10°C)

Acik Cevrim Vektérde 10 Hz (25°C +10°C), Kapali Gevrim Vektdr Kontroliinde 50 Hz (25°C+10°C) (Doniislii Otomatik Ayar gerceklestirirken sicaklik dalgalanmalari haric)

Tiim Vektor Kontrolleri dort kadranda farkl ayarlara olanak verir

0,00 - 6000,0 sn (bagimsiz hizZilanma ve yavaslama ayarlarindan olusan segilebilir 4 kombinasyon)

200/400 V 30 kW veya daha diisiik degerdeki siiriiciilerde dahili frenleme transistérii bulunur.

1. Kisa siireli yavaslama torku: 0,4/ 0,75 kW motorlar icin %100 Gzeri, 1,5 KW motorlar icin %50 lzeri ve 2,2 KW ve {izeri motorlar icin %20 iizeri
(asin uyariima frenleme/Yiiksek Kayma Frenleme: yakl. %40)

2. Siirekli rejeneratif tork: yakl. %20 (dinamik frenleme direnci secenediyle yakl. %125™: %10 ED, 10 sn, dahili frenleme transistord)

Kullanici tarafindan secilen programlar ve V/f 6n ayar modelleri miimkiindiir

Tork kontrolii, Diigiig kontrolii, Hiz/tork kontrolii degistirme, ileri besleme kontrolii, Sifir-servo kontrolii, Anlik giig kaybini sorunsuz atlatma, Devir arama, Agiri tork algilama, Tork siniri,

17 kademeli hiz (maks.), Hizlanma/yavaslama siiresi anahtari, S-egrisi hizianma/yavaslama, 3 kablolu sekans, Otomatik ayar (d6nislu, sabit), Gevrimici ayar, Dwell, Sogutma fani agma/
kapama anahtari, Kayma kompanzasyonu, Tork kompanzasyonu, Frekans sigramasl, Frekans referansi icin iist/alt sinir, calistirma ve durdurmada DC enjeksiyon frenleme, Asiri uyariima
frenleme, Yiiksek kayma frenleme, PID kontrol (uyku fonksiyonuyla), Enerji tasarruf kontrolii, MEMOBUS haberlesme (RS-485/422 maks, 115,2 kbps), Hata yeniden baglatma, Uygulama 6n
ayarlan, DriveWorksEZ (6zell is fonksiyon), P: yedekleme fonksiyonlu gikarilabilir terminal blogu...

Cikig akimi Agir i Degerinin %200'{inii astiginda silriicii durur

Nominal gikig akiminin %150'sinde 60 sn'den sonra silriicii durur (Agr is Degeri)s

200 V sinifi: DC barasi yaklasik 410 V degerini astiginda durur, 400 V sinifi: DC barasi yaklasik 820 V degerini astiginda durur

200 V sinifi: DC barasi yaklasik 190 V degerinin altinda durur, 400 V sinifi: DC barasi yaklasik 380 V degerinin altinda durur

15 msn veya daha uzun siireli gii¢ kaybi durumunda aninda durdurma. 2 sn'den daha kisa siireli gii¢ kaybi sirasinda kesintisiz ¢alisma (standart)®
Termistor

Frenleme direnci icin asir isnma sensorii (opsiyonel ERF tipi, %3 ED)

Hizlanma/yavaslama ve sabit hizli calisma sirasinda devrilme momenti dnleme

Elektronik devre ile koruma 7

DC barasi yaklasik 50 V degerinin altina diisene kadar Sarj LED'i yanmaya devam eder

ic Mekanlar

—10 - +50°C (agik sasi), =10 - +40°C (NEMA Tip 1)

%95 veya daha az bagil nem (yogusmasiz)

—20 - +60°C (tagima sirasinda kisa siireli sicaklik)

1000 metreye kadar (1000 m izerinde her 100 m'de %1 ¢ikis azalmasi, maks. 3000 m)

200V - 45 kW ve 400 V - 75 KW icin 10 - 20 Hz: 9,8m/sn2; 20 - 55 Hz: 5,9 m/sn2, 200 V, 55 - 110 kW ve 400 V, 90 - 315 kW igin 2,0 m/sn2

IP0O agik sasi, IP20, NEMA Tip 1 muhafaza, IP54 Duvara Monte, IP54 Uyumlu, IP23/IP54 Zemin Panelleri

*1: Onerilen kapasiteye sahip bir siiriicii gerektirir.

*2: Kurulum kosullarina veya kullanilan motora bagli olarak hiz kontrol dogrulugu az oranda degisebilir. Ayrintilar icin YASKAWA ile iletigim kurun.

*3: Anlik ortalama yavaslama torku, motoru (yiikten ayrik) en kisa siirede nominal motor hizindan sifira yavaglatmak icin gereken torku ifade eder.

*4: Bir frenleme direnci veya frenleme direnci tnitesi kullanilirken L3-04 etkinlestirilirse motor belirtilen yavaslama stiresi icinde durmayabilir.

*5: Cikis frekansi 6 Hz degerinin altindaysa diisiik seviyelerde agir yiik korumasi tetiklenebilir.

*6: Slirlicl kapasitesi ve yiike gore degisir. 200 V (model: CIMR-AC2A0056) veya 400 V (model: CIMR-AC4A0031) modellerindeki 11 kW degerinden daha diisiik kapasiteye sahip stirliciler, 2 sn veya daha uzun stiren gii¢ kaybi sirasinda calismaya devam
etmek icin ayri bir Anlik Giig Kaybi Geri Kazanim Unitesi gerektirir.

: Toprak hatas yolunun empedansi cok diisiik oldugunda veya cikista bir toprak hatasi mevcutken siirticliye gtic verildiginde toprak korumasi saglanamaz.

*

~
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Baglanti Diyagrami

DC reaktdrii <

-, +1, +2, B1, B2 terminalleri baglanti (opsiyonel) Termal réle
secenekleri icindir. Gii¢ kaynag hatlarini U i (opsiyon)
asta bu terminallere baglamayin Aﬁém; k;bl;gu R Frenleme direnci
)[—\L By (opsiyon)
+2 + - B1 [P -
o U ot
vmed L Yoy
Trifaze giig R P — RiL1 A 1 0 OO WIT3 T ‘ - ‘ W
kaynagi s - = S/L2 [ [
200-d00v - T3 P — — =
50/60 Hz - — Kontrol Devresi @ - ‘"Eimdjlrfr‘
) = endajll
lleri Galistirma / Toprak Kablo
Durdurma S1 —
Geri Galistirma /
Durdurma S2 ?@
s ima
Hata sifirlama IS4 &i@:
Gok fonksiyonlu dijital l @
girigler {Coklu hizasama 1 S5 — IP Anahtari S1
(varsayilan ayar) l A2 Volt/Akim Seg
oklu hiz asama 2 S6 i@:
¢ . = DIP Anahtar 52
Jog hiz l s7 &i@ - : on. Direnci Agik/Kapalt
e E Atlama Kablosu $3
Harici S8 i@: : ; Hj. H2 .
l T LJ O} Sink/Source Segimi
SN PTC| DIP Anantan S4
Sink / Source modu u A?lAnang/PTC
segim Kablo baglantisi Al Girig Seg.
(varsayilan: Sink) | P .
% ! : i Atlama kablosu S5
+24 V : i FM/AM Volt/Akim
{00} " Segimi
AW
Blendajh toprak terminali
2kQ -
Puls Katan Girigi (maks. 32 kHz) MA; g;;a verICeS| c||;|5§|1 R
MB , maks.
Giig kaynagi +10,5 VDC, maks. 20 mA MC 30VDC, mgksA 1A
(min. 5 VDC, 10 mA)
f Analog Giris 1 (Frekans Referans Bias'
@ 1"3 ?31[',"3%((;% :ngs) eferans Blas) M1| Y Cok fonksiyonlu réle gikisi (Galisma Sirasinda)
Cok fonksiyonlu analog/ puls /M > } 250 VAC, maks. 1A
Katar girigleri f Analog Giris 2 (Frekans Referans Bias'l) 30‘VDC, maks. 1A
-10 - +10 VDC (20 kQ) (min. 5VDC, 10 mA)
0veya 4ila 20 mA (250 Q) M3] Y Gok fonksiyonlu réle gikigi (Sfir Hiz)
IS Analog Girig 3 / PTC Girigi M4 } 250 VAC, maks. 1A
(Yardime: frekans referansi) 30VDC, maks. 1A
-10 - +10 VDC (20 kQ) (min. 5VDC, 10 mA)
37 oV M5 Gok fonksiyonlu réle ¢ikisi (Hiz Uyumu 1)
1 } 250 VAC, maks. 1A
_\V Gig kaynag!, +10,5 VDC, maks. 20 mA M6} | 30 voe, maks. 1 A
T (min. 5 VDC, 10 mA)
Sonlandirma direnci ¢+
(120 Q, 172 W) ; @ MP Gok fonksiyonlu puls katart ikig
s | AC | (Gikig frekansi)
N DIP : & 0-32kHz (2,2kQ)
" R+ L},_ Anahtan S2 : oV
MEMOBUS/Modb “! > ! J> I vy FM R
lodbus ; ; .
haberlesme RS485/422 !h S+ ; >—— /A ] %Elgo#l;ig:g;u analog cikisi 1
maks. 115.2 kBps 5 S W o ovoe (2mA) veya 4 - 20 mA
Giivenlik anahtan I T AM
S2 I v > A )
S Glveni Devre Disi AC / +|  Gok fonksiyonlu analog gikisi 2
___ Birakma girigleri__| H1 I v AM (Cikig akimi)
1s1 | H2 oV ’ -10 - +10 VDC (2mA) veya 4 - 20 mA
< E©)
t Atlama
- e 55 blendajh hat
ici Cihaz i lendajli hat
Giivenlik rolesi / oo * DM+ 75[7)!47@2}[@79?\81 izleme) ﬂfr
kontroldrii i R\ HC DM— i <zt blendajh bilkimid gift
: : ””” i | (O  kontrol devresi terminali

@ ana devre terminali

s DC reaktdrl takarken atlama kablosunu gikarin.
CIMR-ACI2A0110 ... 0415 ve 4A0058 ... 0675
modellerinde dahili DC reaktdrii bulunmaktadir.

>k Siiriiciiye zarar vereceginden SP ve SN terminallerine asla
kisa devre yaptirmayin.

s Glivenli Devre Digi Birakma girigini kullanirken H1—HC ve
H2—-HC atlama kablosu baglantisini kesin.
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% YASKAWA

Boyutlar

IPO0 Muhafaza

4-d
4-d i
12 w1 W1 W3 W4 W3 8-d ©
2 [:MJ 2, =T
- = S— + e
R g
. d L 3 <0 1o
® - I
I T |z . . I =
, - -l " |
fm —- - 4 0 (I
s o = = 2] B b P R . J
= * P 5 = e e ¥
Mo o o1tk S i S i E -
lax D1 D1 Max W2 w Max W2 D
Max W2 w Max W2 D D
Max W2, W Max W2
Sekil 1 Sekil 2 Sekil 3 Sekil 4

200 V Sinifi
Model |Uygulanahilir maks. motor kapasitesi [kW]l . mm cinsinden boyutlar | -
: i ogutma
CMR-ACA 00 |~ Normals |
0110 30 22 250 400 258 195 385 100 21
0138 37 30 275 450 220 435 75 23 23 G 2
WG £ & 325 550 283 260 535 ’ 110 ' ' 37
paill @ el Sekil 1 38 Fan sogutmali
250 B 3 450 705 330 325 680 125 32 32 4Mi0 6
0312 90 75 : 130 : : - 80
%60 113 = 500 800 350 370 773 13 45 45 | 4wm2 %
400 V Sinifi
mm cinsinden boyutlar
0058 30 22 250 400 195 385 100 23 21
0072 37 30 275 450 25 220 435 : 25
WoE) " & 495 75 105 23 32 4-M6 36
oing £3 g 325 510 260 ' ' ' ’
Pl 8 o il 1 283 535 110 23 4
0165 90 75 Seki : 2
0208 110 90 450 705 330 325 680 125 32 32 4o 79
0250 132 110 130 96 Fan sogutmall
0296 160 132 500 800 350 570 773 13 102
0362 185 160 107
0414 220 185 Sekil 2 950 923 135 ] 125
Wik 2 gzu Sekil 3 670 1140 440 1110 4 R B 216
0675 355 315 370 15 150 221
0930 500 450 . 545
0930 200 by Sekil 4 125 1380 110 1345 e
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NEMA Tip 1 Muhafaza

w1 4-d

1.5
1.5

——

I =

H
T
———
——————
————
———
£
H1
HO
H
=

8 V| 3 H [[P o
S I | 1
IO ] — 4 I
i ‘( 1
t1 N o D D1 T
W 2 D1 I
D
sekil 1 Sekil 2
200 V Sinifi
Model |Uygulanabilir maks. motor kapasitesi [kW]l mm cinsinden boyutlar S0
- S——— ogutma

CIMR-AC2A OO OO | Normal I Agir is
0004 0,75 04 34
0006 1,1 0,75 147 38 ’ Kendinden
0010 2,2 1,5 32 sogutmall
0012 3 22 140 260 122 248 6 4-M5 ’
0021 55 4,0 Sekil 1 164 - - 5 _ 35
0030 7,5 55 55
oA il 3 o b Fan sogutmall
0056 15 11 180 300 187 160 284 75 56 J
0069 18,5 15 350 8 8,7
0081 2 185 gekiiz | 20 | 3e5 197 192 g5 | 3% 5 8 M6 g7

400 V Sinifi

Model |Uygu|anabilir maks. motor kapasitesi [kW]l mm cinsinden boyutlar ) | )

CIMR-AC4A OO OO i e Agirhik (kg) | Sogutma

| Normal Is Adir Is | G (] |

0002 0,75 04 i
0004 15 0,75 147 38 32 Kendnden
0005 22 15 sogutmall
0007 3 22 34
0009 40 3 140 260 164 122 248 6 s a5
0011 55 4,0 Sekil 1 - - 55 5 N ’
0018 75 55 .
0023 11 75 167 39 Fan sogutmali
0031 15 11 54
0038 185 15 180 800 g 160 B4 g 75 57
0044 22 18,5 220 350 197 192 335 78 4-M6 83
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% YASKAWA

Boyutlar

IP54 Uyumlu Muhafaza

Mol | Akim (AMP)

CIMR-AC4A OO OO |

0044WAA 39 44 185 22 275 402 197 756 11
0058WAA 45 58 2 30 300 455 275 102 21
0072WAA 60 72 30 37 325 505 275 102 2
008BWAA 75 88 37 45 370 565 283 105 36
0103WAA 91 103 45 55 370 565 283 105 36
0139WAA 112 139 55 75 370 565 285 110 #
0165WAA 150 165 75 90 370 565 285 110 4

IP54 Duvara Monte Muhafaza

Model | Agll’llk
CIMR-AC4A OO OO
0044TAA / ..0095* 39 44 18,5 22 400 700 260 292 35
0058TAA / ..0095* 45 58 22 30 50
465 750 300 331
0072TAA/ ..0095* 60 72 30 37 55
0088TAA / ..0095* 75 88 37 45 ”
0103TAA/..0095* 91 103 45 55
555 950 325 375
0139TAA/ ..0095* 112 139 55 75 85
0165TAA / ..0095* 150 165 75 90

* Sebeke anahtarli model
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Model

4A0002 O AA 4A0088 OO AA
FB-40105A
4A0004 OO0 AA 4A0103 AA
FB-40008A
4A0005 AA 4A0139 O0AA
FB-40170A
4A0007 AA 4A0165 CJ AA
4A0009 OO AA 4A0208 OO AA
FB-40014A FB-40250A
Siirticiiniin giris giic siste_[nine giren hattan gelen giiriiltiiyli azaltr. Siriiciiye miimkiin oldugunca yakin 4A0011 CTAA 4A0250 AA
Girig Giiriiltii Filtresi takilmalidir. 400 V sinifi: Uretici Blogu filtresi kullanilir. Sinif C1 ve 15 KW (HD) degerine kadar ayak montaji, 4A0018 O AA FB-40025A 4A0296 AA
Sinif C2 ve 110 kW (HD) degerine kadar yandan montaj 4A0023 CI AA a 4A0362 AA FB-40414A
4A0031 OAA 4A0414 AA
FB-40044A
4A0038 O AA 4A0515 AA
FB-40675A
4A0044 O AA 4A0675 AA
FB-40060A
4A0058 O AA 4A0930 AA
FB-41200A
4A0072 O AA FB-40072A 4A1200 AA
Harmoniklerin Azaltilmasi B06040 Serisi
Yiiksek hassasiyetli ve yiiksek ¢oziniirliiklii analog hiz referans ayan saglar.
Analog giri * Giris sinyali seviyesi: -10 - +10 VDC (20 k%) 4 - 20 mA (500 Q) AA3
g girig o Giris kanallari: 3 kanal, giris gerilimi/girig akimi secimi icin DIP anahtari
o Giris ¢dziiniirliig: Giris gerilimi 13 bit isaretli (1/8192) Girig akimi 1/6554

16-bit dijital hiz referans ayar saglar.

* Girig sinyali: 16 bit ikili, 2 basamak BCD + isaret sinyali + ayar sinyali

* Girig gerilimi: +24 V (izole) DI-A3
* Girig akimi: 8 mA

Segcilebilir Parametre: 8 bit, 12 bit, 16 bit

CANopen SI-S3
CC-link SI-C3
DeviceNet SI-N3
EtherCat
SI-ES3
Ethernet/IP
Habe_rl.e§I.'.‘e. . Siiriiciiniin fieldbus ag1 yoluyla kontrol edilmesine olanak verir. SI-EN3
arabirim iinitesi MECHATROLINK-2
Modbus TCP/IP S8
Powerlink SI-EM3
PROFIBUS-DP SI-P3
PROFINET SI-EP3
Siirticii ¢ikis durumunun (¢ikis frekansi, ¢ikis akimi, vb.) izlenmesi igin analog sinyal tiretir
o Cikis coziindirligi: 11 bit isaretli (1/2048) AO-A3
* Cikis gerilimi: —10 - +10 VDC (izole edilmemis)
* Cikis kanallari: 2 kanal
Diiital ik Siiriicii calisma durumunun (alarm sinyali, sifir hiz algilama, vb.) izlenmesi icin izole tip dijital sinyal Gretir. DO-A3
ital elkis Gikis kanali: Fotokuplor 6 kanal (48 V, 50 mA veya daha az) Role kontak cikigl 2 kanal 250 VAC, 1 A veya daha az 30 VDC, 1 A veya daha az

Motor geri beslemesi icin PG enkoder gerektiren kontrol modlari igin.

® Faz A, B ve Z puls girisleri (tamamlayici tip)

PG frekans araligi: Yaklasik 50 kHz maks. PG-B3
 Puls monitdr cikisi: Acik kolektdr, maks. gerilim: 24 V, maks. akim 30 mA

* PG icin gi¢ kaynagd cikisi: +12 V, maks. akim 200 mA

Motor geri beslemesi icin PG enkoder gerektiren kontrol modlari igin.

® Faz A, B ve Z puls (diferansiyel puls) girigleri (RS-422)

Line Driver PG arabirimi * PG frekans araligi: 300 kHz (yakl.) degerine kadar PG-X3
© Puls monitor ¢ikisi: RS-422

* PG icin gii¢ kaynag ¢ikisi: +5 V veya +12 V, maks. akim 200 mA

Kolay uzaktan okuma JVOP-182
Frenleme Direnci Bir direnc yoluyla yenilenebilir enerjiyi dag siiresini icin kullanilir. (%3 ED) (3,7 kW degerine kadar tiim modeller) ERF-150WJ serisi
Frenleme Transistor Unitesi ile birlikte kullanildiginda yavaslama siiresi kisalir. CDBR serisi
24V Giig Kaynagi Kontrol devresi ve opsiyon kartlari igin gii¢ kaynag saglar. Not: Siiriicii yalnizca bu gii¢ kaynagindan calisirken parametre ayarlari degistirilemez. 222: gr
o Siiriictiyii bilgisayarin USB portuna bag icin adaptor VOP-181
* Daha sonra baska bir siiriicliye aktariimak iizere parametre ayarlarini kolay ve hizli bir sekilde kopyalayabilir.
" P . WV001: 1 m
LCD operatdr uzatma kablosu LCD operatdr baglamak icin kablo. WV003: 3 m

Not: YASKAWA (retimi olmayan Grinlerin bulunabilirligi ve 6zellikleri icin s6z konusu Griniin treticisi ile iletigim kurun.
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Model Numarasi Anahtan

CIMR- A

AC Siiriicii

invertor Serisi
A1000 A
Bolge kodu
Avrupa C

Trifaze, 200 — 240 VAC 2

Trifaze, 380 — 480 VAC 4

_A_

Ozellestirilmis Ozellikler
Standart model

Yiiksek ¢ikis frekans B

_ooo4a  F

Gevresel Ozellikler

Standart A
Muhafaza Tipi

IPOO A

NEMA Tip1 F

IP54 Duvara Monte T

IP54 Uyumlu w

Not: Gevresel tolerans dzellikleriyle ilgili daha fazla
bilgi icin YASKAWA ile iletisim kurun.

Nominal gikis akimi [A]

0004 35
0006 6
0010 9,6
0012 12
0021 21
0030 30
0040 40
0056 56
0069 69
0081 81
0110 110
0138 138
0169 169
0211 211
0250 250
0312 312
0360 360
0415 415

Nominal gikig akimi [A]

0002 2,1
0004 4.1
0005 54
0007 6,9
0009 88
0011 11,1
0018 17,5
0023 23
0031 31
0038 38
0044 44
0058 58
0072 72
0088 88
0103 103
0139 139
0165 165
0208 208
0250 250
0296 296
0362 362
0414 414
0515 515
0675 675
0930 930
1200 1200

Normal is*'

Normal is*'

Uygulanabilir maks. motor*2 [kW]
0,75
1,1
2,2
3
55
75
1
15
18,5
22
30
37
45
55
75
90
110
110

Uygulanabilir maks. motor*2 [kW]
0,75
15
2,2

4,0

110
132
160
185
220
250
355
500
630

Nominal ¢ikig akimi [A]
3,27
5%
8+
11%
17,5%
25*3
33*3
47*3
60*3
75*3
85*
115%
145*
180*
215*
283*
346*
415*

Nominal ¢ikig akimi [A]
1,8%
3,4%
4,8%
5,5%
7,27
9,2
14,8
1 8*3
2 4*3
31 *3
39*3
45*
60*
75*
91%
112+
150*
180*
216*
260*
304*
370%
450*
605*
810*
1090*'

Agiris

Agiris

Uygulanabilir maks. motor*2 [KW]

0,4
0,75
1,5
2,2
4,0
55
75
1

15

185
22
30
37
45
55
75
90
110

Uygulanabilir maks. motor*2 [kW]
0,4
0,75
1,5
2,2

4,0

110
132
160
185
220
315
450
560

*1: Bu deger, 2 kHz tasiyici frekansi oldugunu varsaymaktadir. Tagiyici frekansinin artiriimasi, akimin azaltiimasini gerekirir.
*2: Motor kapasitesi (KW), YASKAWA 4 kutuplu, 60 Hz, 200 V motoru veya 400 V motoru ifade eder. Sirlicti ¢ikis amper degerinin nominal ¢ikis akimi motor nominal akim degderine esit veya bu degerden

yliksek olmalidir.

*3: Bu deger, maks. 8 kHz tasiyic frekansi oldugunu varsaymaktadir. Tagiyici frekansinin artirimasi, akimin azaltiimasini gerekirir.
*4: Bu deger, maks. 5 kHz tasiyic frekansi oldugunu varsaymaktadir. Tagiyici frekansinin artirimasi, akimin azaltiimasini gerekirir.
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