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Der MOTOMAN GP8 FGG HS (Food Grade Grease Hygienic
Surface) ist ein sehr schneller und préaziser 6-achsiger In-
dustrieroboter mit einer Traglast von bis zu 8 kg speziell fUr
die Lebensmittel-Branche. Mit einer Reichweite von 727 mm
und einer hohen Wiederholgenauigkeit von + 0,01 mm ist er
fur universelle Handling- oder Verpackungsaufgaben bestens
geeignet. Sein modernes, glattes, schlankes und pramiertes
Industriedesign geféllt und minimiert den Platzbedarf am
Einbauort.

Der MOTOMAN GP8 FGG HS ist standardmé&Big in der hohen
Schutzklasse IP67 ausgefuhrt, ist mit lebensmitteltauglichem
Fett fur Aufgaben im Lebensmittelbereich ausgestattet und ver-
fugt Uber eine einfach abwaschbare Oberflache mit spezieller
anti-korrosiver Beschichtung fUr Einsatzfalle unter aggressiven
Umgebungsbedingungen.

Die Kabeleinfiihrung, wahlweise seitlich am Sockel oder von
unten durch die Bodenplatte, erméglicht die platzsparende
und hygienische Integration in seine Umgebung, unabhangig
von der vorgesehen Einbaulage. Die vorbereitete Medien-
fuhrung im Arm ermdglicht eine optimale Anbindung der
Greifer bzw. Sensortechnik, und haufig kann auf ein externes
Medienpaket verzichtet werden.

Mit den zahlreichen Funktionen der MOTOMAN YRC1000-Steu-
erung oder der Kompaktsteuerung MOTOMAN YRC1000micro
steht dem MOTOMAN GP8 FGG HS eine weite Welt von
Mdglichkeiten offen. In Verbindung mit dem herkdmmlichen
Programmierhandgerat ist dieser Roboter ein zuverlassiger
Partner fur die Lebensmittel-Industrie. Mit dem innovativen
Bedienkonzept des SmartPendant ist er ein sehr guter Ein-
stieg in eine faszinierende Welt der Robotik.

VORTEILE IM UBERBLICK

e Hygienische Oberflache

e Optimiert fur Lebensmittel-Handling

e Schnell und flexibel

e GroBer Arbeitsbereich: 727 mm

e Geringe Storkonturen durch optimiertes Design
e Einfache Inbetriebnahme und Wartung
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MOTOMAN GP8 FGG HS
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Montagemdglichkeiten: Boden, Decke, Wand, geneigt*
IP-Schutzklasse: IP67
Option: Reinraumklasse 5
Traglastdiagramm * Geneigte Montage unter Berlicksichtigung des Winkels,
- . siehe Tabelle unten
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e Korrosiven Dampfen, 04 Neigungswinkel Arbeitsbereich
Flissigkeiten sowie . 6 [Grad] [Grad]
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Technische Daten GP8 FGG HS

Maximaler Maximale Maximales Maximales Anzahl gesteuerter Achsen 6
Arbeitsbereich Geschwindigkeit Drehmoment Tragheitsmoment
[°] [°/s] [Nm] [kg - m?] Max. Traglast [kg] 8
+170 455 Wiederholgenauigkeit [mm] +0,01*
+145/-65 385 Max. Arbeitsbereich R [mm] 727
+190/-70 520 Zulassige Temperatur [°C] 0 bis +45
+190 550 Zulassige Luftfeuchtigkeit [%] 20 -80
+135 550 17 0,5 Gewicht des Roboters [kg] 85
+360 1000 10 0,2 Mittlere AnschluBleistung [kVA] 1xx

* Entspricht ISO 9283  ** Variiert je nach Anwendung und Bewegungsmuster  Hinweis: Sl-Einheiten werden fir Spezifikationszwecke genutzt.
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