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1 Instrucciones de seguridad y advertencias generales

1 Instrucciones de seguridad y advertencias generales

YASKAWA Europe proporciona componentes para su uso con una gran variedad de aplicaciones industriales. La
seleccion y aplicacion de los productos de YASKAWA es responsabilidad del disefiador del equipo o usuario final.
YASKAWA no asume responsabilidad alguna por el modo en que sus productos sean incorporados al sistema final. Bajo
ningun concepto se debera incorporar un producto de YASKAWA en un producto o disefio operando como tnico control
de seguridad. Los controles deberan disefarse siempre de manera que en todo momento los fallos sean detectados de
forma dinamica e infalible. Todos los productos que integren componentes fabricados por YASKAWA deberan
entregarse al usuario final con las advertencias de peligro e instrucciones requeridas para una aplicacion y
funcionamiento seguro de dicho componente. Todas las advertencias de peligro suministradas por YASKAWA deberan
entregarse de inmediato al usuario final. YASKAWA hace mencion expresa de que garantiza exclusivamente la calidad
de sus propios productos en conformidad con la normativa y especificaciones comprendidas en el manual. NO SE
OFRECE NINGUNA OTRA GARANTI{A, TANTO EXPLICITA COMO IMPLICITA. YASKAWA no asume
responsabilidad alguna por lesiones personales, dafios a la propiedad, pérdidas o reclamaciones relativas a una aplicacion
incorrecta de sus productos.

€ Volumen de suministro

Los variadores con IP54 estan preparados para montarse en un panel para conseguir la proteccion tipo IP54. El disipador
de los variadores se monta en el exterior del armario y no en el area del IP54. Se incluye un sellante adecuado con el
variador en el envio.

Variador A1000 Guia de referencia rapida

'YASKAWA Variador CA A1000
con P54

referencia rapida

€ Documentacion aplicable

Los siguientes manuales estan disponibles para los variadores serie A1000:

Manual técnico del variador CA serie A1000

Este manual contiene informaciones detalladas sobre el ajuste de parametros, funciones del variador de frecuencia y las especificaciones
MEMOBUS/Modbus. Utilice este manual para ampliar la funcionalidad del variador y para tomar ventaja en las caracteristicas de actividad mas
altas.

Guia de referencia rapida del variador CA serie A1000 (este libro)

Lea primero este manual. La guia de referencia rapida se suministra con el producto. Contiene informaciones basicas sobre la instalacion y el
cableado del variador de frecuencia, asi como una relacion general para la deteccion de fallos, mantenimiento y el ajuste de parametros. Las
informaciones en este manual le permiten preparar el variador de frecuencia para un funcionamiento de prueba en la aplicacion y para la operacion
basica.
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1 Instrucciones de seguridad y advertencias generales

B Identificacion del modelo del variador

Variador  A1000 Ne Especificaciones o | Tipo de Pedido de
Serie personalizadas N caja revision del
. disefio
No |Codigo de A | Estandar U | con IP54
region
C Europa
Ne° Tipo de tension Numero de modelo N© Especificaciones
4| Trifasico, 380-480 Vac medioambientales
A | Estandar

B Placa de caracteristicas
Variadores con IP54 serie A1000

Ve
Modelo del variador CA—{ WopeL : CIMR - ACAA0058WAA 0
Especificaciones W APFLTWOTON - SOKN/2200 __REV: &
de entrada ———————"INPUT : ACIPH 390-4BAY SU/60RL SBATL3A
Especificaciones F DUTPUT  AC3PA 0-460V 0400k STATESK P
de salida WSS 21ty PRG : oxar 1 Version del software
Nimero de lot I c (
Nimero de serie S sveserine
1PS4_READY — Tipo de caja
N7V (T ORI WU RoHS.
-

€ Advertencias de peligro en general
A\ ADVERTENCIA

* Lea con detenimiento y comprenda el contenido de este manual antes de instalar, utilizar o revisar este

variador de frecuencia.
* Atenerse a todas las indicaciones de seguridad y advertencia y a las instrucciones.

* Los trabajos solamente deberan ser realizados por personal especializado.
* El variador de frecuencia debera instalarse de acuerdo a este manual considerando las prescripciones locales

vigentes.

Preste atencion a las instrucciones de seguridad de este manual.
La empresa operadora es responsable de todas las lesiones o de los dafios en el equipo que se deriven de la

inobservancia de las advertencias descritas en este manual.

Las indicaciones de seguridad en este manual se identifican segin sigue:

A\ ADVERTENCIA

Indica una situacién de peligro que puede provocar lesiones graves o incluso la muerte.

A\ PRECAUCION

Indica una situacién de peligro que puede acarrear lesiones leves 0 moderadas.

AVISO

Informa sobre el peligro de posibles dafios materiales.
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1 Instrucciones de seguridad y advertencias generales

€ Advertencias de seguridad

A\ ADVERTENCIA

Peligro de descarga eléctrica

No intente transformar o alterar el variador de frecuencia de manera diferente a la indicada en este manual.

YASKAWA no se responsabiliza de los dafios derivados de los cambios que el usuario haya realizado en el producto.
La inobservancia de dicha advertencia podria acarrear la muerte o lesiones graves debido al uso de un aparato
defectuoso.

No toque ninguno de los terminales antes de que se hayan descargado por completo los condensadores.

De lo contrario, ello podria acarrear la muerte o lesiones graves.

Antes de conectar los terminales corte completamente la alimentacion del aparato. Los condensadores internos
permanecen cargados incluso después de haber apagado la alimentacion. El indicador LED de carga permanece
encendido hasta que la tension del bus CC sea inferior a 50 Vdc. Para evitar una descarga eléctrica, después de haberse
apagado todos los indicadores, espere al menos cinco minutos y mida la tension del bus CC para asegurarse de que ésta
sea nula.

Solamente permita que trabaje con el aparato personal cualificado.

De lo contrario, ello podria acarrear la muerte o lesiones graves.

Las tareas de mantenimiento e inspeccion y la sustitucion de componentes solamente debe ser realizada por personal
autorizado que esté familiarizado con la instalacion, ajuste y mantenimiento de variadores de frecuencia de CA.

No modifique el cableado ni desmonte las tapas, conectores o tarjetas opcionales; no trate de darle
mantenimiento al variador de frecuencia encontrandose éste bajo tension.

De lo contrario, ello podria acarrear la muerte o lesiones graves. Antes de realizar trabajos de mantenimiento, corte
completamente la alimentacion del aparato y verifique que no haya ninguna tensiéon remanente.

El terminal de tierra del lado del motor siempre debera estar conectado a tierra.

Una conexidn a tierra incorrecta del equipo puede provocar la muerte o lesiones graves al tocar la carcasa del motor.
Al trabajar en el variador de frecuencia no llevar puesta ropa holgada ni joyas y usar siempre una proteccion
para los ojos.

De lo contrario, ello podria acarrear la muerte o lesiones graves.

Antes de realizar cualquier trabajo en el variador de frecuencia quitese todos los objetos de metal que lleve puestos
como, p. ¢j., relojes de pulsera y anillos, cifia las prendas holgadas, y use una proteccion para los ojos.

No cortocircuite los terminales de salida del variador de frecuencia.

No cortocircuite los terminales de salida del variador de frecuencia. De lo contrario, ello podria acarrear la muerte o

lesiones graves.

Asegurese que el conductor de tierra se corresponda con lo especificado en la normativa técnica y las
prescripciones de seguridad locales.

Cuando se instale un filtro CEM, la corriente de fugas excede los 3,5 mA. Por ello, conforme a lo estipulado en la IEC
61800-5-1, para el caso de que se presente una discontinuidad en el conductor de tierra debera preverse una
desconexion automatica de la alimentacion, o en su defecto, un conductor de tierra de una seccidon minima de 10 mm?2
(Cu) o de 16 mm? (Al).

Utilice unos dispositivos protectores apropiados (RCM/RCD) para la supervision / deteccion de la corriente de
fuga.

Este variador de frecuencia puede causar una corriente de fuga con una componente DC en el conductor de tierra. En
caso de aplicar un interruptor diferencial como proteccion contra contacto directo o indirecto emplear siempre un
dispositivo del tipo B (RCM o RCD para todo tipo de corriente) segin IEC 60755.
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1 Instrucciones de seguridad y advertencias generales

A\ ADVERTENCIA

Peligro debido a un arranque intempestivo

Manténgase alejado del motor durante el autoajuste rotativo. El motor podria ponerse en marcha de repente.

Durante la puesta en marcha automatica del equipo, la maquina puede empezar a moverse repentinamente, pudiendo
causar la muerte o lesiones graves.

El sistema puede arrancar de manera inesperada al conectar la alimentacion pudiendo causar la muerte o
lesiones graves.

Asegtirese de que no se encuentre ninguna persona cerca del variador de frecuencia, del motor o de la maquina antes de
conectar la alimentacion. Asegure las cubiertas, acoplamientos, chavetas del eje y cargas de la maquina antes de
conectar el variador de frecuencia.

Peligro de incendio

No aplique una tension de alimentacion incorrecta.
De lo contrario podria originarse un incendio y provocar la muerte o lesiones graves.

Antes de aplicar la tension de entrada al variador compruebe que ésta coincide con la tension nominal del mismo.

No utilice materiales combustibles al instalar, reparar o mantener el variador de frecuencia.

De lo contrario podria originarse un incendio y provocar la muerte o lesiones graves. Fije el variador de frecuencia o
las resistencias de frenado a piezas de metal u otro tipo de material incombustible.

No conecte la alimentacion de CA a los terminales de salida del variador previstos para la conexion del motor.
De lo contrario, la conexion de la red a los terminales de salida podria originar un incendio al dafiarse el variador de
frecuencia y provocar la muerte o lesiones graves.

* No conecte la tension de entrada CA a los terminales de salida U, Vy W.

» Aseguirese de que las lineas de fuentes de energia estén conectadas a terminales de entrada de circuito principal R/L1,
S/L2, T/L3.

Apriete todos los tornillos de los terminales con el par de apriete prescrito.

Las conexiones eléctricas flojas pueden acarrear la muerte o lesiones graves a consecuencia del fuego provocado por
sobrecalentamiento de las conexiones eléctricas.

Peligro de contusién

Utilice una carretilla elevadora adecuada al transportar el variador de frecuencia.

Si se utiliza una carretilla elevadora inadecuada puede que se caiga el variador de frecuencia y provoque un accidente.
El variador de frecuencia solamente debera ser transportado con gruas o dispositivos de elevacion que sean
manejados por personal especializado.

De lo contrario, el variador de frecuencia podria caerse y provocar la muerte o lesiones graves.

A\ PRECAUCION

Peligro de contusién

No sujete el variador de frecuencia por la cubierta delantera.

De lo contrario, podrian provocarse lesiones leves o moderadas al desplomarse el cuerpo principal del variador de
frecuencia.

Peligro de quemadura

Espere a que se hayan enfriado el disipador de calor o la resistencia de frenado antes de tocarlos.
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1 Instrucciones de seguridad y advertencias generales

AVISO

Peligro para el equipo

Cumpla los procedimientos pertinentes de descarga electroestatica al manipular el variador de frecuencia y los
circuitos impresos.

De lo contrario, los componentes electronicos del variador se podrian dafiar debido a una descarga electrostatica.

Jamas conecte ni desconecte el motor del variador de frecuencia mientras éste esté generando tension.

Un secuenciado incorrecto del equipo podria dafiar el variador de frecuencia.

No realice pruebas de rigidez dieléctrica en el variador de frecuencia.

De lo contrario, los delicados componentes electronicos del variador de frecuencia podrian dafiarse. Desconecte la
tension para detectar posibles cortocircuitos midiendo la resistencia.

No ponga a funcionar aparatos defectuosos.

De lo contrario podria dafiarse atin mas el equipo.

No conecte ni ponga en marcha ningun equipo con dafios manifiestos o que esté incompleto.

En caso de dispararse un fusible o interruptor diferencial (RCM/RCD) controle el cableado y la seleccién de los
periféricos.

Contacte con su proveedor si no logra detectar la causa tras este control.

Al dispararse un fusible o interruptor diferencial (RCM/RCD) espere al menos cinco minutos y a que se
APAGUE el piloto CHARGE antes de volver a poner en marcha el variador de frecuencia o los periféricos.
Verifique el cableado y los periféricos para determinar la causa.

Si no pudo detectar la causa péngase en contacto con su proveedor antes de volver a conectar el variador de frecuencia
o los periféricos.

No utilice cables sin apantallar para cablear los controles.

De lo contrario, podrian originarse perturbaciones eléctricas que pueden llegar a mermar las prestaciones del sistema.
Utilice cables apantallados de par trenzado y conecte la pantalla al terminal de tierra del variador de frecuencia.

No conecte sin la debida atencion las piezas o aparatos a los terminales del transistor de frenado.

De lo contrario, ello podria llegar a dafiar al variador de frecuencia o circuito de frenado.

Repase detenidamente el manual de instrucciones de la Unidad de freno (CDBR) cuando esté conectado al variador.

No modifique los circuitos del variador.

De lo contrario, ello podria llegar a dafiar el variador de frecuencia, ademas de anularse la garantia.

YASKAWA no se responsabiliza de los cambios que el usuario haya realizado en el producto. Este producto no se
debe modificar.

Después de instalar y conectar el variador de frecuencia y demas dispositivos, asegurese que el conexionado se
realiz6 correctamente.

De lo contrario, ello podria llegar a dafiar el variador de frecuencia.

La conexién impropia de aparatos puede perjudicar al variador de frecuencia.

No conecte al variador de frecuencia filtros de supresion de interferencias LC o RC, condensadores, ni dispositivos de
proteccion contra sobretensiones, sin homologar.

Peligro de incendio

Instale conforme a las prescripciones vigentes una proteccion contra cortocircuito adecuada para todos los
circuitos conectados.

El variador de frecuencia no es apto para circuitos capaces de proporcionar mas de 100 000 amperios RMS simétricos,
480 Vac max. (gama 400 V). Una proteccion contra cortocircuito inadecuada puede provocar un incendio y acarrear
dafios o lesiones graves.
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1 Instrucciones de seguridad y advertencias generales

€ Conformidad con la Directiva de precauciones para bajo voltaje (2006/95/CE)

Este variador se ha probado de acuerdo con el estandar europeo EN61800-5-1 y cumple en todos los puntos la directiva

sobre baja tension. Al combinar el variador de frecuencia con otros aparatos deberan satisfacerse las siguientes
condiciones para mantener dicha conformidad:

* No utilice variadores en zonas con una polucion superior a la clasificacion de gravedad 2 y a la categoria de
sobretension 3 de acuerdo con IEC664.

* Conecte a tierra el neutro de la alimentacion de entrada en los variadores de frecuencia de la gama de 400 V.
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2 Instalacion mecanica

2 Instalacion mecanica

€ Inspeccion de recepcion

Realice las siguientes inspecciones al recibir el variador de frecuencia:

» Compruebe que no haya dafos en el variador de frecuencia. Si detecta algin dafio en el variador de frecuencia, pongase
en contacto con su proveedor.

* Verifique que ha recibido el modelo correcto en base a los datos que figuran en la placa de caracteristicas. Si se le ha
suministrado un modelo equivocado pongase en contacto con su proveedor.

€ Lugar de instalacion

Con el fin de garantizar un rendimiento y una vida util 6ptimos instale el variador de frecuencia en un lugar que cumpla
con las condiciones que a continuacion se indican.

Entorno

Condiciones

Lugar de instalacién

En el interior de un armario preparado para el montaje de un disipador de calor externo para conseguir la proteccion
tipo IP54.

Temperatura ambiente

-10°C a +50°C (al exterior del panel), a partir de +40°C (parte del controlador al interior del panel)

Para asegurar una operacion fiable del variador se aconseja que las variaciones de temperatura en el lugar de
instalacién no sean muy fuertes.

En caso de ir montado en un armario, instale en el mismo un ventilador de refrigeracion o un climatizador para
garantizar que la temperatura del aire en su interior no supere los niveles especificados.

Evite la formacion de hielo en el variador de frecuencia.

Humedad Humedad relativa inferior a un 95%, sin condensacion
Temperatul.‘a de 220 a +60°C
almacenamiento

Area circundante

Instale el variador de frecuencia en una zona libre de:

* niebla de aceite y polvo

virutas metalicas, aceite, agua y otros cuerpos extrafios
sustancias radioactivas

materiales combustibles (p. €j., madera)

gases y liquidos nocivos

vibracion excesiva

cloruros

exposicion directa al sol

Altitud 1000 m, con potencia disminuida hasta 3000 m (para mas detalles consultar el Manual Técnico)
. . 9,8 m/s? entre 10 y 20 Hz
Vib ’
fbracion 5,9 m/s2 entre 20 y 55 Hz
Orientacién Instale el variador de frecuencia verticalmente con el fin de conseguir un efecto refrigerante maximo.

€ Orientacién y separaciones minimas en la instalaciéon

Instale siempre el variador de frecuencia en posicion vertical. Respete las separaciones minimas para lograr una buena
refrigeracion tal y como se muestra en la figura inferior.

SP 10
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2 Instalacion mecanica

€ Dimensiones

B Dimensiones del variador

Modelo Dimensiones (mm) Peso
CIMR-Ao Figura w H D D1 (kg)
4A0044 1 275 402 197,5 75 11
4A0058 300 455 275 102 21
4A0072 325 505 275 102 25
4A0088 5 370 565 283 105 36
4A0103 370 565 283 105 36
4A0139 370 565 285 110 41
4A0165 370 565 285 110 42
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B Corte del panel
Modelo Dimensiones (mm)
CIMR-Ao Figura w H w1 w2 H1 H2 H3 H4 d<1>
4A0044 1 220 352 180 245 14 190 380 - M6
4A0058 238 415 250 275 20,5 106 115 442 M6
4A0072 263 460 250 300 23,5 106 140 492 M6
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2 Instalacion mecanica

B Instalacion

* Prepare el corte del panel de acuerdo con las dimensiones especificadas.
* Quite las rebabas de forma apropiada.

» Asegurese de que la superficie esta limpia y seca.

* No utilice ningun tipo de adhesivo ya que podria dafarse el sellante.

* Monte el variador y aseglrelo con los tornillos del tamafio correspondiente (no incluidos en el envio) y tenga cuidado
con el par de apriete.

M6
4,0a6,0

Par de apriete (N-m)
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3 Instalacion eléctrica

3 Instalacion eléctrica

La siguiente figura muestra el conexionado del circuito principal y de los circuitos de control.

Los terminales -, +1, +2, B1, B2

Reactor CC <1>

son para opciones de conexion. (opcional) R(eolééirnn;ilf):o
Nunca conecte las lineas de la Uo,m, o P
fuente de energia a estos " Puente | 1 Resistencia de frenado
terminales. | | i (opcional)
+2 +1 - B1 B2 |
(Terminales del circuito principal) uim : y Motor
Interruptor . \ \ v
principal Fusible VIT2 — —
Fuente de energia R/L1 — § RIL1 V 1 d WiT3 [\
Fuerte Rt = Firo R ariador ,
2002400V — CEM P /, =
50/60 Hz T3 — T3 - — /
ﬁermlnales del circuito de controD @ Cable do
- Conexion ~proteccion
Marcha adelante / S1 @ Conectores de tarjeta atierra
parada T opcional
Marcha atrés / S2 @
parada =
Fallo externo S3 3@
Reinicio de fallo S4 @ .
— Puentes e interruptores de
o . la placa de terminales.
Entradas multifuncion Multivelocidad 1 S5 o nt tor DIP S1
digitales nterruptor
(ajustes de fabrica) ) ) Tens. / Corr. A2 Sel
Multivelocidad 2 S6 &@ Apagado nt (or DIP S2
nterruptor
i El did I
e — Encendi oEncergglapagado
uente
Baseblock externo S8 &@ Sel. de NPN/
PNP H1, H2
SN Interruptor DIP S4
Sel de entrada
Puente cableado de seleccion de analégica / PTC
modo NPN / PNP — A3
(valor predeterminado: NPN <2> o — Puente S5
+24 Tens. / Corr. FM/
AM Seleccion

Conexion de toma de

Entrada analégica 3 / entrada PTC
(referencia de frecuencia auxiliar)
-10 a +10 Vdc (20 kW)

250 Vac, méax. 1 A
30 Vdc, méx. 1 A
(min. 5 Vdc, 10 mA)

tierra de proteccion . .
Entrada de tren de pulsos (max ﬂ ggcl;d\/a de rele d1e;{allos
32 kHz) MB ‘ac, max.
i i 30 Vdc, max. 1 A
Fuente de all t +10,5 vd ",
2k0 e A mentacion +18.5 vde, MC| J (min. 5 Vdc, 10 mA)
f Entrada multifuncion analogica 1 (bias de Relé de salida multifuncion (durante la
J frecuencia de referencia) M1 operacion)
Emrada/s de tren de -10 a +10 Vdc (20 kW) /M2 250 Vac, max. 1 A
pulsgs ar;tz_zf\og\cgs [ Entrada multifuncion analdgica 2 (bias de 30 Vdc, méx. 1 A
e multifuncion frecuencia de referencia) (min. 5 Vdc, 10 mA)
-10 a +10 Vdc (20 kW) M3 Relé de salida multifuncion (velocidad
004 a20mA (250 W) - } cero)

ov M5 Relé de salida multifuncion (velocidad alcanzada 1)
/MG 250 Vac, max. 1 A
—¢  Fuente de alimentacion -10,5 Vdc, max. 20 mA 30 Vdc, méx. 1 A
Resi 4 N ‘ (min. 5 Vdc, 10 mA)
esl(s:ggc(\!a 1?213\7;""6 '@MP Salida de tren de pulsos multifuncién
' : AC [ (frecuencia de salida)
Interruptor I 0 a 32 kHz (2,2 kW)
; Rt DIP S2 | oV
I .4
’ R- J> L
PR 3l | =
Comumcac'&’l;&yggﬁ%ﬂgé A S+ ?<] ; VLM /A Salidas multifuncién analégicas 1
A | —cH (frecuencia de salida)
Inten;’r:ptor max. 115,2 kBps J’ S- v M -10 a2 +10 Vdc (2 mA) 6 4 a 20 mA
seguridad (€]
v AM
> ] / Salidas multifuncion analégicas 2
"""""""" N H1 AC M i (corriente de salida)
Entradas Desactivacion ‘B [\ -10 2 +10 Vdc (2 mA) 6 4 a 20 mA
Segura H2 0\/
E (G
N (G)
Abierto dPuenéle EDM (Monitor del dispositivo electronico -, »
Controlador / © cable DM+ ] de seguridad) == linea de proteccion
relé de <3> He o y
seguridad | | beecdeeee 0N 33? linea de proteccion de par tren

(O Terminal del circuito de control

@ Terminal del circuito principal

<1> Retire el puente en caso de montar una reactancia de CC. Los modelos del 4A0058 al 4A0165 vienen con una reactancia de CC integrada.
<2> Jamas cortocircuite los terminales SP y SN ya que se dafaria el variador de frecuencia.
<3> Si utiliza las entradas de la Funcion "Desactivacion Segura" retire los puentes entre H1 - HC y H2 - HC.
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3 Instalacion eléctrica

& Cableado

B Terminales del circuito principal

Utilice los fusibles y filtros de red detallados en la siguiente tabla para el cableado del circuito principal. Asegurese de no
exceder los pares de apriete indicados.

Cable d Tamafiios de terminales del circuito principal
Modelo Filtro CEM Fusible principal motgr sacgm R/L1,S/L2,T/L3,
CIMR-AOI [Bloque] [Bussmann] (mm2) | UTLVIT2WIT3, +3 B1, B2 (@
-, +1, 42
4A0044 M6 M5
FB-40060A 16
4A0058 - M8
4A0072 FB-40072A FWH-250A M8
25 MS
4A0088
FB-40105A
4A0103 35
MI10 -
4A0139 FWH-350A 50
FB-40170A MI10 MI10
4A0165 FWH-400A 70
Pares de apriete
Apriete los terminales del circuito principal con los pares indicados en la siguiente tabla.
Tamaiio del terminal M5 M6 M8 M10
Par de apriete (N-m) 2,0a2,5 4,0a6,0 90all,0 18,02 23,0

H Terminales del circuito de control

La placa de terminales de control estd equipada con terminales sin tornillos. Asegurese de que los cables utilizados
cumplan con la siguiente especificacion. Para garantizar un cableado correcto recomendamos emplear cable rigido, o
bien, cable flexible con terminales puntera. La longitud de pelado del cable, o bien, la longitud de conexion del terminal
puntera debe ser de 8 mm.

Tipo de cable Seccion del cable (mm?2)
Conductor rigido 0,2al,5
Conductor flexible 0,2al,0
Conductor flexible con terminal puntera 0,25a0,5

@ Instalacion de filtros para compatibilidad electromagnética (CEM)

Este variador se ha probado seglin el estandar europeo EN61800-3. Para satisfacer la normativa CEM, el cableado del
circuito principal debera realizarse de acuerdo a las indicaciones siguientes.

1. Instale un filtro antiparasitario CEM apropiado en la entrada. Para mas informaciones consulte la tabla bajo
Terminales del circuito principal en la pagina 14 o el Manual Técnico.

. Instale el variador de frecuencia y el filtro antiparasitario CEM en el mismo armario eléctrico.

. Realizar el cableado del motor y del variador de frecuencia con cables apantallados con malla.

. Raspe la pintura o suciedad en los puntos de conexion a tierra para que la impedancia de tierra sea minima.

. Preparar la correa trenzada de toma de tierra con terminal de anillo para asegurar una adecuada EMC conexion a tierra
desde el variador al panel

6. Utilice un perno M6 en variadores con marco de montaje para conectar la correa trenzada de toma de tierra a la placa

metalica del panel.
7. Mantener esta EMC correa trenzada de toma de tierra tan corta como sea posible

WD W N
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3 Instalacion eléctrica

L3

L2 Asegurese de que el cable de tierra esté conectado a tierra.
L1
PE

N——
N L I Placa de metal Panel tipo caja
o
Superficie de toma de tierra
(elimine cualquier resto —H—
de pintura o sellante) ] © o)
=
’ LT
o
) ®fo
o] ¢ s
-
I i o= 9 Lo
‘ £ o 20 [Bobickidkiok o
[T |
Al
/ o
H LY < L = < Variador (montado a través de
i J/ ‘B i un corte en el panel)
Filtro de ruido CEM
Superficie de toma de tierra
(elimine cualquier resto de pintura o sellante)
<
Placa de conexion a tierra ‘(o . d o)‘/
(rasque cualquier resto de
pintura visible)

Perno M6 para la EMC
conexion a tierra.
Conectar la placa metalica Motor | =
con la correa trenzada de

toma de tierra.

Abrazadera del cable % Cable del motor (cable trenzado de proteccién, 10 m max.)

Conecte a tierra la proteccion del cable

€ Cableado del circuito principal y de control

B Cableado de la entrada del circuito principal

Tenga en cuenta las siguientes precauciones para la entrada del circuito principal.

» Utilice exclusivamente los fusibles recomendados bajo Terminales del circuito principal en la pagina 14.

+ Si utiliza un interruptor diferencial, aseglrese que puede detectar corriente de alta frecuencia y de CC.

* Si usa un interruptor de entrada, asegurese de que no se utilice mas de una vez cada 30 minutos.

* Al cablear el variador de frecuencia use terminales puntera o terminales de conexion crimpados. Preste especial

atencion a que los cables no toquen los terminales ni la carcasa.
» Utilice una reactancia de CC o CA en la entrada del variador:
— Para atenuar los armoénicos de la corriente.
— Para aumentar el factor de potencia de la alimentacion.
— Al aplicar un dispositivo de compensacion de desfase capacitivo.
— Al utilizar un transformador de alimentacion de gran potencia (superior a 600 kVA).

B Cableado de la salida del circuito principal

Tenga en cuenta las siguientes precauciones relativas al cableado del circuito de salida.

» Unicamente conecte un motor trifasico a la salida de potencia del variador de frecuencia.

* Nunca conecte la tension de alimentacion a la salida de potencia del variador de frecuencia.

» Jamas cortocircuite o conecte a tierra los terminales de salida.
* No utilice motores con condensadores integrados.
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3 Instalacion eléctrica

+ Si utiliza un contactor entre el variador de frecuencia y el motor, el contactor no debera activarse nunca si la salida del
variador se encuentra bajo tension. De lo contrario pueden producirse picos de corriente que hagan que se dispare el
detector de sobrecorriente o que se dafie el variador de frecuencia.

B Conexion a tierra
Tome las siguientes precauciones cuando conecte a tierra el variador de frecuencia.

* Nunca use el cable de tierra para otros aparatos como, p. €j., aparatos para soldar, etc.

» Utilice siempre un cable de tierra que cumpla con los estandares técnicos de equipamientos eléctricos. Observe que el
cable de tierra sea lo mas corto posible. El variador causa la corriente de fugas. Por tanto, si la distancia entre el
electrodo de tierra y el terminal de tierra es demasiado larga, el potencial del terminal de tierra del variador se volvera
inestable.

* Cuando utilice mas de un variador, no haga un lazo de tierra.

B Precauciones relativas al cableado del circuito de control
Considere las siguientes instrucciones de seguridad al cablear los circuitos de control.

* Tienda los cables de los circuitos de control separados de los cables del circuito principal y demas cables de potencia.

* Disponga los cables de los terminales de control M1-M2, M3-M4, M5-M6, MA, MB, MC (salidas de contactos)
separados de los cables de los otros terminales de control.

* Para la alimentacion externa utilice un alimentador de red homologado por UL de la clase 2.

« Utilice cables de par trenzado o cables apantallados de par trenzado para los circuitos de control a fin de evitar fallos en
el funcionamiento.

 Conecte a tierra la pantalla de los cables procurando que su superficie de contacto con el punto de tierra sea lo mas
grande posible.

* Las pantallas de los cables deben ir conectadas a tierra por ambos extremos.

* Si hay cables flexibles conectados con terminales puntera puede que éstos queden muy firmemente aprisionados en los
bornes. Para desconectarlos, agarre el extremo del cable con unos alicates, libere el terminal usando un destornillador
plano, gire el cable unos 45° y extraigalo del terminal con cuidado. Para mas informaciones consulte el Manual
Técnico. Si utiliza la Funcion "Desactivacion Segura" retire los puentes entre HC, H1 y H2 de igual manera.

B Terminales del circuito principal

Terminal Tipo Funcién
Modelo CIMR-AL] 4A0044 | 4A0058 a 4A0072 4A0088 a 4A0165
L1/L2/L3 Conexion a la red del circuito principal Cone).clon de la tension de red
al variador.
U/T1, V/IT2, W/T3 Salida del variador Conexion al motor.
Para conectar una resistencia
B1, B2 Resistencia de frenado Sin de frena@o 0 una unidad de
resistencia de frenado
opcional.
+2 » Conexion de reactancia Sin .
de CC (+1, +2) (retire : : Para la conexion de
el puente entre +1 y +2) » Alimentacion de bus |« Alimentacion de bus « un variador a una fuente de
+1, - + Alimentacién de bus cc CC(+1,-) allmentgcwn cc
CC (+1, ) +1,-) « Conexiodn de transistor | ® un transistor de frenado
3 Sin de frenado (+3, -) « una reactancia de CC
D - Conexién de toma de tierra

B Terminales del circuito de control

En la siguiente figura se muestra la disposicion de los terminales del circuito de control. El variador esta equipado con
terminales sin tornillos.
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3 Instalacion eléctrica

S1

S3

S2

SI=EAE E

[EG HC R He DM+DM- IG R+ R- S+ ]

il

Utilice un destornillador de punta

plana con un ancho de hoja de
2,5 mm méx. y un grosor de 0,6
mm méx para liberar los
terminales.

Los tres interruptores DIP mas dos puentes, S1 a S5, se encuentran sobre la placa de terminales.

Vv | W A | |
S1 Terminal A2, seleccion de la sefial
Corriente Tension
S2 Resistencia de terminal RS422/485 Apagado N Encendido
Je E E o X
s3 Entrada Funcion "Desactivacion Segura" m
Seleccion NPN / PNP / alimentacion externa O OLd O O}
PNP NPN Suministro de corriente
externa de 24 Vdc
PTC PTC
S4 Terminal A3, seleccion entrada analdgica/PTC g g
Entrada Entrada PTC
analdgica
B
v
S5 Terminal para seleccion de sefial FM/AM B Ol
FM AM
FM/AM: Tension de salida FM: Corriente de salida
AM: Tension de salida

B Funciones de los terminales del circuito de control

Tipo N° [Denominacion de los terminales (funcion) Funcion (nivel de sefial) configuracion de fabrica
Sl Entrada multifuncién 1 (cerrada: marcha
adelante, abierta: parada)
Entrada multifuncion 2 (cerrada: marcha
S2 . . .
invertida, abierta: parada)
3 Entrada multifuncién 3 (fallo externo, contacto
N.O)) Optoacoplador
S4 | Entrada multifuncién 4 (reset de fallo) 24 Vde, 8 mA )
- Iy - Utilice el puente entre los terminales SC y SN o SC y SP para
S5 Entrada multifuncion 5 (referencia 1 seleccionar los modos NPN o PNP, o el modo de alimentacion
Entradas multivelocidad) : '
ﬁuﬁlflhncmn 6 Entrada multifuncion 6 (referencia 2
rettales multivelocidad)
S7 | Entrada multifuncion 7 (referencia de actuacion)
S8 | Entrada multifuncién 8 (baseblock externo)
SC | Comun de entrada multifuncion -
SN | Entradas digitales, 0 V Alimentacion de CC de 24 V para entradas digitales, max. 150 mA (en
caso de no usar la opcion de entrada digital DI-A3)
SP | Entradas digitales, 24V Jamas cortocircuite los terminales SP y SN ya que se dafaria el

variador de frecuencia.
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3 Instalacion eléctrica

Tipo N° [Denominacién de los terminales (funcién) Funcién (nivel de sefal) configuracion de fabrica
H! | Entrada Safe-Disable 1 (Desactivaciéon Segura) | 24 Vdc, 8 mA
Una o ambas abiertas: Salida del variador, desactivada
Ambas cerradas: Funcionamiento normal
Entradas Safe- Impedancia de entrada: 3,3 kQ
Disable H2 | Entrada Safe-Disable 2 (Desactivacion Segura) | Desconexion minima etapa final 1 ms
(Desactivacion Si utiliza las entradas Safe-Disable (Desactivacion Segura) retire los
Segura) puentes entre H1 - HC y H2 - HC. Seleccione con el puente S3 el
modo NPN o PNP, o el modo de alimentacion.
HC g:;llrl;)de entradas Safe-Disable (Desactivacion Comun de entradas Safe-Disable (Desactivacion Segura)
Rango de frecuencia de entrada: 0 a 32 kHz
RP Entrada multifuncién de tren de impulsos Ciclo de trabajo: 30 a 70%
(frecuencia de referencia) Nivel HIGH: 3,5a 13,2 V, nivel LOW: 0,0 a 0,8 Vdc
Impedancia de entrada: 3 kQ
+V | Alimentacion de las entradas analdgicas 10,5 Vdc (corriente maxima admisible 20 mA)
-V | Alimentacion de las entradas analogicas -10,5 Vdc (corriente maxima admisible 20 mA)
Al Entrada mult1func1on a.maloglca I (bias de -10 2 10 Vdc, 0 a 10 Vdc (impedancia de entrada: 20 kQ)
Entradas frecuencia de referencia)
analogicas / -10a 10 Vdc, 0 a 10 Vdc (impedancia de entrada: 20 kQ)
Entrada de tren | o Entrada multifuncion analégica 2 (bias de 4 a20 mA, 0 a20 mA (impedancia de entrada: 250 kQ)
de pulsos frecuencia de referencia) La entrada de tension o de corriente debe seleccionarse con el
interruptor DIP S1 y H3-09
-10a2 10 Vdc, 0 a 10 Vdc (impedancia de entrada: 20 kQ)
A3 Entrada multifuncion analdgica 3 / entrada PTC | Seleccione la entrada analdgica o la entrada PTC con el interruptor
(referencia de frecuencia auxiliar) DIP S4 ubicado en la placa de terminales. Si selecciona PTC, ajuste
H3-06 =E.
AC | Comun de frecuencia de referencia ov
Conexion de tierra para cables apantallados y
E (G) . . _
tarjetas opcionales
MA | Contacto N.O.
, 30 Vdc, 10mA al A;250 Vac, 1I0mAalA
Relé de fallos MB | Contacto N.C. Carga minima: 5 Vdc, 10 mA
MC | Comun para salida de fallo
M1 | Salida multifuncion digital (durante la 30 Vdc, I0mA alA;250 Vac,10mAalA
M2 | operacion) Carga minima: 5 Vdc, 10 mA
Salida M3 30 Vde, 10mA a 1 A; 250 Vac, 10mA a 1 A
multifuncion Salida multifuncién digital (velocidad cero) ¢ Lm ) a’a, ac, ‘vmaa
digital M4 Carga minima: 5 Vdc, 10 mA
M5 | Relé de salida multifuncién (velocidad alcanzada | 30 Vdc, 10 mA a 1 A; 250 Vac, I0mA al A
M6 | 1) Carga minima: 5 Vdc, 10 mA
MP | Salida de tren de pulsos (frecuencia de salida) max. 32 kHz
Salida analogica multifuncion 1 (frecuenciade |—10a+10 Vdc, 0a+10 Vdc 04 a 20 mA
M . . . .

. salida) Use el puente S5 de la placa de terminales para seleccionar la salida de
Salida del ., . . .
monitor lid loei lifuncién 2 . d tension o la de corriente en los terminales AM y FM. Al modificar la

AM Sa 1da analogica mu tifineién 2 (corriente de posicion del puente, ajustar correspondientemente los parametros H4-
salida)
07 y H4-08.
AC | Comun de monitor ov
Salida de DM+ | Salida de monitor de seguridad Salida del estado de la Funcion "Desactivacion Segura". Cerrada al
monitor de ] ] ] ] estar cerradas ambas entradas Safe-Disable (Desactivacion Segura).
seguridad DM- | Comun de salida de monitor de seguridad Hasta +48 Vdc, 50 mA

AVISO: Los terminales HC, H1 y H2 se utilizan para la Funcién "Desactivaciéon Segura”. Urgigamente retire el puente cableado entre
los terminales HC, H1 y H2 si emplea la Funcion "Desactivacion Segura”. Consulte Funcion de "Desactivacion Segura' en la
pagina 37 si usa esta funcion.

AVISO: La longitud de los cables conectados a los terminales HC, H1 y H2 no debe ser superior a 30 m.

SP 18
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4 Manejo con el teclado

4 Manejo con el teclado

€ Terminal de operador digital y teclas

El terminal de operador se utiliza para programar el variador de frecuencia, para su
conexion y desconexion, asi como para visualizar los avisos de fallo. Los LED

muestran el estado del variador.

B Teclas y funciones

DIGITAL OPERATOR JVOP-180

Tecla

Denominacién

Funcion

Tecla de funcion
(F1, F2)

La funciones asignadas a las teclas F1 y F2 varian de acuerdo al ment mostrado actualmente. La
denominacion de cada funcion aparece en la mitad inferior del display.

—
ESC

Tecla ESC

* Vuelve al ment anterior.
* Mueve el cursor un espacio a la izquierda.
» Mantenga pulsada esta tecla si desea regresar a la pantalla de la frecuencia de referencia.

RESET

Tecla RESET

* Mueve el cursor a la derecha.
* Resetea un fallo.

Tecla RUN

Pone en marcha el variador de frecuencia en modo LOCAL.

El LED Run

* se ilumina si el variador de frecuencia estd accionando el motor, y

* parpadea durante la deceleracion hasta la parada, o cuando la frecuencia de referencia es 0.

* Parpadea rapidamente si el variador de frecuencia ha sido desactivado por una entrada digital, si
el variador ha sido detenido por una entrada digital de parada rapida o si ha estado activo un
comando RUN durante la puesta en marcha.

Tecla flecha hacia
arriba

Desplazamiento hacia arriba para mostrar la posicion siguiente, seleccion de niimeros de
parametros y aumento del valor de ajuste.

Tecla flecha hacia
abajo

Desplazamiento hacia abajo para mostrar la posicion previa, seleccion de nimeros de parametros y
reduccion del valor de ajuste.

Tecla STOP

Detiene el variador de frecuencia.

Q @.
gﬁ 2 ) o o
E ! H H E I l . .
v z

Tecla ENTER

* Introduce los parametros y valores de ajuste.
* Selecciona una entrada en el menu para cambiar entre los puntos del menu.

El control del variador cambia entre el operador (LOCAL) y los terminales de circuito de control

K % Egc/llige seleccion (REMOTE). El LED se enciende cuando el variador se encuentra en modo LOCAL (operacion
desde el teclado numérico).
Encendido: Al presentarse un fallo en el variador de frecuencia.
Parpadea:

ALM LED ALM * Al presentarse una alarma.

» Al detectar un fallo OPE

Al presentarse un fallo o alarma durante el autoajuste.
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4 Manejo con el teclado

€ Estructura de menuis y modos de operacién

En la siguiente ilustracion se muestra la estructura de menus del teclado del terminal de operador.

Modo del variador <1>

Modo de programacién <2>

P

- MODE - DRV Rdy

U1-01= 0.00Hz

U1-02= 0.00H.
U1-03= 0.00A [LREF

I FvwD I

(A RRL V)

- MODE - DRV Rdy

U1-01= 0.00Hz

U1-02= 0.00H.
U1-03= 0.00A

ARV

- MODE - PRG
|
Modified
X Parameters

N FWD

‘1
- MODE - PRG

—¢C

I FWDo I

(A QAL V)

- MODE - PRG

—

I FWD

ARJLV

-MODE - PRG Rdy

N FWo I

(A RV

1

<1> Presionando se pone en marcha el motor

<2> No es posible poner en marcha el motor.
<3> Los caracteres intermitentes son mostrados como H.
<4> En este manual los caracteres son representados como X. El terminal de operador LCD muestra los valores reales.
<§> La frecuencia de referencia se muestra a continuacion de la pantalla inicial.
<6> Las informaciones representadas en el display varian segun el modelo del variador.

SP 20

ENTER

—
—

&c

ENTER

[l

&c

<4>

-MONITR- DRV Rdy
|

U1-01=1000.00Hz
(0. 00~50. 00)
“0. 00Hz”
I rwo I

-MONITR- DRV Rdy
Monitor
Ul -01= 0.00Hz

U1-02= 0.00Hz
U1-03= 0.00A

I FWD I

Q
LREF

ARV

-MONITR- DRV Rdy
Fault Trace
UN-01= oC

U2-02= oPr
U2-03= 0.00Hz [LREF

I F\WD I

<3>

ENTER
—
P R—

ésc

Pantalla inicial <5>

; A1000

YASKAWA

-MONITR- DRV Rdy
Frequency Ref
U1-lll= 0.00Hz

U1-02= 0.00H. Q
U1-03= 0.00A [LREF

I F\wD I

ARV

-MONITR- DRV Rdy
Output Freq
U1-lll= 0.00Hz

U1-03= 0.00A [SEQ
U1-04= 0 LREF
I F\WD I

A1000
XXXV, X.XIX.XkW
XXXXIXXXXA
SXXXXXXXXX>

<6>
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5 Puesta en marcha

€ Procedimiento de puesta en marcha

En la siguiente ilustracion se muestra el procedimiento general de puesta en marcha. Cada paso se explica méas
detalladamente en las siguientes paginas.

C ARRANQUE D
AV g

[ Instale y cablee el variador tal y como se ha explicado. ]
AV g

[ Encienda la corriente. ]
A

[ Ponga en marcha el variador de frecuencia utilizando el parémetro A1-03 en caso necesario. ]
AV

[ Ajuste el modo de control. )
AV g

[ Seleccione servicio pesado o normal )
AV g

[ Lleve a cabo un autoajuste o un ajuste los datos del motor de forma manual. ]

v
Ajuste / compruebe los parametros basicos:
*b1-01, b1-02 como referencia de frecuencia y origen del comando RUN
*H1-00, H2-00, H3-00, H4-00, H6-00 para configurar las E/S
* Valores de frecuencia de referencia
*C1-00, C2-00 para tiempos de aceleracion / deceleracion y curvas S

AV
Opere el motor sin ninguna carga, compruebe la operacion y
verifique si el controlador superior (p. eh. PLC, ...) ordena al variador
a trabajar como quiera.

N

[ Conecte la carga, opere el motor y verifique la operacion ]

s

[ Especifique en detalle y ajuste los parametros de la aplicacion (p. j. PID, ...) en caso necesario,)

s

[ Compruebe, por ultima vez, la operacion y verifique los ajustes. ]

s

C El variador de frecuencia esta listo para operar la aplicacion )

&€ Encendido

Antes de encender la alimentacion

* Aseguirese de que todos los cables estan debidamente conectados.
 Asegurese de que no hay tornillos, extremos de cable sueltos o herramientas en el variador de frecuencia.
* Después de conectar la alimentacion, en el display debera indicarse "Operacion" y no deberd mostrarse ningun fallo ni

alarma.

€ Seleccion del modo de control (A1-02)

Hay disponibles tres modos de control. Seleccione el modo de control que mejor se adapte a la aplicacion prevista para el

variador de frecuencia.

Modo de control

Parametro

Aplicaciones principales

Control de V/f para
motores de induccion

Al1-02=0
(ajuste de fabrica)

* Las aplicaciones generales de velocidad variable son particularmente ttiles para los motores
multiples de un solo variador.
* Cuando sustituya un variador cuyos ajustes de parametros sean desconocidos.

Para aplicaciones de fines generales que no necesitan de una alta respuesta dinamica sino de

abierto

Control de V/f con - :
. a9 B una alta precision de velocidad
realimentacion de Al-02=1 L . , .
velocidad + Este modo deberia utilizarse si se desconocen los parametros del motor y no se puede realizar
el autoajuste.
Control vectorial de lazo A1-02 =2 * Aplicaciones de velocidad variable general

Las aplicaciones requieren de una alta precision y un alto control de velocidad.
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Modo de control Parametro Aplicaciones principales

* Por lo general, aplicaciones de velocidad variable que requieran un control de velocidad

Control vectorial de lazo NP . . .
v ! “ Al1-02=3 preciso inferior a velocidad cero, una rapida respuesta de par o un control de par preciso.

cerrado <7~ * Se necesita una sefial de respuesta de velocidad del motor.

Control vectorial de lazo AL-02=5 Aplicaciones de par de carga reducidas que emplean motores magnéticos permanentes (SPM,
abierto para PM <7> IPM) y ahorros de energia.

Control vectorial de lazo - Lo
abierto avanzado para AL1-02=6 Este modo de control puede utilizarse para operar un motor IPM para las constantes aplicaciones

PM </~ de par.

+ Este modo puede utilizarse para un control de alta precision de un motor PM en aplicaciones de
Al1-02=7 par constante o variable.
+ Se necesita una sefial de respuesta de velocidad.

Control vectorial de lazo
cerrado para PM <7>

<1> Explicaciones relativas a estos modos de control las encuentra en el Manual Técnico.

€ Seleccion de operacion ciclo severo y ciclo normal (C6-01)

El variador soporta dos clasificaciones: ciclo severo y ciclo normal. Ambos tienen una corriente de salida diferente
(consulte el catdlogo o el Manual técnico). Ajuste el modo Servicio de acuerdo con la aplicacion.

Modo Ciclo Severo (HD) Ciclo Normal (ND)
Co6-01 0 1
Aplicaciones con un par constante como maquinas de | Aplicaciones donde el par aumente con la velocidad
. extrusion, transportadoras y gruas. Puede que sea como los ventiladores o las bombas. Normalmente no
Aplicacion . . . .
necesario que tengan una alta capacidad de es necesario que tengan una alta tolerancia de
sobrecarga. sobrecarga
1509 1 i inal del vari . . .
Capacidad de sobrecarga (OL2) 30% de la corriente nominal del variador durante 60 120% de la corriente nominal del variador durante 60 s

S

L.3-02 Proteccion contra

0, 0,
bloqueo durante la aceleracion 150% 120%
L3-02 Proteccion contra » 150% 120%
bloqueo durante la aceleraciéon
Frecuencia portadora estandar 2 kHz PWM basculante de 2 kHz

€ Autoajuste (T1-00)

La funcién de autoajuste configura automaticamente los respectivos parametros del variador. Se soportan tres modos
diferentes.

Modo de control (A1-02)

Ti Ajust Requerimient taj
ipo juste equerimientos y ventajas Ul (0) ‘,’,’g"(‘;')‘ OLV (2) | CLV (3)

 Durante la ejecucion del autoajuste es posible desacoplar
el motor de la carga de modo que gire libremente.

No posible desacoplar el motor de la carga pero ésta es
Autoajuste rotativo | T1-01=0 | inferior al 30%. - - si si
Con el autoajuste rotativo se obtienen los resultados mas
exactos, por lo que se recomienda utilizarlo siempre que
sea posible.

No posible desacoplar el motor de la carga y ésta es
superior al 30%.

Autoajuste * No esta disponible el informe de prueba del motor con : .
R R T1-01=1 . - - ST SI
estacionario 1 los datos del mismo.
* Calcula automaticamente los parametros del motor
precisados para el control vectorial.
* No posible desacoplar el motor de la carga y ésta es
superior al 30%.
Autoajuste * Debera disponerse de un informe de prueba del motor. . :
. i T1-01=4 . s . . - - SI ST
estacionario 2 Tras la introduccion de la corriente en vacio y del

deslizamiento nominal calcula y ajusta el variador de
frecuencia todos los parametros relativos al motor.
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Modo de control (A1-02)
Tipo Ajuste Requerimientos y ventajas Uit (0) \ggca;, OLV (2) | CLV (3)
+ El variador de frecuencia se utiliza con el control de V/f
y no son posibles otros procedimientos de autoajuste.
Autoajuste * La capacidad del variador y del motor son diferentes.
estacionario para la * Configura el variador de frecuencia al cambiar el cable : : : .
. . T1-01=2 . , ST SI SI SI
resistencia entre entre el mismo y el motor por uno de mas de 50 m de
bornes longitud. Presupone que ya se realizé un autoajuste.
* No debera emplearse para el control vectorial a no ser
que haya sido sustituido el cable del motor.
* Se recomienda que las aplicaciones utilicen la funcion de
Estimacion rapida, Busqueda rapida o Ahorro de energia
Autoajuste rotativo del control V/A£.
para el control de V/| T1-01 =3 |+ Se asume que el motor pueda rotar mientras se ejecute el si si - -
f. autoajuste. Aumenta la precision para ciertas funciones
como la compensacion del par y del deslizamiento, el
Ahorro de energia y la Busqueda rapida.

A\ PRECAUCION

No toque nunca el motor antes de que haya terminado el autoajuste.

De lo contrario, ello podria acarrear lesiones leves y moderadas. EI motor se encuentra todavia bajo tension aunque
éste no gire durante el autoajuste.

Para realizar el autoajuste, acceda al menu de autoajuste y lleve a cabo los pasos que se muestran en la siguiente figura.
El nimero de datos a introducir que figuran en la placa de caracteristicas depende del tipo de autoajuste seleccionado. En
este ejemplo se muestra el autoajuste con rotacion.

Pantalla del Entre en el Auto-Tuning Seleccione el
modelo del variador Mode (Modo de autoajuste) método de ajuste
-MODE - DRV Rdy -MODE - PRG m -A.TUNE - PRG % -ATUNE - PRG @
] Tuning Mode Sel Tuning Mode Sel
U1-01= 0.00Hz > I > Sme oo T > Soimeo T >
--------------- T1l= 0 *0 T1-01= 0 [EXXN
U1-02= 0.00Hz i i .
U105 0008 m{ Standard Tuning Standa[g"'l'unmg Entry Accepted :
I FwD I N FWo I N Fvo I FwD I :
:
: -A.TUNE - PRG -ATUNE - PRG -A-TUNE - DRV -A.TUNE - DRV -MODE - DRV
: Mtr Rated Power Rated Speed Auto-Tuning ]
oD | TIEE XXXKW | ... | TIH= 1450RPM o) T000HZ 000A | ... TXXXHZ XXXA |4 e e End
> (0,00 ~ 650,00) > .(O~24000) > Tuning Ready ? > > Tune Successful
“XXXKW” “1750RPM” Press RUN key L 00
I Fwo I I F\WDo I I WD ORUN N Fvwo I I o I
(AJVvI]E. 2. Se muestra la Durante el ajuste la Tras realizar el ajuste con
Establezca los datos que pantalla de inicio pantalla parpadea  éxito se mostrara "End"
figuran en todas las del ajuste (Fin).

placas de caracteristicas

Si no fuese posible realizar un autoajuste (al ser imposible la operacion en vacio, etc.), fije la frecuencia y la tension
maximas en los parametros E1-000 e introduzca manualmente los datos del motor en los parametros E2-O10.

AVISO: Las entradas Safe-Disable (Desactivaciéon Segura) deben estar cerradas durante el autoajuste.

€ Frecuencia de referencia y tiempos de aceleracion/deceleracion

B Introduccion de la frecuencia de referencia (b1-01)

Configure el pardmetro b1-01 de acuerdo con la frecuencia de referencia utilizada.

b1-01 Orlgﬁgfgreelr:lggor i Entrada de frecuencia de referencia
0 Teclado del terminal de Indique las frecuencias de referencia en los parametros d1-C100 y utilice las entradas digitales para ir
operador cambiando entre los distintos valores de referencia.
1 Entrada analdgica Aplique la sefial de frecuencia de referencia al terminal A1, A2 o A3.
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b1-01 Ongt:gfggr:lélaor il Entrada de frecuencia de referencia
2 Com. serie Comunicacion en serie via puerto RS422/485
3 Tarjeta opcional Tarjeta opcional de comunicacion
4 Entrada de tren de pulsos Ajuste la frecuencia de referencia en el terminal RP mediante una sefial con tren de pulsos.

B Entrada del comando de marcha/parada (b1-02)

Configure el parametro b1-02 de acuerdo con el comando de puesta en marcha utilizado.

b1-02 Orlgt::fg'%lr:/;::r ge Entrada del comando de marcha RUN
0 Teclado del terminal de Teclas RUN y STOP del terminal de operador
operador
1 Entrada multifuncion digital | Entrada multifuncion digital
2 Com. serie Comunicacion en serie via puerto RS422/485
Tarjeta opcional Tarjeta opcional de comunicacion

B Tiempos de aceleraciéon/deceleracion y curvas S

Existen cuatro grupos para los tiempos de aceleracion y deceleracion en los que se pueden ajustar los parametros C1-
O0. De fabrica se encuentran activados los tiempos de aceleracion y deceleracion C1-01/02. Ajuste estos tiempos de
acuerdo a su aplicacion. Para lograr una aceleracion y deceleracion mas suaves pueden activarse las curvas S en los
parametros C2-0001.

@ Origen de la referencia y del comando Run
El variador cuenta con un modo LOCAL y REMOTE.

Estado Descripcion
LOCAL El comando Run/Stop y la referencia de frecuencia se introducen mediante el teclado numérico del operador.

El origen del comando Run introducido en el parametro b1-02 y el origen de la referencia de frecuencia

REMOTE introducida en el parametro b1-01 se estan utilizando.

Si el variador opera en el modo REMOTE, aseguirese de que se ajustan los origenes correctos de la referencia de
frecuencia y el comando Run en los pardmetros b1-01/02 y que el variador est¢ en modo REMOTE.

El LED del botén LO7RE indica en qué modo se encuentra el comando Run.

LED LO/RE Descripcion
ENCENDIDO El operador emite el comando Run.
APAGADO El origen de la emision del comando Run no recae en el operador.

€ Configuracion de E/S

Note: Los ajustes estandar se muestran en el diagrama de conexion en la pagina 13.

B Entradas multifuncién digitales (H1-C10)

Las funciones para cada entrada digital pueden asignarse en los parametros H1-OOO.
B Salidas multifuncion digitales (H2-010)

Las funciones para cada salida digital pueden fijarse en los parametros H2-OIO. El valor de ajuste de estos parametros
consta de 3 digitos, determinando el digito central y el derecho el tipo de funcion, y el digito izquierdo las caracteristicas
de salida (0: salida segun seleccion; 1: salida invertida).

B Entradas multifuncién analoégicas (H3-C10)

Las funciones para cada entrada analogica pueden asignarse en los parametros H3-OO. Las entradas Al y A3 admiten
sefales de -10 a +10 Vdc. La entrada A2 puede ajustarse ademas para 4 - 20 mA.

AVISO: Si la sefial de la entrada A2 se cambia de tensién a corriente, y viceversa, asegurese de que el interruptor DIP S1 se
encuentra en la posicién correcta y que el parametro H3-09 esté configurado correctamente.
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AVISO: Al aplicar la entrada analégica A3 como entrada PTC ajuste el interruptor DIP S4 a PTC y el parametro H3-06 = E.
B Salidas multifuncion analégicas (H4-010)

Use los parametros H4-0O para fijar el valor de salida de las salidas analdgicas de monitorizacion, y para adaptar el
nivel de la sefial de salida. Al cambiar el nivel de sefal del parametro H4-07/08 asegtrese de que el puente S5 esté
ajustado correspondientemente.

€ Funcionamiento de prueba

Realice los siguientes pasos para poner en marcha la maquina después de haber fijado todos los valores de los
parametros.

1. Deje funcionar el motor sin carga y compruebe que todas las entradas, salidas y el desarrollo del proceso
funcionan de la forma deseada.

2. Conecte la carga al motor.

3. Deje funcionar el motor con carga y verifique que no se presenten vibraciones, desviaciones en la velocidad,
bloqueos ni sobrecarga del motor.

Una vez llevados a cabo con éxito los pasos arriba citados, el variador de frecuencia se encuentra listo para la aplicacion
prevista y ejecuta las funciones basicas. Consulte en Manual técnico para los ajustes especiales como control PID, etc.
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6

Parametros de usuario

En esta tabla figuran los parametros mas importantes. Los N© Denomi- Descripcion
ajustes de fabrica viene impresos en negrilla. Si desea ver nacion
la lista completa, consulte el Manual Técnico. Corriente de | Determina la magnitud de la corriente de
b2-02 frenado por frenado por inyeccion de CC como
Denomi- . s inyeccion de | porcentaje de la corriente nominal del
(]
L nacion Descripcion cc variador.
Parametros de ajuste Tiempo de Ajuste del tiempo de frenado por inyeccion
0: Visualizacion y ajuste de A1-01 y A1-04. b2-03 frenado por d? CC en la puesta en marchg. Ajuste del
También es posible visualizar los inyeccion de | tiempo de frenado por inyeccion de CC en
parametros UOI-OI0. CC al arrancar | la puesta en marcha.
Seleceion de 1: Pardmetros de usuario (acceso a los Tiempo de
Al1-01 ivel d pardmetros A2-01 - A2-32 seleccionados b2-04 frenado por Establece el tiempo de frenado por
nivel de acceso por el usuario) inyeccion de | inyeccion de CC al parar.
2: Acceso avanzado (acceso para CC al parar
visualizacion y ajuste de todos los Aceleracion/deceleracion
parametros) C1-01 Tiempo de Cambia el tiempo de aceleracion de 0 a la
0: Control de V/f acel. 1 frecuencia maxima.
1: Control de V/ f.con PG ) C1-02 Tiempo de Cambia el tiempo de deceleracion de la
2: Control vectorial de lazo abierto decel. 1 frecuencia méxima a 0.
AL-02 Modo de 3: Control vectorial de lazo cerrado Tiempos de
control 5: Control vectorial de lazo abierto para PM | | C1-03 a acel /](Diecel 22 Fija los tiempos de acel./decel. de 2 a 4
6: Control vectorial de lazo abierto C1-08 4 ’ ' (ajuste como en C1-01/02).
avanzado para PM —
7: Control vectorial de lazo cerrado para PM Caracteristicas L
0: Sin inicializacid C2-01 | delacurvaSal| Curva S al iniciar acel.
: SIn tnicia’izacion . iniciar acel.
1110: Inicializacién por usuario (los valores .
T de los parametros deberan memorizarse Caracteristicas .
A1-03 Inicializar empleando el pardmetro 02-03) C2-02 | delacurvaSal| Curva S al finalizar acel.
parametros e . finalizar acel.
2220: Inicializacion a 2 hilos
3330: Inicializacion a 3 hilos Caracteristicas
5550: Reset de fallo oPEQ4 C2-03 de 12.1 curva S al | Curva S al iniciar decel.
Selecciéon del modo de operacion iniciar dece.l.
0: Terminal de operador digital Caracteristicas .
Seleccion de la | 1: Entradas analégicas C2-04 | delacurvaSal| Curva S al finalizar decel.
b1-01 | frecuencia de | 2: Comunicacion via MEMOBUS / Modbus finalizar decel.
referencia 1 3: Opcion PCB Compensacion de deslizamiento
4: Entrada de pulsos (terminal RP) Ganancia de
Seleccion del 0: Terminal de operador digital C3-01 compensacion | Fija la funcion de compensacion de
102 ani;l(;’;ld: 1: Entradas digitales de o deslizamiento para el motor 1.
marcha RUN 1 2: Comunicacion via MEMOBUS / Modbus deslizamiento
3: Opcién PCB Tiempo de
0: Rampa hasta la parada retardo en Fija el tiempo de retardo en la funcion de
Seleccion del 1: Marcha por inercia hasta la parada C3-02 | compensacion | compensacion del deslizamiento para el
b1-03 © ecg © 4 | 2: Frenado por inyeccion de CC hasta la de motor 1.
- met(zi ode parada deslizamiento
pataca 3: Marcha por inercia temporizada Compensacion del par
9: Posicionamiento sencillo . Fija la ganancia para la optimizacién
— Ganancia en la I .
Seleccion de 0: Retroceso. activad C4-01 | com ., | automatica del par (tension) y ayuda a
: , s pensacion
b1-04 | marcha 1 Retroceso. bloqueado del par alcanzar un mayor par en la puesta en
invertida ’ - 010q ’ p marcha. Se utiliza en el motor 1.
., 0: Estandar Retardo en la .. .
bl-14 :fézflczl(;nfg:e 1: Cambio de la secuencia de fases C4-02 | compensacion I:(I)Jr?l ei::;;%?} Cllzlr et:rrdo para la
(inversion del sentido de marcha del motor) del par P par.
Frenado por inyeccion de CC Frecuencia portadora
;riecige;:a de Establece la frecuencia a la que se inicia el Seleccion de la g;:er:;cclg rln)sii:::iz (HD) para aplicaciones
frenado por inyeccion de CC habiendo C6-01 | caracteristica par¢ ) L
b2-01 | frenado por . A ; 1: Servicio normal (ND) para aplicaciones
. s seleccionado la "Rampa de parada" (b1-03 del par .
inyeccionde | _ 0) con par variable.
CcC '
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con PG, control vectorial de lazo abierto,

control vectorial de lazo cerrado.

Denomi- . Denomi- .
o o
N P Descripcion N P Descripcion
1: 2,0 kHz Parametros de motor 1
2:5,0kHz Corriente Fija la corriente nominal del motor en
3:8,0 kHz E2-01 | nominal del amperios segun placa de caracteristicas del
4:10,0 kHz motor mismo. Configurado de manera automatica
5:12,5kHz durante el autoajuste.
C6-02 Frecuencia g Il’%é)l\/ll(?i fant 40 andible 1 Deslizamiento | Fija el valor nominal para el deslizamiento
portadora ascu’ante (son} 0 audible ) E2-02 | nominal del del motor. Configurado de manera
S' ngi l;ascu}an:e Eson}go aug%l;ie i; motor automatica durante el autoajuste.
: asculante (sonido audible - - = -
A: PWM4 bascl:ﬂan te (sonido ;L dible 4) Corriente sin | Fija la corriente en vacio del motor.
B.a E: Sin uso E2-03 | carga del Configurado de manera automatica durante
F: Definido por el usuario (determinado por motor cl autoa]ust,e.
C6-03 hasta C6-05) 04 N° de polos del geﬁ;e el rzlurr:iero de polostdel T.oto(ri. t
Frecuencia de referencia ) motor lon tlgu.r 2 to ¢ maneta aufomatica durante
- - . . el autoajuste.
d1-01 a Frecuenga de | Fij a la frecuencia de 'referencwt para el Resistencia Ajuste de la resistencia entre fases del
referencia variador de frecuencia. Las unidades de
d1-16 lal6 ajuste se fijan con el parametro 01-03 E2-05 | entre fases del | devanado del motor. Configurado de
Valor d ; motor manera automatica durante el autoajuste.
alor . . . - -
re fe(r)enceia para Fija la frecuencia para la operacion paso a Define la caida de tension debido a la
d1-17 operacién paso paso. Las unidades de ajuste se fijan con el Inductancia de inductancia de fuga del motor y es
a paso parametro 01-03. E2-06 fuea del motor expresada en tanto por ciento de la tension
Caracteristica VIf para motor 1 & nominal del motor. Configurado de manera
automatica durante el autoajuste.
Fste.[,)aralr_netrot dePera fijarse al valor de la Entradas multifuncion digitales
ension alimentacion. —
iADVERTENCIA! Para garantizar el Seleﬁ:?lon dela
. . . funcion del
correcto funcionamiento de las funciones de H1-01 a | terminal S1
E1-01 Tension de proteccion del variador debera ajustarse la Hl_ oga Se grgma ¢ da Selecciona la funcion del terminal S1 a S8.
entrada tension de alimentacion del variador (no la ) di 'telen rada
tension del motor) en E1-01. De lo lgit?f .
contrario, ello podria acarrear lesiones muituncion.
graves o incluso la muerte o perjudicar al Nota: Un listado de las principales funciones figura al final de la tabla.
aparato. Salidas multifuncion digitales
E1.04 Frecuencia de | Este parametro solamente surte efecto si E1- Seleccion de la
salida méxima | 03 se ha ajustado a F. H2-01 funcién de Fija la funcion de la salida del relé M1-M2
Tensién de Para caracteristicas V/f lineales ajuste los terminales M1-| * ) ’
E1-05 salida méaxima | mismos valores para E1-07 y E1-09. En este M2
Frecuencia caso no se tendra en cuenta el ajuste de E1- Seleccion de la
E1-06 . 08. Asegurese que las cuatro frecuencias funcién d
nominal . ) uncion de . . . e
W ajustadas cumplan las siguientes H2-02 terminales M3- Fija la funcion de la salida del relé M3-M4.
E1-07 salida media condiciones: M4
Toncion do E1-09 <E1-07 <E1-06 <El1-11 < E1-04 Seleccion de la
E1-08 . . Tension de salida (V. 10 .. . .
salida media enEngS © salida (V) H2-03 funC{onlde M5 Fija la funcion de la salida del relé M5-M6.
Frecuencia de E1-12 crminates V>0
E1-09 . . M6
salida minima E1-13 - - .
Tension d Emite un pulso de 200 ms si los vatios hora
E1-10 eipjlon , N acumulados superan el valor en la unidad
salida minima E1-08 Seleccion de | seleccionada.
H2-06 las unidades de | 0: Unidades de 0,1 kWh
E1-10 [ -+ ‘ | b salida para 1: Unidades de 1 kWh
E1-09 E1-07 E1-06 E1-11 E1-04 kilovatios hora | 2: Unidades de 10 kWh
Frecuencia (Hz) 3: Unidades de 100 kWh
Nota: Segun el modo de control 4 Unidades de 1000 kWh
seleccionado puede que no estén - — .
. . h . ota: Un listado de las principales funciones figura al final de la tabla.
. disponibles ciertos pardmetros. Nota: Un listado de | les f fig 1 final de la tabl
o Tens}oﬁ | « E1-07, E1-08 y E-10 solamente estan Entradas multifuncion analégicas
E1-13 | nominal de disponibles en los siguientes modos de Seleccion del
motor control: Control de V/f, control de V/f H3-01 nivel de sefial | 0: 0a 10V
con PG, control vectorial de lazo abierto. para el 1:-10a 10V
* E1-11, E1-12 y E-13 solamente estan terminal Al
disponibles en los siguientes modos de Seleccion de la
control: Control de V/f, control de V/f H3-02 | funcién para | Fija la funcion del terminal Al.

terminal Al
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Denomi- L Denomi- L
(] (]
N o Descripcion N o Descripcion
Ganancia del Establece el nivel del valor de entrada Bias en
- . seleccionado en H3-02 teniendo aplicados termina ¢ | Fija el nivel de sefial en el termina ue
H3-03 terminal Al leccionad H3-02 teniendo aplicad inal FM de | Fija el nivel de sefial 1 inal FM q
10V al terminal Al. H4-03 | salida corresponde a un 0% de la salida de
Bias en Establece el nivel del valor de entrada multifgnci(’m monitorizacion seleccionada.
H3-04 terminal Al seleccionado en H3-02 teniendo aplicados 0 analogica
V al terminal Al. Seleccion de . . .
Niveldeseial [0:0a 10V monitor en Selecciona los datos a emitir por la salida
ivel de sefial | 0: 0 a “ o
H3-05 | 1 terminal A3| 1: 102 10V terminal AM | 2210812 AM: oriracis
H4-04 de salida Fije los parametros de monitorizacion
Seleccion de la ifuncid deseados con las cifras UO-O10.
H3-06 | funcién en Fija la funcién del terminal A3. :Illilt(})g‘;::lzlon Introduzca por ejemplo "103" para U1-03.
terminal A3
Ganancia del Establece el nivel del valor de entrada Gangnma en B ) . )
H3-07 . seleccionado en H3-06 teniendo aplicados termlqal AM | Fija el nivel de sefial en el termlqal AM que
terminal A3 10V al terminal A3 H4-05 | de salida corresponde a un 100% de la salida de
Establ [nivel d' valor de entrad multifuncién | monitorizacion seleccionada.
Bias en stablece el nivel del valor de entrada analégica
H3-08 terminal A3 seleccionado en H3-06 teniendo aplicados 0 -
V al terminal A3. Bias en . . .
00210V terminal AM | Fija el nivel de sefial en el terminal AM que
1: laO 10V H4-06 | de salida corresponde a un 0% de la salida de
Nivel de sefial 2; ‘_‘ 2a 0 mA multifuncién | monitorizacion seleccionada.
H3-09 | veldesenalpsidastm analogica
en terminal A2 | 3: 0 a 20 mA -
Nota: Ajuste en el interruptor DIP S1 si la S'elecc1on (}e
sefal de entrada es de corriente o tension. nn;el dﬁ? Seln}?ll\/[ 0:0al10V
Seleccion de la Ha-07 | ORI 1 —10a 10V
H3-10 | funcién para | Fija la funcion del terminal A2. . . 2:4a20mA
terminal A2 multifuncion
analogica
. Establece el nivel del valor de entrada -
Ganancia del . . . Seleccion de
H3-11 terminal A2 seleccionado en H3-10 teniendo aplicados nivel de sefial
10V al terminal A2. en terminal 0:0a10V
Bias en Establece el nivel del valor de entrada H4-08 AM de salida 1:-10a10V
H3-12 s¢ seleccionado en H3-10 teniendo aplicados 0 multifuncic 2:4a20 mA
terminal A2 ;i . ultituncion
V (06 4 mA) al terminal A2. analogica
Constante de | . Entrada de pulsos (frec.)
H3-13 ?Ttmp 0 del tF_IIJ; una lc ontstant.e dle tlznllpf;;ie r/e;t;lrdso del Escalado de Fija la sefial de entrada de la frecuencia en
i ! tro(;sn lt.l.o en fos Feﬁmlne; s d ’ : y A : ¢ H6-02 | entrada de tren | el terminal RP que corresponde al 100% del
z:llarlz ?ca uttiiza para fitrar ¢t ruido en 1as senaies. de pulsos valor seleccionado en H6-01.
£ Determina 1 trad 1oai Ganancia en Establece el nivel del valor seleccionado en
h;bi?;gi :r? ::s:)a dzsazfcli?/;rg:;lzsentra da H6-03 | entrada de tren | H6-01 estando aplicada la frecuencia de
1 t just: H6-02.
digital programada para “Activar entrada dBe prrsos 3 entrada ajustada en H6-0
Seleccién de | analogica” (H1-00O = C). H6-04 | d 1ats en celntra # | Establece el nivel del valor seleccionado en
terminal 1: Solo terminal Al ) ¢ trende H6-01 con 0 Hz aplicados a la entrada.
H3-14 | activado en 2: Sélo terminal A2 pulsos i
entrada 3: Solo terminales Al y A2 Salida de tren de pulsos
analogica 4: Solo terminal A3 Selecciona la funcion de salida del monitor
5: Terminales Al y A3 Seleccion de | de tren de pulsos MP (el valor de O-000 es
6: Terminales A2 y A3 H6-06 | monitor de tren | parte de UO-O10).
7: Todos los terminales activados de pulsos Ejemplo: Para seleccionar U5-01 ajuste
Entradas multifuncion analégicas “5017.
Seleccion de lecciona los d . la salid Fija la frecuencia de salida en el terminal
monitor en Se ecciona los datos a emitir por la sa'ida Escalado de | MP para un valor de monitorizacion del
terminal FM de m_l_lltlﬁmcwrn analogica del _tenpma.l,FM. H6-07 | monitor de tren | 100%. Ajuste H6-06 a 102 y H6-07 a 0 para
H4-01 salida Fije los parametro§ de monitorizacién de pulsos que la salida del monitor de tren de pulsos
multifuncién deseados con las. cifras UDJ-LIL. sea igual a la frecuencia de salida.
.. Introduzca por ejemplo "103" para U1-03.
analogica
Ganancia en
terminal FM de | Fija el nivel de sefial en el terminal FM que
H4-02 | salida corresponde a un 100% de la salida de
multifunciéon | monitorizacion seleccionada.
analogica
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6 Parametros de usuario
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Denomi- . Denomi- .

o o

N P Descripcion N P Descripcion

Proteccion del motor 0: Desactivada. El variador de frecuencia

0: Desactivada opera con la frecuencia ajustada. Una carga

1: Motor universal (autoventilado en elevada puede causar un descenso de

ejecucion estandar) Seleccion de | velocidad en el motor.

2: Motor del variador con un rango de proteccion 1: Tiempo de decel. 1. Al ejecutar la

velocidad 1:10 L3-05 | contra bloqueo | proteccion contra bloqueo se aplica el
Seleccion de | 3: Motor vectorial con un rango de durante la tiempo de deceleracién ajustado en C1-
proteccion velocidad 1:100 marcha 02.

L1-01 | contra 4: Motor PM con control de par variable 2: Tiempo de decel. 2. Al ejecutar la
sobrecarga del | 5: Motor PM con control de par constante proteccion contra bloqueo se aplica el
motor 6: Motor universal (50 Hz) tiempo de deceleracion ajustado en C1-04.

Es caso de operar con varios motores el Nivel de
variador de frecuencia no los puede proteger proteccion Se activa al fijarse L3-05 al valor 1 6 2. El
a pesar de haber activado la proteccion L3-06 | contra bloqueo | 100% corresponde a la corriente nominal
contra sobrecarga en L1-01. Ajuste L1-01 a durante la del variador de frecuencia.
0 y equipe cada motor con un térmico. marcha
Tiempo de Autoajuste para motores de induccién
proteceion Fija el tiempo para la proteccion térmica 0: Autoajuste rotativo
L1-02 | contra (oL1) del motor 1: Autoajuste estacionario 1
b del ) ) . . .
sobrecarga 2: Autoajuste estacionario para la
motor resistencia entre bornes
Proteccion contra bloqueo 3: Autoajuste rotativo para un control de V/f
q Y p
0: Desactivada. Seleccisn del (reque’rido para la. func'if')n de ahorro qe
. 1: Estandar. Interrumpe la aceleracion al energia y para estimacion de la velocidad
Seleccion de . T1-01 | modo de
revencion de exceder la corriente el valor de L3-02. autoajuste que dese'fi alcanzars.e) _
L3-01 Elo eo 2: Inteligente. Aceleracion en el tiempo 4: Autoajuste estacionario 2
d q minimo posible sin exceder la corriente 8: Determinacion de la inercia (efectuar
urimte y ajustada en L3-02. previamente un autoajuste rotativo)
aceleracion Nota: El ajuste 2 no esta disponible al 9: Ajuste del regulador de velocidad
utilizar OLV/PM. (efectuar previamente un autoajuste
Nivel de rotativo)
i6 i 01=156 Potenci . . . ]
prevencion de | Se aplica en el caso de que 173 01=1 6 2.El otencla Ajusta la potencia nominal del motor segin

L3-02 | bloqueo 100% gonesponde ala c'orrlente nominal T1-02 | nominal del placa de caracteristicas.
durante la del variador de frecuencia. motor
aceleracion Tension . ., . ,

. . . . Ajusta la tensiéon nominal del motor segiin
0: Desactlvafia. De§elera01()n con el tiempo T1-03 | nominal del placa de caracteristicas.
de deceleracion activo. Puede presentarse motor
un fallo ov. Corriente Ajusta la corriente nominal del motor segiin
1: Estandar. La deceleracion es T1-04 | nominal del J . £
. Sy . . placa de caracteristicas.
interrumpida si la tensién de bus CC motor
supera el umbral de proteccion contra T1-05 Frecuencia Ajusta la frecuencia nominal del motor
bloqueo. nominal segun placa de caracteristicas.
2: 'In.tehgent.e. Int(.ehgente. Deceleracwn T1-06 N°de polos del | Ajusta el n° de polos del motor segiin placa
Seleccion de | Maxima p9'51ble sin que surjan fallog ov. motor de caracteristicas.
., 3: Proteccion contra bloqueo con resistencia -
prevencion de -, Velocidad . . .
de frenado. Proteccion contra bloqueo . Ajusta la velocidad nominal del motor
L3-04 | bloqueo . L T1-07 | nominal del . .
durante la deceleracion en combinacion con segun placa de caracteristicas.
durante N motor
deceleracion | "™ frenado dinamico. — -
4: Deceleracidn por sobreexcitacion. Resolucion de Fija el n° de pulsos por vu§lta para el
Deceleracién al tiempo que se va T1-08 tacémetro genelrador de pulsos o codificador
incrementando el flujo del motor. empleado.
5: Deceleracion por sobreexcitacion 2. Fija la corriente en vacio del motor.
Adapta el gradiente de deceleracion a la Corri . Tras fijar la capacidad del motor en T1-02 y
. orriente sin . .
tension de bus CC. carea del la corriente nominal del motor en T1-04,
6: Activada. Adapta el gradiente de T1-09 mo%or este pardmetro muestra automaticamente la
deceleracion a la corriente de salida y a la (autoajuste corriente en vacio para un motor
tension de bus CC. Auste YASKAWA estandar de 4 polos. Indique la
estacionario)

corriente en vacio que figura en el informe
de prueba del motor.

SP 29



6 Parametros de usuario

Denomi- Y Salidas
(]
N o Descripcion d?t Descripcion
monitor
Fija el valor nominal para el deslizamiento ontte - -
del motor Estado del variador de frecuencia
Deslizamiento L .
nominal del Tras ﬁja'r la capacidad del mot'o? en T1-02, U1 - 12=00000000
T1-10 | motor este parametro muestra automaticamente el "1 Enla operacion
. deslizamiento para un motor YASKAWA L )
(autoajuste i . 1 En velocidad cero
. . estandar de 4 polos. Indique el
estacionario) L 1 EnREV
deslizamiento del motor que figura en el )
. Ul-12 1 Enla entrada de sefial de
informe de prueba del motor. reinicio de fallo
Pérdidas en el hierro para la determinacion 1 Al coincidir velocidades
del coeficiente de ahorro de energia. 1 En el variador de frecuencic
Pérdidas en el | Este valor es fijado en E2-10 (pérdida de 1 Enladeteccion de
T1-11 | hierro del hierro en motor) en la desconexién / alarma
motor conexion. Si T1-02 es modificado se -1 Enla deteccion de fallo
muestra un valor esténdar onespondiente | | (/113 | Nivel de entrada en teminal Al
a potencia del motor introducida.
P Ul-14 | Nivel de entrada en terminal A2
Sagdas D L. Ul-15 | Nivel de entrada en terminal A3
m on?tor escripcion Ul-16 | Frecuencia de salida tras arranque suave
U1-01 Frecuencia de referencia (Hz) Ul-18 | Parimetro de fallo OPE
U1-02 | Frecuencia de salida (Hz) U1-24 | Monitor de entrada de pulsos
U1-03 Corriente de salida (A) Andlisis de fallos
U1-05 | Revoluciones del motor (Hz) U2-01 | Fallo actua.ll
U1-06 | Referencia de tension de salida (Vac) U2-02 | Fallo previo
U1-07 | Tension de bus de CC (Vdc) U2-03 | Frecuencia de referencia en fallo previo
U1-08 | Potencia de salida (kW) U2-04 | Frecuencia de salida en fallo previo
U1-00 Referencia del par de giro (en % del par de giro nominal U2-05 | Corriente de salida en fallo previo
- del motor) U2-06 Velocidad del motor en fallo previo
Estado de los terminales de entrada U2-07 | Tensién de salida en fallo previo
U2-08 | Tension del bus de CC en fallo previo
Ut-1 O_OOOOOOOOL Entrada digital 1 U2-09 | Potencia de salida en fallo previo
L (terminal S1 habilitado) U2-10 | Referencia de par en fallo previo
1 Emrafialdgtﬂ' % i U2-11 | Estado de terminal de entrada en fallo previo
1 :;22: digitalasl fado) U2-12 | Estado de terminal de salida en fallo previo
(terminal S$1 habilitado) U2-13 Estado operativo de variador de frecuencia en fallo previo
Ul1-10 1 I(Etg:?%aaldisg;tﬁlai o] U2-14 | Horas de servicio acumuladas en fallo previo
1 Entrada digital 5 U2-15 Velocidad de referencia con arranque suave en fallo
(terminal S1 habilitado) previo
1 Etntra‘daldgtf\l ?)'I't ; U2-16 | Corriente del eje q del motor en fallo previo
1 (Ei;:;: digitaf7l fado) U2-17 | Corriente del eje d del motor en fallo previo
(terminal S1 habilitado) U2-20 | Temperatura del disipador en fallo previo
1 Eg:mé; Idng;tflla?)ilitado) Histérico de fallos
- - U3-01 a . . .
Estado de los terminales de salida U3-04 Primer hasta cuarto fallo mas reciente
ut-11 =0@99000L %3-015 Oa Quinto hasta décimo fallo mas reciente
1 salida N
E?;r'rtr'fl%g‘f"\oﬂq _d'\i/?z")a' U3-11a | Tiempo de operacion acumulado al presentarse del primer
U3-14 | al cuarto fallo mas reciente

1 Muttifuncion
Ul-11 Salida digital U3-15a | Tiempo de operacion acumulado al presentarse del quinto

terminal M3-M4 I~ . .
S\/Iultifuncién ) U3-20 al décimo fallo mas reciente

(Stslrir?w?ngilgl\i}lasl-MG) NOTA: Los siguientes fallos no se guardan en el registro de fallos.
CPF00 a 03, Uvl y Uv2

No se utiliza
1 Relé de fallos Sel. E/S
(terminal MA-MC cerrado Descripcion
MA-MC abierto) digital P
Seleccion de funciones en entradas digitales
3 Referencia 1 de multivelocidad

Referencia 2 de multivelocidad

5 Referencia 3 de multivelocidad
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6 Parametros de usuario

Sdeilg.iltEaIIS Descripcion
6 Frecuencia de referencia en operacion paso a paso (mayor
prioridad sobre la referencia de multivelocidad).
7 Seleccion de tiempo de aceracion/deceleracion 1
Sin uso (establecido cuando no se utiliza un terminal)
14 Reset de fallo (reset tras ENCENDIDO)
20 a 2F Fallo externo; Modo de entrada: contacto N.A./contacto

N.C., modo de deteccion: normal / durante la operacion

Seleccion de funciones en salidas digitales

Durante la operacion (ON: comando de marcha ON, o
salida de tension)

Velocidad cero

Velocidad alcanzada 1

Variador de frecuencia preparado

Fallo

| T N N —

Sin uso

Fallo leve (Alarma) (ON: se muestra la alarma)
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7 Localizacion y subsanacion de fallos

7

Localizacion y subsanacion de fallos

€ Alarmas y fallos generales

Los fallos y alarmas revelan problemas existentes en el variador de frecuencia o en la maquina.

Una alarma se indica mediante un codigo en la pantalla de datos y el parpadeo del indicador LED ALM. La salida del
variador no se desconecta necesariamente.

Un fallo (FLT) se indica al aparecer un c6digo en la pantalla de datos y encenderse el indicador LED ALM. La salida del
variador siempre se desconecta inmediatamente y el motor sigue en marcha por inercia hasta detenerse.

Para anular una alarma o reiniciar un fallo, determine y elimine su causa y reinicie entonces el variador de frecuencia
pulsando la tecla Reset del terminal de operador, o bien, apagando y encendiendo la alimentacion.

Esta lista solo contiene los fallos y alarmas mas importantes. Si desea ver la lista completa, consulte el Manual Técnico.

en marcha.

Terminal de iz
operador digital AL | FLT Causa Subsanacién del fallo
El comando Baseblock va asignado a una entrada * Verifique la seleccion de la funcion de las entradas
Baseblock . , . . . .
bb ©) digital que esta desactivada. El variador de frecuencia digitales.
no acepta comandos de marcha RUN. * Verifique la secuencia del control superior.
Se alcanzo el limite de par durante la deceleracion
durante mas de 3 segundos en el control vectorial de |+ Verifique la carga.
Fallo en control o lazo abierto. * Fije el par de torsion limite al valor mas apropiado
CF * Lainercia de la carga es excesiva. (L7-01 a L7-04).
+ El valor limite de par es demasiado bajo. * Verifique los parametros del motor.
* Los parametros del motor son incorrectos.
Fallo en el circuito  Desconecte y conecte la alimentacion del variador.
de control o Existe un problema en el circuito de control del » Ponga en marcha el variador de frecuencia.
CPF02 a variador. * Sustituya el variador de frecuencia si el fallo vuelve a
CPF24 ocurrir.
Fallo en el circuito . . » Compruebe si la placa de terminales esta instalada
de control o No hay ninguna placa de terminales conectada a la correctamente. '
CPE25 placa de control. * Desmonte y vuelva a montar la placa de terminales.
* Sustituya el variador de frecuencia.
No es posible . , . . -
El reset se intento llevar a cabo estando activo un Desactive el comando de marcha RUN vy reinicie el
efectuar un reset | O .
CrsST comando de puesta en marcha. variador.
. . « Elimine la causa y ponga a cero el fallo, arranque de
Fal_l © exterpo o El controlador superior ha activado un fallo externo a wusa y pong . d
tarjeta opcional | Q Q . . . nuevo el variador de frecuencia.
través de una tarjeta opcional. . .
EFO * Verifique el programa del control superior.
Se han introducido simultdneamente durante mas de * Controle la secuencia de los comandos y asegurese de
Fallo externo
EF ©) 500 ms los comandos para la marcha de avance y que las entradas para la marcha de avance y retroceso
retroceso. Esta alarma detiene un motor en marcha. no se activan a la vez.
» Un dispositivo externo ha activado un fallo externo |+ Averigiie la causa del fallo en el aparato externo.
Fallo externo ol o mediante una de las entradas digitales S1 a S8. Elimine la causa y restablezca el fallo.
EF1 a EF8 * Las entradas digitales estan configuradas « Controle las funciones asignadas a las entradas
incorrectamente. digitales.
* La corriente de fuga a tierra supera en mas de un 50 % . . ,
la corriente nomi rigal del varia dI:)r ®|+ Controle si el cableado de salida o el motor estan
Corriente de fuga . ) : cortocircuitados o si esta dafiado el aislamiento. Si
QO |+ Aislamiento defectuoso del cable o del motor. . . ~
GF e . . . procede, cambie las piezas dafiadas.
* La capacitancia parasita a la salida del variador es .
. * Reduzca la frecuencia portadora.
excesiva.
» Compruebe por qué el dispositivo de seguridad del
controlador superior desactivo el variador de
., . frecuencia. Elimine la causa y realice una nueva
Desactivacio Ambas entradas de la Funcion "Desactivacion Segura” y
esactivacion , . . . ; puesta en marcha.
estan abiertas. La salida del variador se ha desactivado .
seeuta Q or motivos de seguridad y el motor no se puede poner | Controle el conexionado.
Hbb p & y p P + Si la Funcién "Desactivaciéon Segura" (Safe Disable)

no se utiliza para cumplir ISO13849-1, categoria 3
PLd e IEC61508, SIL2 ni para desactivar el variador,
se han de puentear los terminales HC, H1 y H2.
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7 Localizacion y subsanacion de fallos

Terminal de

operador digital AL | FLT Causa Subsanacion del fallo
La salida del variador se desactiva al estar abierta
solamente una de las entradas Safe-Disable (Funcion
"Desactivacion Segura”) (normalmente deberian estar | Verifique | i6n del control . |
Fallo en entradas abiertas ambas sefales de entrada H1 y H2). en 1q1:1e 3 CONEX1On de? controt superior }: aseglirese
. .. i de que éste active correctamente ambas sefiales.
Safe Disable Q » Canal con averia interna que hace que éste no se « Si las sefiales son definidas correctamente y la alarma
HbbF desconecte a pesar de haberse desactivado la sefial . . yia
. no desaparece, cambie el variador de frecuencia.
* El control superior unicamente desactiva un sélo
canal.
Cable de salida interrumpido o devanado del motor
Fallo en fase de dafiado p * Controle el cableado del motor.
salida . . . » Observe que estén correctamente apretados todos los
Q| Cables floj os e la Sahd% del variador. tornillos de los terminales del variador y del motor.
PF Motor demasiado pequefio (consumo menor a un 5% de . . .
la corriente del variador) * Verifique la potencia del motor y del variador.
« Controle si el cableado de salida o el motor estan
Cortocircuito o fallo a tierra en la salida del variador. cortocircuitados o si esta dafiado el aislamiento.
La carga es excesiva. Cambie las piezas dafiadas.
Sobrecorriente Los tiempos de acel./decel. son muy cortos. » Compruebe si la maquina tiene algiin desperfecto
c O | Ajuste incorrecto de los datos del motor o de la (engranajes, etc.) y, si procede, repare las piezas
° caracteristica V/f. dafiadas.
Se conmutd un contactor de proteccion del motor ala |« Controle los parametros ajustados para el variador.
salida. » Controle la secuencia activacion del contactor del
motor.
* Mida la temperatura ambiente e instale un
Temperatura ambiente excesiva. climatizador, si procede.
Sobretemperatura p p
en disipador de El ventilador de refrigeracion no funciona. » Compruebe el ventilador de refrigeracion del
calor O | O | Disipador de calor sucio. variador.
oH 0 oH1 El caudal de aire que circula por el disipador de calor es |« Limpie el disipador de calor.
insuficiente. * Controle el flujo de aire que circula por el disipador
de calor.
Sob del La carga del motor es excesiva * Reduzca la carga del motor.
obrecarga de . . . » Use un motor con refrigeracion externa e indique el
motor o El motor funciona a baja velocidad con una gran carga. motor correcto en el a%émetro L1-01 d
Los tiempos del ciclo de acel./decel. son muy cortos. p ’
olL1 . . . . * Controle las secuencias.
La corriente nominal fijada para el motor es incorrecta. . . . .
* Verifique la corriente nominal ajustada para el motor.
* Verifique la carga.
Sobrecarga del La carga es excesiva » Asegurese de que la potencia del variador es
. . . . N suficiente para la carga prevista.
variador QO | Lapotencia del variador es demasiado pequefia. e p £4 previsia. .
olL2 El par a baja velocidad es excesivo * Capacidad de sobrecarga disminuida a bajas
' velocidades. Reduzca la carga o aplique un variador
de frecuencia mas potente.
* Aumente el tiempo de deceleracion.
* Active la proteccion contra bloqueo en el parametro
Tension excesiva en bus CC. L3-04.
El tiempo de deceleracion es muy corto. » Asegurese de que la resistencia y el chopper de
Sobretension CC o o Proteccion contra bloqueo desactivada. frenado funcionan correctamente.
ov Chopper o resistencia del freno, dafiados. * Verifique los parametros del motor, y ajuste la
Control del motor inestable en OLV. compensacion del par y del deslizamiento, segun
Tension de entrada demasiado alta. necesidad.
» Asegurese de que la tension de alimentacion satisfaga
los requerimientos del variador.
Fallo en fase de Caida de tension en la entrada, o fases asimétricas. « Controle la tension de alimentacion
entrada Q | Falta una de las fases de entrada. » Asegurese de que todos los cables estan debidamente
LF Cables flojos en la entrada del variador. conectados a los terminales pertinentes.
Fallo en transistor » Desconecte y vuelva a conectar la alimentacion.
de frenado O | El transistor interno de frenado esta defectuoso. « Sustituya el variador de frecuencia si el fallo vuelve a
rr ocurrir.
Desconectat El motor del termist t4 conectado de f
: motor del termistor no esta conectado de forma .
termistor Q| O correcta Compruebe el cableado del termistor.
THo '
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7 Localizacion y subsanacion de fallos

Terminal de A
operador digital AL | FLT Causa Subsanacion del fallo
La tension en el bus de CC es inferior al umbral de
i deteccion fijado en L2-05. * Controle la tension de alimentacion
Subtension CC . - R . . -
Uv1 o O | Fallo en la alimentacion, o falta una de las fases de + Asegurese de que la tension de alimentacion sea
entrada. suficientemente alta.
La potencia de la alimentacion es insuficiente.
Subtension en ., . ., . * Desconecte y vuelva a conectar el variador de
La tension de alimentacion del control es demasiado . .
control o . frecuencia. Observe si el fallo vuelve a presentarse.
Uv2 baja. . . o .
\ * Sustituya el variador de frecuencia si el fallo persiste.
N * Desconecte y vuelva a conectar el variador de
Fallo en circuito de . .
, L frecuencia. Observe si el fallo vuelve a presentarse.
carga de CC O | Anomalia en el circuito de carga del bus CC. . . o
Uv3 * Sustituya el variador de frecuencia si el fallo vuelve a
ocurrir.

€ Errores de programacién en terminal de operador

Un error de programacion con el terminal de operador (oPE) se presenta en caso de fijar un parametro inadmisible o si
uno de los parametros fuese inapropiado. Cuando se presente un error oPE, pulse la tecla ENTER para visualizar U1-18
(parametro para fallo oPE). Aqui se muestra el parametro causante del error oPE.

opLerg:i]:)r:‘acllig‘ietal Causa Subsanacion del fallo
oPEO1 La capacidad del variador y el valor seleccionado en 02-04 no Corrija el valor fijado en 02-04.
concuerdan.
oPEO02 Los parametros estan fuera del rango de ajuste permitido. Fije unos valores apropiados para los parametros.
La asignacion de funciones a las entradas multifuncion
digitales H1-01 a H1-08 es conflictiva.
* Se ha asignado una funcién idéntica a dos entradas (no
aplicable para "Fallo externo" y "Sin uso"). * Corrija los valores incorrectos.
oPEO3 + Se han fijado funciones de entrada sin especificar las otras |* Para mas informaciones, consulte el Manual Técnico.
funciones de entrada precisadas.
* Se han fijado funciones de entrada que no pueden usarse a
la vez.
* El origen del comando de marcha RUN (b1-02) o el origen
de la referencia de frecuencia (b1-01) ha sido ajustado a 3,
pero no hay instalada una tarjeta opcional. « Instale la tarjeta opcional requerida.
oPE05 « El origen de la frecuencia de referencia se fijo para la « Corrija los valores asignados a b1-01 y b1-02.
entrada de pulsos, pero
H6-01 no es 0.
Los valores de las entradas multifuncion analégicas H3-02 y
H3-10 se contradicen.
» H3-02 y H3-10 han sido ajustados al mismo valor (a * Corrija los valores incorrectos.
oPEO7 excepcion de los ajustes "0" y "F"). * Para mas informaciones, consulte el Manual Técnico.
* Las funciones PID se han asignado a las entradas
analdgicas y entradas de pulso al mismo tiempo.
Se ha ajustado una funcion incompatible con el modo de . .
. « Corrija los valores incorrectos.
oPEO8 control seleccionado (puede que este error aparezca al . . ..
. * Para mas informaciones, consulte el Manual Técnico.
cambiar el modo de control).
oPE10 Es incorrecta la caracteristica V/f ajustada. ) Control,e l.os 4 uste§ de la caracteristica V/f. L
¢ Para mas informaciones, consulte el Manual Técnico.
Se present6 uno de los siguientes fallos de ajuste estando
activo el Online Tuning en OLV (A1-02 =2):
) E’2-(.)2 ha sido fijado un 30% mds bajo del valor original de Asegurese de que E2-02, E2-03 y E2-06 hayan sido ajustados
oPE18 fabrica : 1 .
* E2-06 ha sido fijado un 50% mas bajo del valor original de a 108 valores correctos.
fabrica
* E2-03=0
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7 Localizacion y subsanacion de fallos

@ Fallo en autoajuste

Terminal de
operador digital

Causa

Subsanacion del fallo

Fallo en datos del motor

admisible.

Er-01 Los datos de entrada del motor no son validos (no coincide, | Introduzca los datos correctos y repita el autoajuste.
p- €j., la frecuencia nominal con la velocidad nominal).
Fallo menor « Controle el conexionado.
Er-02 + Conexionado incorrecto. * Verifique la carga. El autoajuste debera realizarse siempre
* La carga es excesiva. con la carga desacoplada.
Er-03 Se pulso el boton STOP y se anuld el autoajuste. Repita el autoajuste.
Fallo en la resistencia
Er-04 * Datos de entrada erroneos.
r- « El tiempo precisado para el autoajuste fue excesivo.
* Los valores calculados estan fuera del rango admisible.
Fallo en la corriente en vacio .
. . . * Verifique los datos de entrada.
* Se introdujeron datos incorrectos. .
Er-05 . . . . « Controle el conexionado.
« El tiempo precisado para el autoajuste fue excesivo. « Vuelva a introducir los datos v repita el autoaiuste
* Los valores calculados estan fuera del rango admisible. yIep juste.
Error en el deslizamiento nominal
* Datos de entrada erréneos.
Er-08 + El tiempo precisado para el autoajuste fue excesivo.
* Los valores calculados estan fuera del rango admisible.
Fallo en la aceleracion * Aumente el tiempo de aceleracion C1-01.
Er-09 El motor ha excedido el tiempo de aceleracion indicado. * Verifique los limites del par L7-01 y L7-02.
Er-11 Fallo en la velocidad del motor * Aumente el tiempo de aceleracion (C1-01).
r- El par de referencia es excesivo. « Si es posible, desacople la carga.
., . * Controle el conexionado.
Fallo en la deteccion de corriente . . .
.  Observe que la potencia nominal del variador concuerde con
« Falta una o todas las fases de salida. X
. . . N i la potencia del motor.
Er-12 * O bien, la corriente es demasiado pequeiia, o ésta es . . . .
. . . . * Verifique la carga. (El autoajuste debe haberse realizado sin
superior a la corriente nominal del variador.
. la carga acoplada).
* Sensores de corriente defectuosos. . . .
* Sustituya el variador de frecuencia.
+ Controle todo el cableado y corrija los fallos que pudieran
. . . ., existir.
Fallo en la inductancia de dispersion xSt . . .
. s . . ., * Verifique la corriente nominal del motor indicada en T1-04
Er-13 El variador no pudo medir la inductancia de dispersion .
dentro de 300 s para el autoajuste.
' « Efectie la lectura de la corriente nominal que figura en la
placa de caracteristicas del motor y ajuste el valor correcto.
Ajuste V/f excesivo
* El par de referencia se super6 en un 20% durante el « Controle los ajustes de la caracteristica V/f.
End1 autoajuste. * Realice el autoajuste sin tener acoplada una carga.
* La corriente en vacio calculada es superior al 80% de la |+ Verifique los datos de entrada y repita el autoajuste.
corriente nominal del motor.
Alarma por saturacion del hierro .
p ur ! ., . ., | * Verifique los datos de entrada.
* Los valores calculados para la saturacion del hierro estan
End2 » Controle el cableado del motor.
fuera del rango. . . .
. . . « Realice el autoajuste sin tener acoplada una carga.
* Se introdujeron datos incorrectos.
End3 Alarma en la corriente nominal Compruebe los datos de entrada y repita el autoajuste.
» Asegurese de que son correctos los datos indicados para el
Error en calculo de deslizamiento autoajuste.
End4 El deslizamiento calculado esté fuera del rango admisible. |e Efectue en su lugar un autoajuste rotativo. Si ello no fuese
posible, inténtelo con un autoajuste estacionario 2.
. . . * Verifique los datos indicados para el autoajuste.
End5 Error en el ajuste de resistencia  Controle si existe un fallo en el motor y en las conexiones del
n La resistencia calculada esta fuera del rango admisible. . Y
mismo.
Alarma en inductancia de dispersion
End6 La inductancia de dispersion calculada esta fuera del rango | Verifique los datos indicados para el autoajuste.
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7 Localizacion y subsanacion de fallos

Terminal de

operador digital Causa Subsanacién del fallo

Alarma en la corriente en vacio

* La corriente en vacio indicada esta fuera del rango

End7 admisible.

* El resultado obtenido en el autoajuste es inferior a un 5%
de la corriente nominal del motor.

» Compruebe y corrija el cableado incorrecto del motor.
* Verifique los datos indicados para el autoajuste.
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8 Funcion de "Desactivacion Sequra”

8 Funcion de "Desactivacion Segura”

@ Especificaciones

Dos entradas Safe-Disable (Funcion "Desactivacion Segura") y una salida EDM conforme
a ISO13849-1 cat. 3 PLd, IEC61508 SIL2.

El tiempo desde la apertura de la entrada hasta el bloqueo de la salida del variador es
inferior a 1 ms.

Entradas / salidas

Tiempo de operacion

Modo de operacion
con tasa de demanda | PFD = 5.15E-5
reducida
Probabilidad de fallo Modo de operacion
con tasa de demanda
elevada u operacion
continua

PFH = 1.2E°

La Funcién "Desactivacion Segura" satisface todos los requisitos del nivel de prestaciones

Nivel de prestaciones d (PLd) definido en la ISO13849-1 (inclusive la realimentacion del EDM).

€ Notas

PELIGRO! La aplicacion impropia de la Funcién "Desactivacion Segura” puede acarrear graves lesiones o incluso la muerte.
Observe que en el sistema completo o en toda la maquinaria en la que se aplica la Funcién "Desactivacién Segura" se cumplan los
requisitos de seguridad. Al implementar la funciéon "Desactivacion Segura" en el sistema de seguridad de una maquina, debera
evaluarse exhaustivamente el riesgo que alberga el sistema completo para poder garantizar la conformidad con las normativas de
seguridad relevantes (p. ej. ISO13849, IEC61508, EN/IEC62061, etc.).

PELIGRO! En motores PM, incluso si la Funcién "Desactivaciéon Segura" haya bloqueado la salida del variador, una averia de dos
transistores de salida puede provocar que la corriente fluya a través del devanado del motor, dando lugar a un movimiento del rotor de
un angulo maximo de 180 grados (eléctricamente). Asegurese de que esta situacion no afecte a la seguridad del sistema al aplicar la
Funcién "Desactivacion Segura". Esto no es valido para motores de induccié

PELIGRO! La Funcién "Desactivacién Segura" es capaz de bloquear la salida del variador pero no corta la alimentacion ni aisla
eléctricamente la salida del variador frente a la entrada. Siempre corte la alimentacién del variador de frecuencia a la entrada y a la
salida al realizar trabajos de mantenimiento o instalacion.

PELIGRO! Si utiliza las entradas Safe-Disable (funcién "Desactivaciéon Segura”) preste atencion a que se hayan retirado los puentes
montados de serie en los terminales H1, H2 y HC. De lo contrario se anula la Funcién "Desactivacion Segura”, lo que puede acarrear
graves lesiones o incluso la muerte.

PELIGRO! Todas las funciones de seguridad (inclusive la Funcién "Desactivacion Segura”) deberan controlarse a diario y
periodicamente. Si el sistema no trabaja correctamente ello puede acarrear graves lesiones.

PELIGRO! E/ conexionado, la inspeccion y el mantenimiento de la entrada para la Funcion "Desactivacion Segura" solamente debera
ser llevado a cabo por un técnico cualificado que disponga de amplios conocimientos sobre el variador de frecuencia, el Manual
Técnico y las normas de seguridad.

AVISO: Una vez abiertos los terminales de entrada H1 y H2 puede que tarde hasta 1 ms hasta que se desconecte por completo la
salida del variador. La sefial encargada de activar los terminales H1 y H2 deberé asegurar que los mismos estén abiertos al menos
durante 1 ms para garantizar el bloqueo correcto de la salida del variador.

AVISO: La salida EDM (terminales de salida DM+ y DM-) debera usarse exclusivamente para supervisar el estado de Funcioén
"Desactivacion Segura” o para determinar un problema operativo en la Funcién "Desactivacion Segura”. La salida de monitorizaciéon
no es considerada una salida segura.

€ Utilizacion de la Funcion "Desactivacion Segura"

Las entradas Safe-Disable permiten llevar a cabo la funcion de detencion "Desactivacion Segura” conforme a la
definicion en IEC61800-5-2. Las entradas Safe-Disable (funcion "Desactivacion Segura") cumplen con las exigencias
estipuladas en la ISO13849-1, categoria 3 PLd e IEC61508, SIL2.

Ademés se incluye un monitor del estado de la Funcion "Desactivacion Segura" para la deteccion de fallos en el circuito
de seguridad.

B Circuito para la Funcién "Desactivacion Segura"

El circuito para la Funcion "Desactivacion Segura" se compone de dos canales de entrada independientes capaces de
bloquear los transistores de salida. Ademas dispone de un canal de monitorizacién que informa sobre el estado de ambas
entradas.
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8 Funcion de "Desactivacion Seqgura”

La entrada puede trabajar con la alimentacion interna del variador de frecuencia o con una externa. Para seleccionar la
operacion NPN o PNP en combinacion con una alimentacion interna o externa utilice el puente S3 en la placa de
terminales.

Para monitorizar el estado de ambos terminales de la Funcion "Desactivacion Segura" existe una sola salida
optoacoplada denominada "External Device Monitor" (EDM). Consulte Funciones de los terminales del circuito de
control en la pagina 17 donde se especifica la sefial para el uso de esta salida.

Linea principal de energia

6 . 1
Relé de seguridad o = 24V . L
PLC con funcionalidad HC o Terminales del circuito
. 5 de control

de seguridad N )

1=l 1=

% i i B Bt

Retroali- Salidas de Puente S3 o ~

Izl 1zl

seguridad Ajustes:

ORIGEN
H1 s '—@—{ Bloqueo de puerta 1 ‘ H

N Modulode P
alimentacion

mentacion

H2 = Blogueo de puerta 2

For £or
B ot

Variador

B Desactivacion y activacion de la salida del variador (Funcién de "Desactivacion Segura
del par")

En el siguiente diagrama se ilustra el funcionamiento de las entradas Safe-Disable (funcion "Desactivacion Segura'").

El motor desconectado sigue en

Frecuencia de marcha por inercia hasta detenerse.
salida Debe liberarse el comando Run
(operacion) para desactivar la
Desactivacion Segura El variador de frecuencia en

disposicion de servicio

/

Comando Run  Operacion | Parada

Y

Entrada H1, H2  Encendido (Desactivacion |  Apagado (Desactivacion |
Segura apagada) Segura activada) :

Salida del variador ~ Funcionamiento normal X Desconexion segura del par X Baseblock (no es seguro)

Cambio al estado Funcién "Desactivaciéon Segura del par”

En caso de que se abra una o ambas entradas Safe-Disable (funcion "Desactivacion Segura"), el par del motor se anula al
desconectarse la salida del variador. Si el motor ha estado funcionando antes de abrirse las entradas Safe-Disable
(funcion "Desactivacion Segura"), éste sigue funcionando por inercia hasta su detencion, independientemente del
procedimiento de parada que se haya establecido en el pardmetro b1-03.

Tenga en cuenta que el estado de la Funcion "Desactivacion Segura del par” solamente puede alcanzarse empleando las

entradas Safe-Disable. Aunque al desactivarse un comando RUN el accionamiento se detiene y la salida se bloquea

(baseblock), no se establece, sin embargo, el estado de la Funcion "Desactivacion Segura del par".

Note: Una vez completamente detenido el motor, asegurese de que las entradas Safe-Disable (funcion "Desactivacion Segura") estén
abiertas para evitar una detencion incontrolada del motor durante el funcionamiento normal.

Prosecucion del funcionamiento normal tras activarse la Funcién "Desactivaciéon Segura”

La Funcidn "Desactivacion Segura" tinicamente puede desactivarse estando inactivo el comando RUN.

Si la Funcion "Desactivacion Segura" se realizé durante la detencion, el funcionamiento normal puede proseguirse
sencillamente cerrando ambas entradas Safe-Disable (o sea, anulando la Funcion "Desactivacion Segura del par").

Si el estado de la Funcion "Desactivacion Segura" se activo durante el funcionamiento, es necesario desactivar primero el
comando RUN y cerrar a continuacion ambas entradas Safe-Disable para poder arrancar de nuevo el variador de
frecuencia.
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8 Funcion de "Desactivacion Sequra”

B Funcion de monitorizacion de la Funcion "Desactivacion Segura” y display del terminal
de operador digital

En la siguiente tabla se detallan los estados de la salida del variador y del monitor de la Funcién "Desactivacion Segura"

en dependencia de las entradas Safe-Disable.

Estado de las entradas Safe-Disable
(Desactivacion Segura)

Monitor de estado de la
Funcion "Desactivacion

Estado de la salida del

Terminal de operador

servicio

Segura”, variador digital
Entrada 1, H1-HC Entrada 2, H2-HC e s
APAGADO APAGADO APAGADO Blogueo seguro, Funcion Hbb (parpadea)
Desactivacion Segura
ENCENDIDO APAGADO ENCENDIDO Blogueo seguro, Funcion HbbF (parpadea)
Desactivacion Segura
APAGADO ENCENDIDO ENCENDIDO Blogueo seguro, Funcion HbbF (parpadea)
Desactivacion Segura
ENCENDIDO ENCENDIDO ENCENDIDO Baseblock, en disposicion de Indicacion normal

Monitor de estado de la Funcién "Desactivacion Segura

El monitor de estado de la Funcion "Desactivacion Segura" (terminales DM+ y DM-) proporciona una sefial sobre el
estado de la seguridad. Esta sefal debera ser leida por el aparato encargado de controlar las entradas Safe-Disable (PLC o
relé de seguridad) con el fin de evitar que al existir un fallo en el circuito de seguridad se abandone el estado de la
Funcién "Desactivacion Segura". Para mas informacion sobre esta funcion consulte el Manual Técnico del dispositivo de

seguridad.

Terminal de operador digital

Si estan abiertas ambas entradas Safe-Disable (funcion "Desactivacion Segura") en la pantalla del terminal de operador

digital parpadea "Hbb".

Si una de las entradas Safe-Disable (funcion "Desactivacion Segura") esta cerrada y la otra abierta, en la pantalla

parpadea entonces "HbbF" para indicar que existe un problema en el circuito de seguridad o en el variador de frecuencia.
Este aviso no debe aparecer bajo condiciones normales si es correcta la utilizacion de la Funcion "Desactivacion Segura".
Consulte Alarmas y fallos generales en la pagina 32 para la subsanacion de posibles fallos.
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