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1 Sicherheitsanweisungen und allgemeine Warnhinweise

1 Sicherheitsanweisungen und allgemeine Warnhinweise

YASKAWA Europe liefert Komponenten fiir den Einsatz in vielfaltigen industriellen Anwendungen. Die Auswahl und
Anwendung von YASKAWA-Produkten liegt im Verantwortungsbereich des Anlagenkonstrukteurs bzw. Endnutzers.
YASKAWA {iibernimmt keinerlei Verantwortung fiir die Integration der Produkte in das Endsystem. Unter keinen
Umsténden darf ein YASKAWA-Produkt als alleinige Sicherheitssteuerung in ein Produkt oder eine Konstruktion
integriert werden. Alle Steuerungen miissen ohne Ausnahme so ausgelegt werden, dass Fehler unter allen Umstidnden
dynamisch und ausfallsicher erfasst werden. Fiir alle Produkte, die eine von YASKAWA gelieferte Komponente
enthalten, sind bei Ubergabe an den Endnutzer angemessene Warnhinweise und Anweisungen zum sicheren Einsatz und
sicheren Betrieb mit zu liefern. Alle von YASKAWA bereitgestellten Warnhinweise miissen unverziiglich an den
Endnutzer weitergegeben werden. YASKAWA gewiéhrleistet ausdriicklich ausschlieBlich die Qualitit eigener Produkte
in Ubereinstimmung mit den im Technischen Handbuch enthaltenen Normen und Spezifikationen. ALLE UBRIGEN
IMPLIZITEN UND EXPLIZITEN GEWAHRLEISTUNGEN WERDEN AUSDRUCKLICH AUSGESCHLOSSEN.
YASKAWA iibernimmt keine Haftung fiir Verletzungen, Sachbeschiadigungen, Verlust oder Forderungen, die durch
falsche Anwendung der Produkte auftreten konnten.

@ Lieferumfang

Frequenzumrichter A1000 in Schutzart [P54 sind fiir die Wandmontage im Innenbereich ausgelegt. Eine Verwendung in
korrosiver Umgebung ist nicht zuléssig.

Frequenzumrichter A1000 Kurzanleitung Schaltschrank-Schliissel

€ Geltende Dokumentation
Fiir die Frequenzumrichter der Typenreihe A1000 stehen die folgenden Handbiicher zur Verfiigung:

Technisches Handbuch Frequenzumrichter A1000

Dieses Handbuch liefert detaillierte Informationen zu den Parametereinstellungen, den Umrichterfunktionen und den MEMOBUS/Modbus-
Spezifikationen. Dieses Handbuch kénnen Sie zur Erweiterung der Umrichterfunktionen und zur Realisierung hoherer Antriebsleistungen
einsetzen.

A1000 Serie Frequenzumrichter Kurzanleitung (dieses Handbuch)

Lesen Sie als erstes diese Anleitung. Die Kurzanleitung liegt dem Produkt bei. Es enthilt grundlegende Informationen zur Installation und
Verdrahtung des Frequenzumrichters sowie einen Uberblick {iber Fehlerdiagnose und Parametereinstellungen. Mit den Informationen in diesem
Handbuch konnen Sie den Frequenzumrichter fiir einen Testbetrieb mit der Applikation und fiir grundlegende Betriebsfunktionen vorbereiten.

B I|dentifizierung des Umrichtermodells

Frequenzumrichter Serie Nr. | Kundenspezifische Gehausetyp Design leer |kein Netzschalter
A1000 " |Kenndaten Nr. Revisions- 0095 | enaebauter Netzschalt
nummer eingebauter Netzschalter]
N | Regions- A | Standard T | IP54
" | Code
C Europa
Nr4 Spannungsklasse |Mode|lnummer N Umgebungs-

kenndaten

3-phasig 380/-480 V AC

A | Standard
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1 Sicherheitsanweisungen und allgemeine Warnhinweise

B Typenschild

A1000 Frequenzumrichter in Schutzart IP54 sind innen mit einem vollstdndigen Typenschild und auflen mit einem
Typencode (unter dem digitalen Bedienteil) versehen.

ﬁ
=

400V 3PHASE 30kW/22kW

SINIIRF#EEEERERRREE

Typen Code ‘1
{C\MR—AMAOG%TAA }

Typenschi Id

€ Allgemeine Warnhinweise

A\ WARNUNG

* Bitte machen Sie sich mit dieser Kurzanleitung vor Installation, Betrieb oder Wartung des
Frequenzumrichters vertraut.

* Alle Warn- und Sicherheitshinweise sowie Anleitungen sind zu beachten.

* Die Arbeiten diirfen nur von qualifiziertem Fachpersonal durchgefiihrt werden.

* Der Frequenzumrichter muss unter Beachtung dieser Kurzanleitung und der ortlichen Vorschriften montiert

werden.

Beachten Sie die Sicherheitshinweise in dieser Kurzanleitung.
Der Betreiber der Geréte ist fiir alle Verletzungen oder Gerateschdden verantwortlich, die aus Nichtbeachtung der
Warnhinweise in dieser Kurzanleitung entstehen.

In diesem Handbuch werden Sicherheitshinweise wie folgt gekennzeichnet:

A\ WARNUNG

Weist auf eine gefihrliche Situation hin, die moglicherweise ernsthafte Verletzungen verursacht oder zum Tod
fithrt.

A\ VORSICHT

Weist auf eine gefihrliche Situation hin, die moglicherweise leichte oder mittelschwere Verletzungen
verursacht.

Weist auf die Gefahr eines moglichen Sachschadens hin.
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1 Sicherheitsanweisungen und allgemeine Warnhinweise

€ Sicherheitswarnungen

A\ WARNUNG

Gefahr eines Stromschlags

Versuchen Sie nicht, den Frequenzumrichter auf irgendeine Weise zu modifizieren oder zu verindern, die nicht
in diesem Handbuch beschrieben ist.

YASKAWA haftet nicht fiir Schiiden, die aufgrund von Anderungen am Produkt durch den Anwender entstehen. Eine
Nichtbeachtung kann den Tod oder schwere Verletzungen durch den Einsatz des beschiddigten Betriebsmittels zur
Folge haben.

Beriihren Sie keine Klemmen, bevor die Kondensatoren vollstindig entladen sind.
Die Nichtbeachtung dieser Anweisung kann den Tod oder schwere Verletzungen zur Folge haben.

Trennen Sie das Gerit vor Verdrahtungsarbeiten vollstindig von der Spannungsversorgung. Der interne Kondensator
bleibt auch nach Ausschalten der Versorgungsspannung geladen. Die Ladungsanzeige (CHARGE) leuchtet so lange bis
die Zwischenkreisspannung 50 V DC unterschritten hat. Warten Sie zur Vermeidung eines Stromschlags mindestens
fiinf Minuten, nachdem alle Anzeigen erloschen sind; messen Sie die Zwischenkreisspannung, um sicherzustellen,
dass keine Spannung mehr anliegt.

Lassen Sie nur qualifiziertes Personal mit dem Geriit arbeiten.
Die Nichtbeachtung dieser Anweisung kann den Tod oder schwere Verletzungen zur Folge haben.

Die Wartung, Inspektion und der Austausch von Teilen diirfen nur von autorisiertem Personal vorgenommen werden,
das mit der Installation, Parametrierung und Wartung von Frequenzumrichtern vertraut ist.

Andern Sie nichts an der Verdrahtung, entfernen Sie keine Abdeckungen, Stecker oder Optionskarten und
versuchen Sie nicht, Wartungsarbeiten am Frequenzumrichter vorzunehmen, wihrend Spannung am Gerit
anliegt.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisung kann den Tod oder schwere Verletzungen zur Folge haben. Trennen Sie den
Frequenzumrichter von der Stromversorgung, und priifen Sie vor der Wartung das Vorhandensein geféhrlicher
Spannungen.

Die motorseitige Erdungsklemme muss immer geerdet werden.

Eine unsachgeméiBe Erdung kann bei Beriihrung des Motorgehduses den Tod oder schwere Verletzungen zur Folge
haben.

Tragen Sie bei Arbeiten am Frequenzumrichter keine lose Kleidung oder Schmuck. Tragen Sie immer einen
Augenschutz.
Die Nichtbeachtung dieser Anweisung kann den Tod oder schwere Verletzungen zur Folge haben.

Legen Sie vor allen Arbeiten am Frequenzumrichter alle Gegenstéinde aus Metall wie z. B. Armbanduhren und Ringe
ab, sichern Sie weite Kleidungsstiicke, und setzen Sie einen Augenschutz auf.

Die Ausgangsklemmen des Frequenzumrichters diirfen nicht kurzgeschlossen werden.

Die Ausgangsklemmen des Frequenzumrichters diirfen nicht kurzgeschlossen werden. Die Nichtbeachtung dieser
Anweisung kann den Tod oder schwere Verletzungen zur Folge haben.

Stellen Sie sicher, dass der Schutzleiter den technischen Standards und ortlichen Sicherheitsbestimmungen
entspricht.

Der Umrichter in Schutzart [P54 verfiigt iiber einen EMV-Filter. Der Ableitstrom iiberschreitet 3,5 mA. Daher ist
gemil IEC 61800-5-1 bei Unterbrechung des Schutzleiters entweder eine automatische Abschaltung der
Spannungsversorgung zu installieren oder ein Schutzleiter mit einem Querschnitt von mindestens 10 mm?2 (Cu) oder
16 mm?2 (Al) zu verwenden.
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1 Sicherheitsanweisungen und allgemeine Warnhinweise

A WARNUNG

Verwenden Sie fiir die Uberwachung / Erkennung des Ableitstroms geeignete Fehlerstrom-
Schutzvorrichtungen (RCM/RCD).

Dieser Frequenzumrichter kann eine Gleichstromkomponente im Ableitstrom im Schutzleiter verursachen. Bei Einsatz
einer Fehlerstromschutzvorrichtung ist zum Schutz bei direktem oder indirektem Beriihren immer ein Gerét Typ B
(RCM oder RCD) gemél IEC 60755 zu verwenden.

Gefahr durch plétzliche Bewegung

Halten Sie wihrend des rotierenden Autotunings Abstand zum Motor. Der Motor kann plétzlich beginnen zu
drehen.

Wihrend des automatischen Anlaufs kann die Maschine plotzlich in Bewegung kommen, was den Tod oder schwere
Verletzungen zur Folge haben kann.

Das System kann nach dem Einschalten der Spannungsversorgung unerwartet anlaufen, was den Tod oder
schwere Verletzungen zur Folge haben kann.

Beim Einschalten der Spannungsversorgung darf sich kein Personal in der Nahe von Frequenzumrichter, Motor und im
Maschinenbereich aufhalten. Sichern Sie Abdeckungen, Kupplungen, Passfedern und Maschinenlasten, bevor Sie den
Frequenzumrichter einschalten.

Brandgefahr

Verwenden Sie keine ungeeignete Spannungsquelle.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisung kann den Tod oder schwere Verletzungen durch Feuer zur Folge haben.
Vergewissern Sie sich vor Einschalten der Spannungsversorgung, dass die Nennspannung des Frequenzumrichters mit
der Eingangsspannung iibereinstimmt.

Verwenden Sie keine ungeeigneten, brennbaren Materialien bei Installation, Reparatur oder Wartung des
Frequenzumrichters.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisung kann den Tod oder schwere Verletzungen durch Feuer zur Folge haben.
Befestigen Sie den Frequenzumrichter an Metall oder einem anderen nicht brennbaren Material.

Legen Sie an die Ausgangsklemmen des Frequenzumrichters keine Netzspannung an.

Eine Nichtbeachtung kann tddliche oder schwere Verletzungen durch Feuer infolge eines Schadens am
Frequenzumrichter zur Folge haben.

* SchlieBen Sie die Eingangsspannung nicht an die Ausgangsklemmen U, V und W an.

» Stellen Sie sicher, dass die Stromleitungen an die Netzeingangsklemmen R/L1, S/L2 und T/L3 angeschlossen sind.

Ziehen Sie alle Klemmenschrauben mit dem vorgegebenen Drehmoment fest.

Lose elektrische Anschliisse konnen tddliche oder schwere Verletzungen durch Feuer auf Grund von Uberhitzung der
elektrischen Anschliisse zur Folge haben.

Quetschgefahr

Verwenden Sie fiir Transport und Installation des Frequenzumrichters ein spezielles Handhabungssystem.

Bei Einsatz ungeeigneten Hebezeugs kann der Frequenzumrichter herunterfallen, und dies hat gegebenenfalls schwere
Verletzungen zur Folge.

Lassen Sie nur qualifizierte Fachkrifte einen Kran oder Hebezeug zum Transport des Frequenzumrichters
bedienen.

Eine Nichtbeachtung kann den Tod oder schwere Verletzungen durch fallende Teile zur Folge haben.

A\ VORSICHT

Gefahr von Verbrennungen

Lassen Sie das Ger:iit erst eine Weile abkiihlen, bevor Sie den Kiihlkorper oder den Bremswiderstand beriihren.
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1 Sicherheitsanweisungen und allgemeine Warnhinweise

Gefahr fir die Ausriistung

Beachten Sie beim Umgang mit dem Frequenzumrichter und den Leiterplatten die korrekten Verfahren im
Hinblick auf elektrostatische Entladung (ESD).

Die Nichtbeachtung dieser Anweisung kann eine Beschiddigung der Umrichterelektronik durch elektrostatische
Entladung zur Folge haben.

Schliefien Sie niemals den Motor an den Frequenzumrichter an oder trennen Sie diese voneinander, wihrend
der Frequenzumrichter Spannung liefert.

UnsachgeméBes AnschlieBen oder Trennen kann Schiden am Frequenzumrichter zur Folge haben.

Fiihren Sie an keinem Teil des Frequenzumrichters Spannungsfestigkeitstests durch.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisung kann eine Beschddigung der empfindlichen Bauteile im Frequenzumrichter zur
Folge haben. Fiithren Sie Widerstandsmessungen durch, wenn keine Spannung anliegt, um eventuell vorhandene
Kurzschliisse zu erkennen.

Betreiben Sie keine schadhaften Geriite.
Andernfalls kann es zu weiteren Beschidigungen der Gerite kommen.

Gerite mit sichtbaren Beschiddigungen oder fehlenden Teilen diirfen nicht angeschlossen oder in Betrieb genommen
werden.

Ist eine Sicherung durchgebrannt oder haben Fehlerstrom-Schutzvorrichtungen (RCM/RCD) zur
Uberwachung/Erkennung des Ableitstroms ausgeldst, dann sollten Sie die Verdrahtung und die Auswahl der
Peripheriegeriite iiberpriifen.

Wenden Sie sich an Thren Lieferanten, wenn die Ursache nach Priifung der genannten Punkte nicht eindeutig
identifiziert werden kann.

Schalten Sie den Frequenzumrichter erst nach Ablauf von fiinf Minuten wieder ein, die Lade-Anzeige
(CHARGE) darf dabei nicht mehr leuchten. Ebenso sollten Sie Peripheriegeriite nicht direkt wieder betreiben,
wenn eine Sicherung durchgebrannt ist oder Fehlerstrom-Schutzvorrichtungen (RCM/RCD) zur
Uberwachung/Erkennung des Ableitstroms ausgelést haben.

Priifen Sie die Verdrahtung und die Auswahl der Peripheriegerite, um die Ursache einzugrenzen.

Wenden Sie sich an Ihren Lieferanten, bevor Sie den Frequenzumrichter oder die Peripheriegerite wieder einschalten,
wenn die Ursache nicht eindeutig identifiziert werden kann.

Verwenden Sie keine ungeschirmten Leitungen als Steuerleitungen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisung kann elektrische Stérungen verursachen, die eine schlechte Systemleistung zur
Folge haben. Verwenden Sie abgeschirmte, paarweise verdrillte Leitungen und verbinden Sie die Abschirmung mit der
Erdungsklemme des Frequenzumrichters.

Schlieflien Sie nicht einfach Teile oder Geriite an die Bremstransistor-Anschlussklemmen des
Frequenzumrichters an.

Andernfalls kann es zu einer Beschiddigung des Frequenzumrichters oder des Bremsschaltkreises kommen.
Lesen Sie die Anweisungen im Handbuch fiir die Bremsoption sorgfiltig, bevor Sie diese Einheit an den
Frequenzumrichter anschlieBen.

Nehmen Sie keine Anderungen an den Frequenzumrichterschaltungen vor.

Andernfalls kann es zu einer Beschiddigung des Frequenzumrichters und zu einem Verlust des Garantieanspruchs
kommen.

YASKAWA haftet nicht fiir Anderungen am Produkt durch den Anwender. Dieses Produkt darf nicht verindert
werden.

Uberpriifen Sie die Verdrahtung, um sicherzustellen, dass nach Installation und Anschluss des
Frequenzumrichters an andere Gerite alle Anschliisse korrekt ausgefiihrt sind.

Andernfalls kann es zu einer Beschiddigung des Frequenzumrichters kommen.
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1 Sicherheitsanweisungen und allgemeine Warnhinweise

Ein fehlerhafter Anschluss von Geriiten am Umrichterausgang kann Schiden am Frequenzumrichter zur Folge
haben.

Schlieflen Sie keine LC- oder RC-Entstorfilter, Kondensatoren, Fehlerstromschutzschalter oder
Uberspannungsschutzgerite ohne Zulassung an den Frequenzumrichter an.

Brandgefahr

Installieren Sie nach den geltenden Vorschriften einen angemessenen Kurzschlussschutz fiir die
angeschlossenen Stromkreise.

Der Umrichter ist nicht geeignet fiir Stromkreise, die in der Lage sind, einen Strom von mehr als 100000 A (eff) bei
max. 480 V AC (400-V-Klasse) zu liefern. Ein ungeeigneter Kurzschlussschutz der angeschlossenen Stromkreise kann
zu Beschéadigungen oder schweren Verletzungen durch Feuer fiihren.

@ Sicherheitshinweise fiir die Konformitat mit der Niederspannungsrichtlinie
(2006/95/EG)

Dieser Frequenzumrichter ist nach der europdischen Norm EN 61800-5-1 getestet und erfiillt die
Niederspannungsrichtlinie in allen Punkten. Bei Kombination des Frequenzumrichters mit anderen Gerédten sind
folgende Bedingungen einzuhalten, um die Konformitét aufrechtzuerhalten:

* Setzen Sie Frequenzumrichter geméf IEC 664 nicht in Umgebungen mit einem héheren Verschmutzungsgrad als
Verschmutzungsgrad 2 und fiir eine héhere Uberspannungskategorie als Uberspannungskategorie 3 ein.
* Bei 400 V Frequenzumrichtern muss der Nullleiter der eingangsseitigen Spannungsversorgung geerdet werden.
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2 Mechanische Installation

2 Mechanische Installation

@ Bei Lieferung

Fiihren sie nach Erhalt des Frequenzumrichters die folgenden Mafinahmen durch:

+ Uberpriifen Sie den Frequenzumrichter auf Beschidigungen. Wenn der Frequenzumrichter bei Erhalt Beschidigungen
aufweist, wenden Sie sich an Thren Lieferanten.

* Priifen Sie die Angaben auf dem Typenschild, um sicher zu stellen, dass Sie das richtige Modell erhalten haben. Falls
das falsche Modell geliefert wurde, wenden Sie sich an den Lieferanten.

€ Einbauumgebung

Um eine optimale Leistung und Lebensdauer des Frequenzumrichters zu gewéhrleisten, installieren Sie den
Frequenzumrichter in einer Umgebung, die die nachfolgenden Bedingungen erfiillt.

Umgebung Bedingungen
Installationsbereich In geschlossenen Raumen.
Umgebungstemperatur ~10bis +40 °C . . —_— .
Der Frequenzumrichter arbeitet am zuverléssigsten in Umgebungen ohne starke Temperaturschwankungen.
Luftfeuchtigkeit max. 95 % relative Luftfeuchtigkeit, ohne Kondensatbildung
Lagertemperatur -20 bis +60 °C

Installieren Sie den Frequenzumrichter an einem Ort, der frei ist von:
» Olnebel und Staub

* Metallspéinen, Ol, Wasser oder Fremdkorpern

+ radioaktiven Substanzen

Umgebungsbereich * brennbaren Materialien (z. B. Holz)

+ schidlichen Gasen und Fliissigkeiten

* starken Vibrationen

* Chloriden

* direkter Sonneneinstrahlung

Aufstellhohe 1000 m, bis zu 3000 m bei Leistungsminderung (Details finden Sie im Technischen Handbuch)

10 bis 20 Hz bei 9,8 m/s?

Vibrationen 20 bis 55 Hz bei 5,9 m/s?

Ausrichtung Installieren Sie den Frequenzumrichter stets aufrecht, um eine optimale Kiihlung zu erreichen.

€ Ausrichtung und Mindestabstinde bei der Installation

Installieren Sie den Frequenzumrichter stets aufrecht. Zur Sicherstellung einer guten Kiihlung halten Sie die in der
Abbildung unten gezeigten Mindestabstidnde ein.

30mm 30mm

H

100mm Luft ?
[ @

100mm Luft ?
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2 Mechanische Installation

€ Abmessungen

B Abmessungen des Frequenzumrichters
Die empfohlene Schraubengrof3e fiir die Wandmontage lautet M10 (Anzugsmoment 18 bis 22 Nm).

Abmessungen (mm)

Modell Baugrofe Gewicht

CIMR-AO des B H T X Y |E (optional) (kg) <7>
Umrichters

4A0044 A 400 700 245 270 670 47 31,3/34,3

4A0058 B 465 750 285,5 293,5 720 45.5 45 /48

4A0072 ’ ’ ' 50/53

4A0088 71/74

4A0103 C 553,5 950 310 425 925 65,5 LT

4A0139 ’ ’ 81/83,5

4A0165 82 /84,5

<1> Das Gewicht ist ohne Netzschalter / mit Netzschalter angegeben.

4-@ 25 HEBELOCHER

Ol

f
ki A

' 4-% 1 MONTAGEBOHRUNGEN
Luft

€ Hinweise zur Verdrahtung

WARNUNG! Offnen Sie niemals bei eingeschalteter Spannungsversorgung die Schaltschranktiir. Andernfalls besteht die Gefahr eines schweren Stromschlags.

1. Offnen Sie den Frequenzumrichter mit dem Schaltschrank-Schliissel. Der optionale Netzschalter muss sich zum
Offnen in der Schaltschranktir in der Position OFF befinden.

Mit Schaltschrank-Schlissel 6ffnen.

Frequenzumrichter mit
optionalem Netzschalter: Q
Zum Offnen in die

Position OFF drehen.

YASKAWA Europe TOGP C710616 96A - Frequenzumrichter A1000 P54 Wandmontage - Kurzanleitung DE 11



2 Mechanische Installation

2. |Installieren Sie empfohlene Leitungsdurchfiihrungen fiir die Leistungs- und Steuerverdrahtung.
Anmerkung: Entfernen Sie vor der Verdrahtung des Frequenzumrichters die Dichtungshiilsen aus den Zugangsbohrungen an der Unterseite
des Umrichters. Die Abbildung unten zeigt den Zweck der einzelnen Bohrungen. Achten Sie darauf, die richtigen Bohrungen
zu verwenden. Entfernen Sie die Dichtungshiilsen nicht aus Bohrungen, die nicht verwendet werden sollen.

! Steuerverdrahtung
| —
C 1
oo
@ ©—]
/ \Motorleitung
Spanr g leitung 1 &
T Lufteinlass

3. Verlegen Sie die Leitungen durch die angegebene Durchfiihrung und schlielen Sie die Spannungsversorgung
und die Motorleitung wie unten gezeigt an.
Die Beispielzeichnung zeigt den A1000 IP54 Frequenzumrichter mit optionalem Netzschalter.

Frequenzumrichter ohne Netzschalter:
SchlieBen Sie die Spannungsversorgungsleitung
direkt an die Klemmen L1/2/L3 des EMV-Filters an.
SchlieBen Sie die Erdungsleitung an die
Erdungsklemme des EMV-Filters an. Verwenden
Sie Aderendhdilsen fiir die L1/L2/L3-Leitungen.

| Il — Anschluss Motorleitung

[l Erdungsanschiuss Motorleitung

Spannungsversorgung direkt an die
Erdungsklemme des EMV-Filters an.
Verwenden Sie einen Ringkabelschuh fiir die

Filr alle Frequenzumrichter:
SchlieBen Sie die Erdungsverbindung der
Erdungsleitung

q ichter mit il [ :
SchlieBen Sie die Spannungsversorgungsleitung
direkt an die Klemmen L1/2/L3 des Netzschalters an.
Verwenden Sie Aderendhillsen fir die
L1/L2/L3-Leitungen.

-

.

@ Leitungsdurchfithrungen

B Verdrahtung der Steuerkreise

Verdrahtungsbohrung an der Seite des

Umrichters <1> Empfohlene Leitungsdurchfiihrungen fiir die Steuerung (Wiska)

Durchmesser (mm) Qgﬁ?:#g:; Leitungsdurchfithrung Nr. / Gegenmutter Nr. <2>| Leitungsdurchmesser (mm)
23 2 SKV16 /MUG 16 8 bis 14

<1> Die Bohrungen fiir die Steuerverdrahtung sind bei Lieferung mit Dichtungshiilsen versehen.
<2> Hinweis: Gehduse und Gegenmutter der Leitungsdurchfiihrung sind separat zu bestellen.

Anmerkung: Fiir die Leistungsverdrahtung sollte eine geschirmte Mehrfachleitung mit einer maximal zuldssigen Dauertemperatur von
iiber 70 °C gewihlt werden (z. B. OLFLEX® CLASSIC 110/115CY und UNITRONIC® LiYCY (TP) von Lapp Kabel).

B Leistungsverdrahtung

Durchmesser der
Verdrahtungsbohrung an der Seite Empfohlene Leitungsdurchfiihrungen (Wiska)
des Umrichters <7>
Modell Eingangsverdrahtung Ausgangsverdrahtung Leitungsdurchmes
. Eingang|Ausgang Kit aus Durchfiihrung / Kit aus Durchfiihrung / ser
CIMR-AO
Gegenmutter Gegenmutter <2> (mm)
4A0044 50.3 50.3 ESKV-SET 50 EMSKV-SET 50 21 bis 35
4A0058 50.3 50.3 ESKV-SET 50 EMSKV-SET 50 21 bis 35
4A0072 50.3 50.3 ESKV-SET 50 EMSKV-SET 50 21 bis 35
4A0088 63.3 63.3 ESKV-SET 6.3 / S.l.)RINT 63 EMSKV-SET .63 / ?PRINT 63 28 bis 38 / 34 bis 48
Reduzierstiick Reduzierstiick
4A0103 633 | 633 ESKV-SET 63 / Sprint 63 EMSKV-SET 63/ SPRINT 63| 0 11c 38 /34 bis 48
Reduzierstiick Reduzierstiick
4A0139 63.3 63.3 ESKV-SET 63 EMSKV-SET 63 34 bis 48
DE 12 YASKAWA Europe TOGP C710616 96A - Frequenzumrichter A1000 IP54 Wandmontage - Kurzanleitung



2 Mechanische Installation

Durchmesser der
Verdrahtungsbohrung an der Seite
des Umrichters <71>

Empfohlene Leitungsdurchfiihrungen (Wiska)

Modell Eingangsverdrahtung Ausgangsverdrahtung Leitungsdurchmes
CIMR-AO |Eingang|Ausgang Kit aus Durchfiihrung / Kit aus Durchfiihrung / ser
Gegenmutter Gegenmutter <2> (mm)
4A0165 63.3 63.3 ESKV-SET 63 EMSKV-SET 63 34 bis 48
<1> Fiir die Eingangs-, Ausgangs- und optionale Verdrahtung sind separate Bohrungen (insgesamt 4) vorgesehen.
<2> Die Durchfiihrung fiir die Ausgangsverdrahtung besteht zur Schirmung der Erdung aus Metall.
B Abmessungen der Leitungsdurchfiihrungen (Wiska)
Gegenmutter Leitungsdurchfiih-
rung
TL e
- : Sw
i | #
o =
(- i
A} -
v L ||
=
LD
Leitungsdurchfiihrung fiir die Steuerungsverdrahtung (Kunststoff)
Teil Nr. (RAL7035) Modell TL (mm) SW (mm) D (PG-GroRe) L (mm)
Gehéuse 10066404 SGV16 44 30 PG16 11
Gegenmutter 10060674 MUGI16 6 30 PGl6 -
Leitungsdurchfiihrung fiir Leistungseingang (Kunststoff) und Ausgangsverdrahtung (Metall)
Teil Nr. (RAL7035) Modell <7> TL (mm) SW (mm) D L (mm)
Gehiuse 10066530 ESKV-SET 50 14
(Spannungsversorgung) 72 55 M50
Gehéuse (Motorleitung) 10065038 EMSKV-SET 50 15
Gehiuse 10066531 ESKV-SET 63 9
(Spannungsversorgung) 78 68 M63
Gehiuse (Motorleitung) 10065039 EMSKV-SET 63 10

<1> Leitungsdurchfiihrung und Gegenmutter als Kit

YASKAWA Europe TOGP C710616 96A - Frequenzumrichter A1000 P54 Wandmontage - Kurzanleitung
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3 Elektrische Installation

3

Elektrische Installation

Die nachfolgende Abbildung zeigt die Verdrahtung der Leistungs- und Steuerkreise.

Die mit -, +1, +2, B1 und B2 gekennzeichneten Klemmen sind fiir
den Anschluss optionaler Gerate vorgesehen. Niemals

Thermorelais
(Option)

Spannungsversorgungsleitungen an diese Klemmen anschlieBen. Bremswiderstand
Ausnahmen, z. B. Zwischenkreiskopplung, nur nach Ricksprache + (Option)
it YASKAWA. Drahtbriicke
Netzschalter
(optional +2 + - B1 B2
integrierbar,
arereen) urTH Vg Motor
_ Sicherung N VIT2 —
Dreiphasige RIL1 f—] © R/L1 F 1 h 3 1 w
Spannungs- = ~ emv- requenzumrichter wrs ,:
s/L2 = — © s/L2 :
versorgung Filter I L
200 bis 400 V T/L3 — Ve @ T3 \ i
50/60 Hz @ 1 abgeschirmte
Vorwérts Start/Stopp || s1 @ Stecker der Optionskarte Erde Leitung
e
Ruickwérts
Start/Stopp S2 @
-
Lufteriberwachuad > S3 @
o
Fehler-Reset S4 @ —
Klemmbrettbriicken
Digitale | | Fixsollwertanwahl 1 S5 ’:@ und -schalter
Multifunktionseingénge DIP-Schalter S1
(Standardeinstellung) A2 Spannung/Strom
Fixsollwertanwahl 2 S6 i@ Auswahl
DIP Schalter §2
N - Abschl. Widerstand
Tippgeschwindigkeit S7 @ Ein/Aus
Briicke S3
Externer Baseblock S8 @ H1, H2
- NPN/PNP-Auswahl
SN DIP-Schalter S4
Sink/Source-Auswahl tber A3 Auswahl
Drahtverbindung sSC Analog/PTC-Eingang
(Werkseinstellung: Sink) ___{ ! |
<2> SP — ! | Bricke S5
+24 V : Y
» 'O O Spannung/strom
| i Bremswiderstand
rl; 't Schirmklemme
- RP  Impulsfol g (max. 32 ’M Ausgang Fehlerrelais
kH. 250 VAC, max. 1A
2 MB 30VDC, max 1A
+¢  Spannungsversorgung +10,5 V DC, H
2kQ max. 20 mA MC (min. 5V DC, 10 mA)
[ A1 Analogeingang 1 (Vorspannung
Multifunktional D Frequenzsollwert) M1 Multifunktions-Relaisausgang (im Betrieb)
An;og":"r‘]ggg‘ee/ R -10 bis +10 V DC (20 kW) w2l 250 V AC, max. 1 A
ing4 A2 Analogeingang 2 (Vorspannun, 30VDC, max 1A
Impulseingange Frequgnzgollv?en)( ’ 9 (min. 5V DC, 10 mA)
Jgf;gl?;égg;(\z(%ggv&v M3] Multifunktions-Relaisausgang
r Analogeingang 3 / PTC-Eingang M4 (Nulldrehzahl)
A3 250 V AC, max. 1 A
(Zusatz-Frequenzsollwert) 30V DC 3 1 A
AC  -10bis +10 V DC (20 kW) : , max
(min. 5V DC, 10 mA)
CEE oV M5! Multifunktions-Relaisausgang
/M6 (Drehzahliibereinstimmung 1)
—G  Spannungsversorgung -10,5 V DC, max. 20 mA 250 VAC, max. 1A
"""""""""""" 30VDC, max 1A
Abschlusswiderstand ¢ min. 5V DC, 10 mA|
(120 W, 172 W) @MP {min. )
! AC Multifunktions-Impulsfolgeausgang
DIP Schalter } I (Ausgangsfrequenz)
, S2 | 0 bis 32 kHz (2,2 kW)
. ov
MEMOBUS/Modbus-K N J>
munikation %3:355/4023 It %m /A Analoger Multifunktionsausgang 1
max. 115.2 kBps I M it (Ausgangsfrequenz) )
Sicherheits T v -10 bis +10 V DC (2 mA) oder 4 bis
schalter ~\ 1 | |\ W T 20 mA
AM
S2 Analoger Multifunktionsausgang 2
ST AC —any (Ausgangsstrom)
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, B ] -10 bis +10 V DC (2 mA) oder 4 bis
(S| (Y% 20mA
=+ @l
Offen Drahtbricke

Sicherheitsrelais /

Steuerung <3>

Sicherheits-EDM (Electronic

Device Monitor) @ abgeschirmte Leitung

ﬁﬁ geschirmte, paarweise
>~ verdrillte Leitung
(O Steuerkreisklemme

©) Leistungsklemme
Hinweis auf Gehé&use in

O

Schutzart IP54

<1> Der Multifunktions-Digitaleingang S3 wird standardméBig zur Liifteriiberwachung verwendet. Siche Interner Kiihlliifter auf Seite 19 fir

Details.

<2> SchlieBen Sie die Klemmen SP und SN nicht kurz, da andernfalls der Frequenzumrichter beschidigt wird. Bei einer Anderung der Sink/Source-
Konfiguration muss die Verdrahtung der Liifteriiberwachung geéndert werden. Siehe Interner Kiihlliifter auf Seite 19 fiir Details.
<3> Entfernen Sie die Drahtbriicke zwischen H1 - HC und H2 - HC bei Verwendung der Eingénge ,,Sicherer Halt*.

DE 14
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3 Elektrische Installation

€ Verdrahtungsspezifikation

B Leistungskreis

Netzanschluss

Verwenden Sie bei der Verdrahtung des Leistungskreises die in der nachstehenden Tabelle aufgelisteten Sicherungen
und schlieBen Sie L1, L2, L3 an, wie in Zeichnung Elektrische Installation auf Seite 14 dargestellt.

L1/L2/L3<1> | Q@ <2>
Modell Hauptsicheru - R
CIMR-ALCI ng Geeignete Empfohlene |Kabelschuhlén| o o o0 wno/a t (N
: 2 z > groBe / Anzugsmoment (Nm)
[Bussmann] Leitung (mm2)| Leitung (mm2) | ge (mm, max.)
4A0044 . . .

16 bis 25 MS geschlitzt | 2 bis 4 Nm .
4A0058 16 15 M8 [9bis 11 Nm
4A0072 FWH-250A . M6 geschlitzt | 2,5 bis 5 Nm

16 bis 50
4A0088 25 )

- M6 3 bis 6 Nm
4A0103 25 bis 50 35 25 M10 18 bis 23
4A0139 FWH-350A 35 bis 95 50 . Nm
; M8 6 bis 12 Nm
4A0165 FWH-400 50 bis 95 70
4A0044-0095 .

16 bis 25 .
4A0058-0095 16 10 M6 4 Nm M8 |9 bis 11 Nm
4A0072-0095 FWH-250A 16 bis 50
4A0088-0095
4A0103-0095 50 i

50 bis 95 15 M10 26Nm | mio | '8Dis23
4A0139-0095 FWH-350 Nm
4A0165-0095 FWH-400 70

<1> Verwenden Sie Kabelschuhe fiir eine flexible Spannungsversorgungsleitung.
<2> Verwenden Sie Ringkabelschuhe fiir den Anschluss der Erdungsleitung am EMV-Filter. Schlieen Sie die Erdungsverbindung der
Spannungsversorgungsleitung direkt an die Erdungsklemme des EM V-Filters an.

Motoranschluss

Modell s Empfohlene Umrichterklemmen <7> SchraubengréBe / Anzugsmoment (Nm)
CIMR-AO : :
(alle Typen) Leitung (mm2) | Leitung (mm?2) UIT1,V-'I:I;2,¥\£/T3, +3 B1, B2 S <1>
4A0044 . M6 | 4bis 6 Nm M5 |2 bis 2,5 Nm
2,5 bis 25 16 .
4A0058 - ) M8 |9bis 11 Nm
4A0072 2,5 bis 50 M8 | 9 bis 11 Nm
1
— = o 25 M8 | 9 bis 11 Nm
16 bis 50
4A0103 35 . .
M10 |18 bis 23 Nm - M10 |18 bis 23 Nm
4A0139 ) 50 .
25 bis 95 M10 |18 bis 23 Nm
4A0165 70

<1> Verwenden Sie Kabelringschuhe.

B Steuerkreis

Die Steuerklemmen sind mit Federzugtechnik ausgestattet. Verwenden Sie stets Leitungen, die der unten stehenden
Spezifikation entsprechen.

Leitungstyp KabelgréBe (mm?2) Kabelschuhliange (mm)
Volldraht 0,2 bis 1,5 -
Litze 0,2 bis 1,0 -
Litze mit Aderendhiilse (empfohlen) 0,25 bis 0,5 8

YASKAWA Europe TOGP C710616 96A - Frequenzumrichter A1000 P54 Wandmontage - Kurzanleitung
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3 Elektrische Installation

€ Verdrahtung der Leistungs- und Steuerkreise

B Verdrahtung des Leistungseingangs
Beachten Sie die folgenden Sicherheitshinweise fiir den Leistungseingang.

» Verwenden Sie ausschlieBlich die unter Leistungskreis auf Seite 15 empfohlenen Sicherungen.

* Verwenden Sie nur allstromsensitive Fehlerstromschutzschalter.

* Stellen Sie bei Verwendung eines Eingangsschalters sicher, dass der Schalter nicht hdufiger als 1 mal pro 30 Minuten
eingeschaltet wird

* Verwenden Sie Isolierkappen, wenn Sie den Frequenzumrichter mit Crimpklemmen verdrahten. Achten Sie sorgfiltig
darauf, dass die Verdrahtung benachbarte Klemmen oder das sie umgebende Gehéuse nicht beriihrt.

* Bauen Sie auf der Eingangsseite des Frequenzumrichters eine Netzdrossel ein:
— Zum Unterdriicken von harmonischen Stromoberschwingungen
— Zum Erhohen des Leistungsfaktors der Spannungsversorgung
— Bei Verwendung einer Blindstrom-Kompensationsanlage (Phasenschieber)
Bei Verwendung eines Netztransformators mit hoher Leistung (iiber 600 kVA).

B Verdrahtung der Motorleitungen
Beachten Sie die folgenden Sicherheitshinweise fiir die Verdrahtung des Motorausgangs.

* Schlielen Sie an den Leistungsausgang des Frequenzumrichters ausschlie8lich einen Drehstrommotor an.

* Schlieen Sie die Versorgungsspannung nicht an den Leistungsausgang des Frequenzumrichters an.

» Ausgangsklemmen diirfen niemals kurzgeschlossen oder geerdet werden.

» Verwenden Sie keine Phasenschieber-Kondensatoren.

* Wenn zwischen Frequenzumrichter und Motor ein Schiitz verwendet wird, darf das Schiitz nicht geschaltet werden,
wenn am Umrichterausgang Spannung anliegt. Andernfalls konnen hohe Spitzenstrome auftreten, so dass die
Uberstromerkennung ausgeldst oder der Frequenzumrichter beschidigt wird.

B Erdungsanschluss
Beachten Sie bei der Erdung des Frequenzumrichters die folgenden Sicherheitshinweise.

* Verwenden Sie den Erdungsleiter nicht fiir weitere Gerite, z. B. Schweilgeréte usw.

» Verwenden Sie stets einen Erdungsleiter, der den technischen Normen fiir Elektrogerite entspricht. Halten Sie die
Erdungsleitung so kurz wie mdglich. Im Betrieb des Frequenzumrichters tritt ein Ableitstrom auf. Dadurch kann das
Potential der Erdungsklemmen zu hoch werden, wenn die Kabelldnge zwischen Erdpotential und Erdungsklemme zu
lang ist.

* Schleifen Sie die Erdungsleitung nicht durch, wenn Sie mehr als einen Frequenzumrichter installieren.

B Sicherheitshinweise fiir die Verdrahtung der Steuerkreise
Beachten Sie die folgenden Sicherheitshinweise fiir die Verdrahtung der Steuerkreise.

* Verlegen Sie die Steuerkreise getrennt vom Leistungskreis und anderen Leistungskabeln.

* Verlegen Sie die Leitungen der Steuerklemmen M1-M2, M3-M4, M5-M6, MA, MB, MC (Relaisausgénge) getrennt
von den Leitungen anderer Steuerklemmen.

* Verwenden Sie zur externen Stromversorgung ein nach UL, Klasse 2, gelistetes Netzgerit.

» Verwenden Sie fiir die Steuerkreise paarweise verdrillte oder geschirmte Leitungen, um Betriebsfehler zu vermeiden.

* Erden Sie die Leitungsabschirmung mit der groBtmdglichen Kontaktflache zwischen Abschirmung und Erdung.

* Leitungsabschirmungen miissen an beiden Leitungsenden geerdet sein.

» Wenn flexible Leitungen mit Aderendhiilsen angeschlossen werden, sitzen sie moglicherweise fest in den Klemmen.
Um Sie zu trennen, greifen Sie das Kabelende mit einer Zange, 16sen Sie die Klemme mit einem flachen
Schraubendreher, drehen Sie das Kabel um ca. 45° und ziehen Sie es vorsichtig aus der Klemme. Details finden Sie im
technischen Handbuch. Gehen Sie auf diese Weise vor, um die Kabelverbindung zwischen HC, H1 und H2 zu
entfernen, wenn die Funktion ,,Sicherer Halt* genutzt wird.

DE 16 YASKAWA Europe TOGP C710616 96A - Frequenzumrichter A1000 IP54 Wandmontage - Kurzanleitung



3 E

lektrische Installation

B Leistungsklemmen

Klemme Typ Funktion
Modell CIMR-AO 4A0044 4A0058 bis 4A0072 | 4A0088 bis 4A0165
Zum Anschluss des
L1/L2/L3 Netzanschlussklemme Frequenzumrichters an die
Versorgungsspannung.
U/T1, V/IT2, W/T3 Motorklemmen Zum Anschluss des Motors.
Verfiigbar zum Anschlielen
B1, B2 Bremswiderstand nicht vorhanden eines optionalen
Bremswiderstands
+2 * Anschluss nicht vorhanden
Zwischenkreisdrossel .
(+1, +2) (entfernen Sie ) o ' o . Fiir den An.schluss .
die Briicke zwischen |° Zwischenkreisein- + Zwischenkreiseinspeisu| ¢ des Umrichters an eine
+1, — +1 und +2) speisung ng (+1,-) Gleichspannungsversorgung
 Zwischenkreisein- (+1,-) + Anschluss Bremsoption| ¢ einer Bremsoption
speisung (+1, -) (+3,-) * einer Zwischenkreisdrossel
+3 nicht vorhanden
D - Erdungsklemme

B Steuerklemmen

Die nachfolgende Abbildung zeigt die Anordnung der Steuerklemmen. Die Klemmen sind mit Federzugtechnik

ausgestattet.

S1

S3

S2

P

\V+ AC V- A1 A2 A3 FM AM AC MP RP AC

M3 M6 M4 @

M1 M2 M§

EEE EE

ma M8 mc| O

NN

dreher mit einer Weite von

il

— mm um die Klemmen zu

el el

Verwenden Sie einen Schrauben-

max. 2,5

mm und einer Dicke von max. 0,6

I6sen.

Auf der Klemmenplatine befinden sich drei DIP-Schalter (S1, S2 und S4) sowie zwei Jumper (S3 und S5).

V | \% |
S1 Klemme A2 Signalauswahl - N "
Strom Spannung
S2 RS422/485-Abschlusswiderstand Asslll_]An
O B B o
s3 Eingang Sicherer Halt E E m
Auswahl Sink/Source/Externe Versorgung O ORd: O O}
Source (PNP)  Sink (NPN)  Externe 24 V' [
Spannungsversol
PTC PTC
S4 Klemme A3 Auswahl Analog/PTC-Eingang Q D
Al Al

Analogeingang PTC-Eingar
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3 Elektrische Installation

S5

Klemme FM/AM-Signal-Auswahl

FM AM
FM: Stromausgang
AM: Spannungsausgang

FM/AM: Spannungsausgang

B Funktionen der Steuerklemmen

Typ Nr. Klemmenbezeichnung (Funktion) Funktion (Signalpegel) Werkseinstellung
3] Multifunktionseingang 1 (geschlossen:
Vorwirtslauf, gedffnet: Stopp)
S Multifunktionseingang 2 (geschlossen:
Riickwirtslauf, gedtfnet: Stopp)
Liifteriiberwachung (EF3 = Liifterfehler). Siche | Optokoppler
83 Interner Kiihlliifter auf Seite 19 fiir Details. 24V DC, 8 mA
S4 | Multifunktionseingang 4 (Fehler-Reset) Verwenden Sie die Drahtbriicke zwischen den Klemmen SC und SN
- - - - oder SC und SP zur Auswahl des NPN- oder PNP-Modus bzw. der
Digitale S5 Multifunktionseingang 5 (Fixsollwertanwahl 1) externen Versorgung.
Multifunktions | S6 | Multifunktionseingang 6 (Fixsollwertanwahl 2)
eingénge 7 Multifunktionseingang 7 (Anwahl
Tippgeschwindigkeit)
S8 | Multifunktionseingang 8 (Externer Baseblock)
SC | Bezugspotential Multifunktionseingang -
SN | Multifunktionseingang 0 V +24V Gleichspannungsversorgung fiir Digitaleingéinge, max. 150 mA
(wenn keine Digitaleingangsoption DI-A3 verwendet wird)
SP | +24 V DC fiir Digitaleingéinge SchlieBen Sie die Klemmen SP und SN nicht kurz, da andernfalls der
Frequenzumrichter beschédigt wird.
H1 | Eingang ,,Sicherer Halt“ 1 24V DC, 8 mA
Einer oder beide gedffnet: Umrichterausgang deaktiviert
Beide geschlossen: Normaler Betrieb
Interne Impedanz: 3,3 kQ)
Einginee . . Minimale Endstufenabschaltung 1 ms
”Sicgherir Halt* H2 | Eingang ,,Sicherer Halt* 2 Entfernen Sie die Drahtbriicke fwischen H1 - HC und H2 - HC bei
Verwendung der Eingénge ,,Sicherer Halt“. Stellen Sie den Jumper S3
zur Auswahl des NPN- oder PNP-Modus bzw. der externen
Versorgung ein.
HC | Bezugspotential ,,Sicherer Halt*“-Eingéinge Bezugspotential ,,Sicherer Halt“-Eingénge
Eingangsfrequenzbereich: 0 bis 32 kHz
RP Multifunktions-Impulsfolgeeingang Tastverhiltnis: 30 bis 70%
(Frequenzsollwert) HIGH-Pegel: 3,5 bis 13,2 V DC, LOW-Pegel: 0,0 bis 0,8 V DC
Eingangsimpedanz: 3 kQQ
+V | Spannungsversorgung fiir Analogeinginge +10,5 V DC (max. zuldssiger Strom 20 mA)
-V | Spannungsversorgung flir Analogeingidnge -10,5 V DC (zuléssiger Strom max. 20 mA)
Al | Analoger Multifunktionseingang | -10 bis 10 V DC, 0 bis 10 V (Eingangsimpedanz: 20 kQ)
Analogein- (Vorspannung Frequenzsollwert)
giinge / -10 bis 10 V DC, 0 bis 10 V (Eingangsimpedanz: 20 kQ)
Impulsfolgeein | A2 Analoger Multifunktionseingang 2 4 bis 20 mA, 0 bis 20 mA (Eingangsimpedanz: 250 Q)
gang (Vorspannung Frequenzsollwert) Spannungs- oder Stromeingang muss mit DIP-Schalter S1 und H3-09
gewihlt werden
-10 bis 10 V DC, 0 bis 10 V (Eingangsimpedanz: 20 kQ)
A3 Analoger Multifunktionseingang 3 / PTC- Verwenden Sie DIP-Schalter S4 auf der Anschlussklemmenplatine zur
Eingang (Zusatz-Frequenzsollwert) Auswahl des Analog- oder PTC-Eingangs. Stellen Sie bei Auswahl
von PTC H3-06 = E ein.
AC | Bezugspotential Frequenzsollwert ov
Erdung fiir abgeschirmte Leitungen und
E (G) . -
Optionskarten
MA | SchlieBer-Ausgang ) )
Fehlerrelais MB | Offner-Ausgang I:i/([)n\ll;lcle)sﬁ;slto ;né Sg)llgﬁo VAC, 10mAbis 1 A
MC | Bezugspotential Fehlerausgang
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3 Elektrische Installation

Typ Nr. Klemmenbezeichnung (Funktion) Funktion (Signalpegel) Werkseinstellung
M1 | Digitaler Multifunktionsausgang (wihrend 30 VDC, 10 mA bis 1 A; 250 V AC, 10 mA bis 1 A
M2 | Betrieb) Mindestlast: 5V DC, 10 mA
II\D/Iiflittiafll’fr:ktions M3 Digitaler Multifunktionsausgang (Nulldrehzahl) 30V DC, 10 mA bis 1 A;250 VAC, 10 mA bis 1 A
ausgang M4 & gang Mindestlast: 5V DC, 10 mA
M5 | Digitaler Multifunktionsausgang 30 VDC, 10 mA bis 1 A; 250 V AC, 10 mA bis 1 A
M6 | (Drehzahliibereinstimmung 1) Mindestlast: 5V DC, 10 mA
MP | Impulsfolgeausgang (Ausgangsfrequenz) (max.) 32 kHz
M Analogausgang FM (Werkseinstellung -10 bis +10 V DC, 0 bis +10 V DC, oder 4 bis 20 mA
. Ausgangsfrequenz) Verwenden Sie Schalter S5 auf der Steuerklemmenkarte zur Auswahl
Uberwachungs
Ausean Analogauseane AM (Werkseinstellun des Spanpungs— o.('ier Stromausgangs“an den. Klemmen {\M und FM.
gang AM ogausgang ( & Stellen Sie beim Andern der Steckbriickeneinstellung die Parameter
Ausgangsstrom) H4-07 und H4-08 entsprechend ein.
AC | Bezugspotential fiir Uberwachungsausgang ov
DM+ | EDM-Ausgang Gibt den Status der Funktion ,,Sicherer Halt* aus. Geschlossen, wenn
) beide Eingénge ,,Sicherer Halt* geschlossen sind. Bis zu +48 V DC 50
DM- | EDM-Bezugspotential mA

HINWEIS: Die Klemmen HC, H1 und H2 werden fiir die Funktion ,Sicherer Halt“ verwendet. Entfernen Sie die Drahtbriicke zwischen
HC, H1 oder H2 nur, wenn die Funktion ,Sicherer Halt“ verwendet wird. Siehe Eingangsfunktion ,,Sicherer Halt“ auf Seite 38 bei
Verwendung dieser Funktion.

HINWEIS: Die Lénge der Leitungen zu den Klemmen HC, H1 und H2 sollte max. 30 m betragen.
B Interner Kihlliifter

A1000 Frequenzumrichter in Schutzart IP54 sind mit einem integrierten Umliifter ausgestattet, um eine ausreichende
Beliiftung innerhalb des IP54-Gehiuses zu gewihrleisten. Zur Uberwachung auf einwandfreien Betrieb ist der Liifter mit
dem Digitaleingang S3 des Frequenzumrichters verdrahtet. Bei einer Funktionsstorung des Liifters stoppt der
Frequenzumrichter und zeigt die Meldung EF3 am digitalen Bedienteil an.

AR

Wenn der A1000 IP54 mit anderen Steuersignalen als den Standardsignalen (Sink-Modus, interne
Spannungsversorgung) betrieben wird, muss die Verdrahtung der Liifteriiberwachung entsprechend der nachfolgenden
Tabelle geéndert werden.

Nach Anderung der Sink/Source-Konfiguration darf das digitale Bedienteil nicht die Meldung EF3 anzeigen; andernfalls
ist die Liifteriiberwachung nicht korrekt verdrahtet. Ein EF3-Fehler kann erst zuriickgesetzt werden, nachdem die
Verdrahtung der Liifteriiberwachung korrigiert wurde (gemif nachstehender Tabelle).
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3 Elektrische Installation

Interne Spannungsversorgung des

Frequenzumrichters (SN und SP) Externe 24 V DC Spannungsversorgung

| (Werkseinstellung) |
Roter Draht 53 — Roter Draht . 53 —

| 7 ~ — B
= i - -
| - | -
X Schwarzer Draht - SN <‘>S|\17
Sink-Modus (NPN) b Schwarzer !
Draht | SC
|
—» ‘ 24V DC
Externe 24 V DC <SP

' S3 Schwarzer Draht ‘ S3

= B | - i

| sn
SN o
Source-Modus (PNP) ‘ Roter !
lsc Draht  _ } 'sC

24V DC

o24v0c]
Roter Draht SP | Externe 24 V DC | sp ‘ -
K O—Kli‘

<«

Schwarzer Draht

11
1)

4l
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4 Bedienung iiber die Tastatur

4 Bedienung uber die Tastatur

@ Digitales Bedienteil und Tasten

Das digitale Bedienteil dient zur Programmierung des Frequenzumrichters, zum
Starten/Stoppen und zum Anzeigen von Fehlermeldungen. Die LEDs zeigen den
Umrichterstatus an.

DIGITAL OPERATOR JVOP-180

B Tasten und Funktionen

Taste

Bezeichnung

Funktion

Funktionstaste Den Tasten F1 und F2 werden je nach dem jeweils angezeigten Meni unterschiedliche Funktionen
(F1,F2) zugeordnet. Der Name jeder Funktion erscheint in der unteren Hélfte des Displays.
* Riickkehr zur vorherigen Anzeige.
& Taste ESC * Bewegt den Cursor um eine Stelle nach links.
» Wenn diese Taste gedriickt gehalten wird, wird wieder die Frequenzsollwertanzeige aufgerufen.
* Bewegt den Cursor nach rechts.
RESET RESET-Taste « Setzt Umrichterfehler zuriick.
Startet den Frequenzumrichter im LOCAL-Betrieb.
Die Run-LED
* leuchtet, wenn der Frequenzumrichter den Motor antreibt.
RUN-Taste

* blinkt wihrend des Tieflaufs bis zum Stillstand oder wenn der Frequenzsollwert O ist.

* blinkt in schneller Folge, wenn der Frequenzumrichter durch einen Digitaleingang deaktiviert
wird, wenn er iiber einen Schnellstopp-Digitaleingang gestoppt wird oder wenn wahrend des
Einschaltens ein START-Befehl aktiv war.

Richtungstaste nach
oben

Blittert nach oben zur Anzeige des vorigen Eintrags, wihlt Parameternummern und erh6ht
Einstellwerte.

Richtungstaste nach
unten

Blattert nach unten zur Anzeige des nichsten Eintrags, wéhlt Parameternummern und senkt
Einstellwerte.

STOP-Taste

Stoppt den Betrieb des Frequenzumrichters

)
" ()]
3 o c
by b4

ENTER-Taste

* Bestitigt Parameterwerte und Einstellungen.
» Wihlt einen Meniieintrag, um zwischen den Meniipunkten umzuschalten.

Schaltet die Umrichtersteuerung zwischen der Bedienung iiber das Bedienteil (LOCAL) und iiber

K % iO/RaEl;lta : die Steuerklemmen (REMOTE) um. Die LED leuchtet, wenn der Frequenzumrichter in die
usw st LOCAL-Betriebsart geschaltet ist (Bedienung iiber Tastatur).
An: Wenn am Frequenzumrichter ein Fehler anliegt.
Blinkt:
ALM-LED- . .
ALM Anzeigelampe Wenn ein Alarm auftritt.

* Wenn ein oPE-Fehler erkannt wird.

» Wenn beim Autotuning ein Alarm oder ein Fehler auftritt.
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4 Bedienung iiber die Tastatur

€ Menistruktur und Betriebsarten

In der folgenden Abbildung wird die Meniistruktur des Bedienteils erldutert.

Betriebsmodus <1>
[

Programmiermodus <2>
I

R

- MODE - DRV Rdy

FREF (OPR)
U1-01= 0.00Hz

U1-02= 0.00Hz
U1-03= 0.00A [LREF
FWD EDRIREY

ARV

- MODE - DRV Rdy

U1-01= 0.00Hz B

U1-02= 0.00Hz
U1-03= 0.00A [LREF
[JOGIRWIs] FWD/REV

H-'

- MODE -
Modified
X Parameters

HELP QgWiol DATA

(A RRL V)

- MODE - PRG
Quick Setting

—C

E0 FWD IDINYN

(A RV

-MODE-  PRG

—

HELP QWi DATA

-MODE - PRG Rdy

EN FWD IDINYN

ARV

I |

<1> Driicken von startet den Motor.

<2> Frequenzumrichter kann den Motor nicht steuern.
<3> Blinkende Zeichen werden als [l angezeigt.

<4> In diesem Handbuch werden die Zeichen als X dargestellt. Das LCD-Bedienteil zeigt die tatsdchlichen Werte an.

<5> Der Frequenzsollwert wird nach dem Startbildschirm angezeigt.

ENTER

Il

ésc

ENTER

Il

<4>

-MONITR- DRV Rdy
FREF (d1-01

U1-01=[800.00Hz
(0.00~50.00)
“0.00Hz”

FWD

-MONITR- DRV Rdy
Monitor
UH -01= 0.00Hz

U1-02= 0.00Hz Q
U1 -03= 0.00A [LREF

FWD [RIJIRY

ARV

-MONITR- DRV Rdy
Fault Trace
UA-01= oC

U2-02= oPr LSEQ
U2-03= 0.00Hz [LREF

FWD [

<3>

ENTER
—
—

ésc

Startbildschirm <5>

; A1000

YASKAWA

<6> Je nach Umrichtermodell werden im Display unterschiedliche Informationen angezeigt.
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-MONITR- DRV Rdy
Frequency Ref
U1-[E= 0.00Hz

U1-02= 0.00Hz
u1 -03= 0.00A [LREF
FWD ENERAY

ARV

-MONITR- DRV Rdy
Output Freq
U1-[iE= 0.00Hz

U1-03= 0.00A [LSEQ
U1-04= 0 LREF

I3 FWD/REV

A1000
XXXV, X XIX XkW
XX XXIXX XXA
<XXXXXXXXX>

<6>



5 Inbetriebnahme

5 Inbetriebnahme

€ Vorgehensweise zur Inbetriebnahme

Die unten stehende Abbildung zeigt die generelle Vorgehensweise zur Inbetriebnahme. Die einzelnen Schritte werden
auf den folgenden Seiten niher erlédutert.

C START D
o
[ Montieren und Sie den F gemaR Kurzanleitung ]
o
[ Schalten Sie die Spannungsversorgung ein. ]
A4
[ Initialisieren Sie den Frequenzumrichter ggf. unter Verwendung von Parameter A1-03. ]
N4
[ Stellen Sie das Regelverfahren ein. )
N4
[ Auswahl Normal-Duty/ Heavy-Duty-Betrieb )
o
[ Fiihren Sie das Autotuning durch oder geben Sie die Motordaten von Hand ein. ]
A
Stellen Sie die Basisparameter ein und/oder priifen Sie sie:
*b1-01, b1-02 fiir Frequenzsoliwert und Quelle Start-Befehl.
*H1-00, H2-00, H3-00, H4-00, H6-00 zum Konfigurieren von E/As
* Frequenzsollwerte
* C1-00, C2-00 fiir Beschleunigungs-/Bremsdauer und S-Kurven

[ Lassen Sie den Motor ohne Last laufen, priifen Sie seine ordnungs-

geméRe Funktion und ob die Ubergeordnete Steuerung (z.B. SPS,...)
den Frequenzumrichter wie gewiinscht ansteuert.

gemaRen Betrieb

[ SchlieRen Sie die Last an, lassen Sie den Motor laufen und priifen Sie den ordnungs-

ein.

Fihren Sie die Feineinstellungen durch und stellen Sie ggf. auch Applikanonsparameler]

[ Fihren Sie eine Endpriifung des Betriebs durch, und tiberpriifen Sie die Parameter-

einstellungen

N/
ist fir die Applikafi i it D)

C Der Fi

& Einschalten

Vergewissern Sie sich vor dem Einschalten der Spannungsversorgung,

* dass alle Leitungen ordnungsgemal} angeschlossen sind.

* dass keine Schrauben, lose Drahtenden oder Werkzeuge im Frequenzumrichter vergessen wurden.

* Nach dem FEinschalten der Spannungsversorgung leuchtet die Betriebsarten-Anzeige des Frequenzumrichters auf und
es sollte keine Fehler- oder Alarmmeldung angezeigt werden.

€ Auswahl Regelverfahren (A1-02)

Es sind mehrere Regelverfahren verfligbar. Wiahlen Sie das fiir die jeweilige Anwendung des Frequenzumrichters am

besten geeignete Regelverfahren aus.

Regelverfahren Parameter Haupt-Einsatzbereiche

U/f-Regelung fiir A1-02=0 . Einfache Qrehzahlvariable prendungf:n; besonders niitzlich, wenn mehrere Motoren iiber

e (Werkseinstellung) einen einzigen F requen.zumrlchter betqeben werden sollen. . . ‘
» Wenn ein Frequenzumrichter ersetzt wird, dessen Parametereinstellungen nicht bekannt sind.
* Fiir universelle Anwendungen, die kein hoch dynamisches Ansprechverhalten aber hohe

U/f-Regelung mit AL02 =1 Drehzahlgenauigkeit benétigen.

Drehzahlriickfithrung * Dieser Modus sollte verwendet werden, wenn die Motorparameter unbekannt sind und

Autotuning nicht ausgefiihrt werden kann.
Open-Loop- AL-02=2 * Einfache drehzahlvariable Anwendungen
Vektorregelung » Anwendungen, die hohe Prézision bzw. hohe Drehzahlregelung erfordern.
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5 Inbetriebnahme

Motoren </>

Regelverfahren Parameter Haupt-Einsatzbereiche
* Fiir universelle Anwendung mit variabler Drehzahl, die eine genaue Drehzahlregelung bis zur
Closed-Loop- AL-02=3 Nulldrehzahl, ein schnell ansprechendes Drehmoment und eine genaue Drehmomentregelung
Vektorregelung <7> bendtigen.
* Ein Drehzahl-Istwertsignal vom Motor wird bendtigt.
Open-Loop- . . .
Vektorregelung fiir PM- AL02=5 Anwepdungen ml.t reduziertem Drehmoment mit Permanentmagnetmotoren (SPM, IPM) und
Energiesparfunktion.
Motoren </>
Erweiterte Open-Loop- . . . .
.. Dieses Regelverfahren kann zum Ansteuern eines IPM-Motors fiir Anwendungen mit
Vektorregelung fiir PM- Al1-02=6
konstantem Drehmoment verwendet werden.
Motoren <7>
Closed-Loop-  Dieser Modus kann zur hoch prizisen Steuerung eines PM-Motors in Anwendungen mit
Vektorregelung fiir PM- Al1-02=7 konstantem oder variablem Drehmoment verwendet werden.

 Ein Drehzahl-Istwertsignal wird benétigt.

<1> Erléuterungen dieser Regelverfahren finden Sie im Technischen Handbuch.

€ Auswahl Normal-Duty / Heavy-Duty-Betrieb (C6-01)

Der Frequenzumrichter ist fiir zwei Betriebsarten ausgelegt: Normal-Duty und Heavy-Duty. Mit der Umschaltung
zwischen beiden Uberlastverhalten verindert sich auch der Nennstrom des Frequenzumrichters (siehe Spezifikation in
Katalog oder Technischem Handbuch). Wihlen Sie die fiir die Anwendung angemessene Betriebsart.

Modus Heavy-Duty Betrieb (HD) Normal-Duty Betrieb (ND)
C6-01 0 1
Anwendungen mit konstantem Drehmoment, z. B. Anwendungen, deren Drehmoment mit der Drehzahl
Anwendung Extruder, Férderbander und Kréne. Eine hohe zunimmt, z. B. Liifter oder Pumpen. Eine hohe
Uberlastbarkeit kann erforderlich sein. Uberlastbarkeit ist in der Regel nicht erforderlich.
Uberlastbarkeit (OL2) 150% des Nennstroms des Umrichters fiir 60 s 120% des Nennstroms des Umrichters fiir 60 s
%1?, c(:IZI :fllfgzistchutz wéhrend der 150% 120%
11;2;1(.)2 lI)(slppschutz wihrend des 150% 120%
Standard-Taktfrequenz 2 kHz 2 kHz Swing-PWM

€ Autotuning (T1-00)

Die entsprechenden Umrichterparameter werden mit der Autotuning-Funktion automatisch eingestellt. Es werden drei

verschiedene Betriebsarten unterstiitzt:

Typ Einstellung

Betriebsbedingungen und Vorteile

Regelverfahren (A1-02)

U/t (0) g’é’a')‘ oLV (2) | cLV (3)

Rotierendes
Autotuning

T1-01=0

.

» Wihrend der Ausfiihrung des Autotunings kann der
Motor von der Last abgekoppelt und frei gedreht werden.
Motor und Last konnen nicht getrennt werden, aber die
Motorbelastung liegt unter 30%. - - JA JA
Rotierendes Autotuning liefert die genauesten Ergebnisse
und wird deshalb, falls durchfiihrbar, nachdriicklich
empfohlen.

Nicht-rotierendes
Autotuning 1

Motor und Last konnen nicht getrennt werden, und die
Last liegt tiber 30%.

T1-01=1 |+ Ein Motortestbericht mit Motordaten ist nicht verfligbar. - - JA JA
Berechnet automatisch die fiir die Vektorregelung
bendtigten Motorparameter.

Nicht-rotierendes
Autotuning 2

T1-01=4

Motor und Last konnen nicht getrennt werden, und die
Last liegt tiber 30%.

« Ein Motortestbericht ist verfiigbar. Nach der Eingabe des
Leerlaufstroms und des Nennschlupfs berechnet der
Frequenzumrichter alle motorbezogenen Parameter und
stellt sie ein.
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5 Inbetriebnahme

Regelverfahren (A1-02)
Typ Einstellung Betriebsbedingungen und Vorteile Uit (0) g/cf-:. r(T)t oLV (2) | CLV (3)
* Der Frequenzumrichter wird im Modus U/f-Regelung
verwendet, und andere Autotuning-Betriebsarten sind
nicht moglich.
* Dimensionierung von Frequenzumrichter und Motor
Nicht-rotierendes stimmen nicht {iberein.
Autotuning fiir den | T1-01 =2 |+ Parametriert den Frequenzumrichter, nachdem die JA JA JA JA
Klemmenwiderstand Leitung zwischen Frequenzumrichter und Motor durch
eine tiber 50 m lange Leitung ersetzt wurde. Setzt voraus,
dass Autotuning bereits ausgefiihrt wurde.
* Sollte nicht fiir Vektorregelung verwendet werden, es sei
denn, die Motorleitung wurde ausgetauscht.
» Empfohlen fiir Anwendungen, die die Fangfunktion in
der Variante ,,Drehzahlberechnung® oder die
Rotierendes Energiesparfunktion in der U/f-Regelung verwenden.
Autotuning fiir UA- | T1-01 =3 |+ Setzt voraus, dass der Motor sich wihrend dem JA JA - -
Regelung. Autotuning drehen kann. Erhoht die Genauigkeit fiir
bestimmte Funktionen wie Drehmomentkompensation,
Schlupfkompensation, Energiespar- und Fangfunktion.
A\ VORSICHT
Beriihren Sie den Motor nicht vor Abschluss des Autotunings.
Eine Nichtbeachtung kann leichte bis mittelschwere Verletzungen zur Folge haben. Auch wenn der Motor nicht dreht,
steht er wihrend des Tunings unter Spannung.

Um das Autotuning zu aktivieren, 6ffnen Sie das Autotuning-Menii, und fiihren Sie die in der Abbildung unten gezeigten
Schritte durch. Die Anzahl der einzugebenden Typenschilddaten héngt von der gewéhlten Art des Autotunings ab.
Dieses Beispiel zeigt rotierendes Autotuning.

Display Betrieb

Geben sie den Wabhlen Sie den

(DRV Rdy) Auto-Tuning Modus Autotuning-Typ
-MODE - DRV Rdy ~Mope®Thra -ATUNE - PRG -ATUNE - PRG
FREF (OPR) Tuning Mode Sel Tuning Mode Sel
U1-01= 0.00Hz S —— ceel TS0 e T oo | Tio@ T ceed
i ooons isem c T1-8l= 0 »0« T1-01= [ +0+ coee,
-02= 0. V4 -LSEQ . . .
U1-03= 0.00A m Standard Tuning Standa‘rlg“'l'unmg Entry Accepted :
JoG [glb] FWD/REV] Fwp FWD FWD .
:
RESET .
. -A.TUNE - PRG -ATUNE - PRG -A.TUNE - DRV -ATUNE - DRV -MODE - DRV
: Mtr Rated Power Rated Speed Auto-Tuning
% .> T1EB= XXXKW .o .> T1-8l= 1450RPM .o .> 0.00 Hz/ 0.00A XXX Hz/ X XXA .o ,> End
(0.00 ~ 650.00) (0 ~24000) Tuning Ready ? Tune Successful
X XXKW” “1750RPM” Press RUN key LKL D000
| EsC ] DATA | | Esc_J3s) DATA | | Esc Hals] | DRUN I Fwo I I Fwo =1
: i i i i
Avie. ]z Das Displa Das Display blinkt Nach erfolgreichem
Geben Sie alle Tuning-Start wahrend des Tuning erscheint ,End“ im
Typenschild-Daten erscheint Tunings Display

ein

Wenn aus bestimmten Griinden das Autotuning nicht durchgefiihrt werden kann (lastfreier Betrieb unmoglich usw.),

stellen Sie die maximale Frequenz und Spannung in den Parametern E1-000 ein, und geben Sie die Motordaten manuell
in die Parameter E2-000 ein.

HINWEIS: Die ,Sicherer Halt“-Eingdnge miissen wéhrend des Autotunings geschlossen sein.
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5 Inbetriebnahme

€ Externe Sollwertauswahl und Hochlauf-/Tieflaufzeiten

B Einstellung der Frequenzsollwertquelle (b1-01)

Stellen Sie den Parameter b1-01 entsprechend dem verwendeten Frequenzsollwert ein.

b1-01 Sollwertquelle Frequenzsollwerteingang
. . Stellen Sie die Frequenzsollwerte in den Parametern d1-000 ein, und verwenden Sie die
0 Bedienteil o . .
Digitaleingénge zur Umschaltung zwischen verschiedenen Sollwerten.
1 Analogeingang Eingabe des Frequenzsollwertsignals auf Klemme A1, A2, oder A3.
2 Serielle Komm. Serielle Kommunikation iiber die RS422/485-Schnittstelle
3 Optionskarte Kommunikations-Optionskarte
4 Impulsfolgeeingang Eingabe des Frequenzsollwerts an Klemme RP iiber ein Impulsfolgesignal.

B Auswahl START-Befehl (b1-02)
Stellen Sie den Parameter b1-02 entsprechend dem verwendeten START-Befehl ein.

b1-02 Sollwertquelle Eingabe START-Befehl
0 Bedienteil START- und STOPP-Tasten am Bedienteil
Digitaler .. . . .
1 Multifunktionseingang Digitaler Multifunktionseingang
2 Serielle Komm. Serielle Kommunikation iiber die RS422/485-Schnittstelle
3 Optionskarte Kommunikations-Optionskarte

B Hochlauf-/Tieflaufzeiten und S-Kurven

In den C1-0O0-Parametern kdnnen vier Gruppen von Hochlauf- und Tieflaufzeiten festgelegt werden. Die
standardmiBig aktivierten Hochlauf-/Tieflaufzeiten sind C1-01/02. Stellen Sie diese Zeiten auf die fiir die Anwendung
erforderlichen Werte ein. Fiir sanfteres Anfahren und Auslaufen konnen gegebenenfalls S-Kurven in den Parametern C2-
OO0 aktiviert werden.

€ Quelle fiir Sollwert und Startbefehl
Der Frequenzumrichter hat eine LOCAL- und eine REMOTE-Betriebsart.

Status Beschreibung
LOCAL Die Eingabe des Start-/Stoppbefehls und der Frequenzsollwerte erfolgt iiber das digitale Bedienteil.

Es werden die in Parameter b1-02 eingestellte Quelle Startbefehl und der in Parameter b1-01 eingestellte
Frequenzsollwert verwendet.

REMOTE

Wenn die REMOTE-Betriebsart verwendet werden soll, vergewissern Sie sich, dass in den Parametern b1-01/02 die
richtigen Quellen fiir den Frequenzsollwert und den Start-Befehl eingestellt sind und dass sich der Frequenzumrichter in
der REMOTE-Betriebsart befindet.

Die LED der Taste LO/RE gibt an, ob die "RUN" Taste des Bedienteils als Quelle fiir den Start-Befehl selektiert ist.

LO/RE LED Beschreibung
EIN Start-Befehl wird iiber das Bedienteil erteilt.
AUS Start-Befehl wird von einer anderen Quelle als dem Bedienteil erteilt.

DE 26 YASKAWA Europe TOGP C710616 96A - Frequenzumrichter A1000 IP54 Wandmontage - Kurzanleitung



5 Inbetriebnahme

€ E/A-Setup

Anmerkung: Die Funktionen der Standardeinstellung werden im Anschlussdiagramm auf Seite /4 dargestellt.
B Digitale Multifunktionseingédnge (H1-00)
Die Funktionen der einzelnen Digitaleingénge konnen in den Parametern H1-O0O zugeordnet werden.

B Digitale Multifunktionsausgéange (H2-000)

Die Funktionen der einzelnen Digitalausgidnge konnen in den Parametern H2-OOO zugeordnet werden. Der Einstellwert
dieser Parameter besteht aus drei Stellen, wobei die mittlere und rechte Stelle die Funktion angeben und die linke Stelle
das Ausgangsverhalten bestimmt (0: Ausgang wie gewahlt; 1: invertierter Ausgang).

B Analoge Multifunktionseingange (H3-010)

Die Funktionen der einzelnen Analogeingidnge konnen in den Parametern H3-O0O zugeordnet werden. Eingang A1 und
A3 sind fiir -10 bis +10 V DC Signale verwendbar. A2 ist fiir 4-20 mA-Signale eingestellt.

HINWEIS: Wenn der Eingangssignalpegel von Eingang A2 zwischen Spannung und Strom umgeschaltet wird, stellen Sie sicher, dass
sich der DIP-Schalter S1 in der richtigen Position befindet und Parameter H3-09 richtig eingestellt ist.

HINWEIS: Bei Verwendung von Analogeingang A3 als PTC-Eingang, stellen Sie den DIP-Schalter auf PTC und den Parameter H3-06
=E ein.

B Analoge Multifunktionsausgénge (H4-10)

Verwenden Sie die Parameter H4-COO0 zum Einstellen des Ausgangswertes des analogen Uberwachungsausgangs und
zum Anpassen des Ausgangssignalpegels. Vergewissern Sie sich beim Andern der Signalpegel in Parameter H4-07/08,
dass der Jumper S5 entsprechend eingestellt ist.

& Testlauf

Fiihren Sie folgende Schritte durch, um die Maschine zu starten, wenn alle Parametereinstellungen erfolgt sind.

1. Lassen Sie den Motor ohne Last laufen; Gberpriifen Sie, ob alle Eingdnge, Ausgange und der Prozessablauf wie
gewinscht funktionieren.

2. SchlieRen Sie die Last an den Motor an.

3. Lassen Sie den Motor mit Last laufen, und vergewissern Sie sich, dass keine Vibrationen,
Drehzahlschwankungen oder Motorblockaden auftreten.

Nachdem die oben genannten Schritte erfolgreich durchgefiihrt wurden, ist der Frequenzumrichter zum Betrieb der
Anwendung bereit und fiihrt die grundlegenden Funktionen durch. Angaben zu speziellen Einrichtungen wie PID-
Regelung usw. finden Sie im Technischen Handbuch.
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6

Parametertabelle

Diese Parametertabelle zeigt die wichtigsten Parameter. Nr. [Bezeichnung Beschreibung
Die Werkseinstellungen sind fett gedruckt. Eine Gleichsirom. | Stellt dic Gleichstrombremszeit
vollstidndige Liste der Parameter finden Sie im ... | (Nulldrehzahlregelung in CLV/PM) beim
. b2-03 | Bremszeit beim . .o
Technischen Handbuch. Hochlauf Hochlauf ein. Deaktiviert, wenn auf 0,00
Sekunden eingestellt.
Nr. ‘ Bezeichnung ‘ Beschreibung Glelchstr.om-' Stellt die Gleichstrom-Bremszeit beim
Initialisierungsparameter b2-04 B'remszelt beim Tieflauf ein.
0: Anzeige und Einstellen von A1-01 und Tieflauf ;
A1-04. Die Parameter UO-OO konnen Hochlauf/Tieflauf
auch angezeigt werden. C1-01 | Hochlaufzeit 1 Stellt die Hochlaufzeit von 0 bis auf die
1: Benutzerparameter (Zugriff auf mehrere maximale Frequenz ein.
Auswahl . — : :
A1-01 . vom Benutzer gewéhlte Parameter, A2-01 . . Stellt die Tieflaufzeit von der maximalen
Zugriffsrecht . C1-02 | Tieflaufzeit 1 . .
bis A2-32) Frequenz bis auf 0 ein.
2: Erweiterter Zugriff (Zugriff zur C1-03
Anzeige und zum Einstellen aller bis Hochlauf-/Tief- | Legt die Hochlauf-/Tieflaufzeiten 2 bis 4
Parameter) C1-08 laufzeiten 2 bis 4| fest (wie C1-01/02).
0: U/f-Regelung . S-Kurve bei
I: U/f-Regelung mit PG C2-01 | Beginn des S-Kurve bei Beginn des Hochlaufs.
2: Open-Loop-Vektorregelung Hochlaufs
N g i glosec}:Loop\-/V;tktorreglelun% o S-Kurve bei
Al-02 | Quswantdes - pen-Loop-vekiorregeiung tur BV C2-02 | Ende des Hoch- | S-Kurve bei Ende des Hochlaufs.
Regelverfahrens | Motoren Jaufs
6: Erweiterte Open-Loop-Vektorregelung .
flir PM-Motoren S'K}“"VC bei ) . . .
7: Closed-Loop-Vektorregelung fiir PM- C2-03 | Beginn des Tief- | S-Kurve bei Beginn des Tieflaufs.
Motoren laufs :
0: Keine Initialisierung S-Kurve be.l . .
1110: Benutzerinitialisierung C2-04 | Ende des Tief- | S-Kurve bei Ende des Tieflaufs.
Parameter initia- (Parameterwerte miissen unter Verwendung laufs _
A1-03 lisieren von Parameter 02-03 gespeichert werden) Schlupfkompensation
2220: 2-Draht-Initialisierung Verstarkung fiir | Stellt die Verstérkung fiir die fiir Motor 1
3330: 3-Draht-Initialisierung C3-01 | Schlupfkompen- | verwendete
5550: oPE04 Fehlerreset sation Motorschlupfkompensationsfunktion ein.
pusyahl c.le'r Betrlel?sarlf Hauptve.rzo.ge- Passt die Verzogerungszeit der fiir Motor 1
0: Digitales Bedienteil C3-02 rungszeit fiir verwendeten
1: Analogeinginge Schlupfkom- : :
Frequenzsoll- ) o . Schlupfkompensationsfunktion an.
b1-01 2: MEMOBUS/Modbus-Kommunikation pensation
wertauswahl 1 . -
3: Optionsmodul Drehmomentkompensation
4: Impulsfolgeeingang (Klemme RP) Stellt die Verstarkung fiir die automatische
0: Digitales Bedienteil Verstirkung Drehmomentverstiarkungsfunktion
b1-02 Auswahl 1: Digitaleingénge C4-01 | Drehmoment- (Spannung) ein und hilft, ein besseres
START-Befehl 1 | 2: MEMOBUS/Modbus-Kommunikation kompensation | Anlaufmoment zu erzeugen. Fiir Motor 1
3: Optionsmodul verwendet.
0: Rampe bis zum Stillstand Hauptverzoge-
Auswahl der 1: Aus.trudeln . . C4-02 rungszeit Dreh- | Stellt die Verzogerungsz‘elt fu.r die
b1-03 2: Gleichstrombremsung bis zum Stillstand momentkompen | Drehmomentkompensation ein.
Stoppmethode . o . .
3: Austrudeln mit Verzdgerungszeit sation
9: Einfacher Positionierhalt Taktfrequenz
b1-04 Alfswahl Riick- | 0: REicka?irtslauf zulissig. Auswahl des 0: HD (Heavy Duty) fiir Anwendungen
wirtslauf 1: Riickwiértslauf gesperrt. I mit konstantem Drehmoment.
C6-01 | Uberlastverhal- . .
Auswahl Pha- 0: Standard ten 1: ND (Normal Duty) fiir Anwendungen mit
bl-14 us 1: Zwei Phasen vertauscht (kehrt die ens variablem Drehmoment.
senfolge .
Laufrichtung des Motors um)
Gleichstrombremsung
Startfrequenzbei Stel'lt die Ausgangsfrequ?nz ein, bei der die
2-01 | Gleichstrom- Gleichstrombremsung wihrend des
Tieflaufs einsetzt, wenn b1-03 = 0 (Rampe
bremsung . . .
bis zum Stillstand) gesetzt ist.
Strom fiir Legt den Gleichstrom-Bremsstrom in
b2-02 | Gleichstrom- Prozent des Frequenzumrichter-Nennstroms
bremsung fest.
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6 Parametertabelle

Nr. |Bezeichnung Beschreibung Nr. |Bezeichnung \ Beschreibung
1: 2,0 kHz Parameter Motor 1
2:5,0kHz Stellt den auf dem Motortypenschild
3:8,0 kHz angegebenen Volllaststrom in Ampere ein.
4:10,0 kHz E2-01 | Motornennstrom | o % smatisch wiihrend des
5:12,5 kHz Auto-Tunings eingestellt.
6: 15,0 kHz - -
Auswahl der > . . Stellt den Motornennschlupf ein. Wird
C6-02 Taktfrequenz 7: SW}ng-PWMl (akust¥sches S%gnal D E2-02 Motornenn- automatisch wahrend des Auto-Tunings
8: Swing-PWM?2 (akustisches Signal 2) schlupf cingestellt
9: Swing-PWM3 (akustisches Signal 3 :
SW1pg (akus 1sehes Slgna ) Stellt den Leerlaufstrom fiir den Motor ein.
A: Swing-PWM4 (akustisches Signal 4) Motor-leerlauf- . . ..
Y . - E2-03 Wird automatisch wihrend des
B bis E: Keine Einstellung moglich strom Auto-Tuni . tellt
F: Benutzerdefiniert (von C6-03 bis C6-05 uto-Tunngs eingestelit
festgelegt) Anzahl der Stellt die Anzahl der Motorpole ein. Wird
Frequenzsollwert E2-04 Motorpole :?rgrerletl;lﬁtch wihrend des Auto-Tunings
. Stellt den F llwert fiir d '
d1-01 bis| Frequenz- Frz ueslzlun::?cﬁzrzz(i)n “I/;:ie l;iilh:?ten sind Motor- Einstellung des Motor-
d1-16 | sollwert 1 bis 16 , o1 ) E2-05 | Klemmenwider- | Wicklungswiderstands. Wird automatisch
in Parameter 01-03 festgelegt. . . .
Stollt don F Tiwert fir Tinohetrich stand wihrend des Auto-Tunings eingestellt.
Sollwert Tippbe- rotit den Frequenzsoliwert fur 11ppbetrie Einstellung des Werts fiir den
d1-17 . ein. Die Einheiten sind in Parameter 01-03 .
trieb festoeleat Motorstreu- Spannungsabfall infolge der
f_; _ g E2-06 induktivitat Motorstreuinduktivitét als Prozentsatz der
u/ f'Kenr‘Imle fir Motor 1 i UV Motornennspannung. Wird automatisch
Dieser Parameter muss ?Uf die wihrend des Auto-Tunings eingestellt.
Versorgungsspannung emge§tellt werden. Digitale Multifunktionseingange
WARNUNG! Zur Gewébhrleistung der Funkti
. ordnungsgeméifen Funktion der unktionsaus- Funktionsauswahl fiir die Klemmen S1 bis
Einstellung der . . . H1-01 | wahl digitale . _
. Umrichterschutzfunktionen muss die . . . S8. Einstellung H1-03 = 24 (Standard) darf
E1-01 | Eingangs- . . . . bis Multifunktions- | . «
spannun Umrichtereingangsspannung (nicht die H1-08 | ei Xl nicht geéndert werden.
P & Motorspannung) in E1-01 eingestellt ) emgangsiiemme Liifteriiberwachungs-Funktion.
. . S1 bis S8
werden. Wenn dies unterlassen wird, kann
es zu Geriteschiden und/oder tédlichen Anmerkung: Eine Liste der wichtigsten Funktionen finden Sie am
oder anderen Verletzungen kommen. Tabellenende.
E1-04 Maximale Aus- | Diese Parameter sind nur wirksam, wenn Digitale Multifunktionsausgénge
gangsfrequenz | E1-03 auf F em.ges"tell.t 1st. Funktionsaus- Legt die Funktion des Relaisausgangs M1-
Maximale Span- Legen Sie fiir eine lineare U/{- H2-01 | wahl Klemme M2 fest
E1-05 ) ung Charakteristik fiir E1-07 und E1-09 MI-M2 '
dieselben Werte fest. In diesem Fall wird Funktionsaus- Leet die Funktion des Relai M3
E1-06 | Grundfrequenz | gie Einstellung fiir E1-08 ignoriert. Stellen || H2-02 | wahl Klemme egt die Funktion des Relaisausgangs M3-
. S M4 fest.
- N Sie sicher, dass die vier Frequenzen M3-M4
E1-07 Mittlere Aus
- gangsfrequenz entsprechend den folgenden Regeln Funktionsaus- ] ] ]
§ festgelegt werden: H2-03 WKl Legt die Funktion des Relaisausgangs M5-
Spannung bel | 5y 09 < B1.07 < E1.06 £ E1-11 £ E1-04 st TS| M6 fest,
E1-08 | mittlerer Aus- B M5-M6
gangsfrequenz Ausgangsspannung (V) Gibt ein 200-ms-Impulssignal aus, wenn
E1-05 . i .
Minimale Aus- E1-12 sich der Wattstunden-Zdhlwert um die
E1-09 gangsfrequenz s Auswahl der ausgewdhlten Einheiten erhoht.
Spannung bei H2-06 Schritte fiir die | 0: 0,1 KWh-Schritte
. Wattstunden- 1: 1 kWh-Schritte
E1-10 | minimaler Aus- .
sangsfrequenz E1-08 ausgabe 2: 10 kWh-Schritte
3: 100 kWh-Schritte
E1-10 | - - ‘ b 4: 1000 kWh-Schritte
E1-09  E1-07 E1-06 E1-11 E1-04 Anmerkung: Eine Liste der wichtigsten Funktionen finden Sie am
Frequenz (Hz) Tabellenende
Anmerkung: Abhéngig vom Regelverfahren : _ _ —
sind einige Parameter moglicherweise nicht Analoge Multifunktionseingéange
verfiigbar. Klemme A1 -
* E1-07, E1-08 und E-10 sind nur in den H3-01 | Signalpegelaus- (1) Ell())li)i]sol\()]V
E1-13 | Nennspannung folgenden Regelverfahren verfiigbar: U/f- wahl ’
Regelung, U/f mit PG, Open-Loop- Klemme Al
Vektorregelung. H3-02 | Funktionsaus- Stellt die Funktion von Klemme A1 ein.
* E1-11, E1-12 und E-13 sind nur in den wahl
folgenden RegelYer fahren verfligbar: U/t- Klemme A1 Ver-| Stellt den Pegel des in H3-02 gewéhlten
Regelung, U/f mit PG, Open-Loop- H3-03 | stiarkungseinstel-| Eingangswertes ein, wenn an Klemme A1
Vektorregelung, Closed-Loop- lung 10V anliegen.

Vektorregelung.
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6 Parametertabelle

Nr. |Bezeichnung Beschreibung Nr. |Bezeichnung Beschreibung
Klemme A1 Stellt den Pegel des in H3-02 gewéhlten Auswabhl des Wihlt die Daten, die iiber den analogen
H3-04 | Vorspannungs- | Eingangswertes ein, wenn an Klemme A1 0 Uberwachungs- | Multifunktionsausgang AM ausgegeben
einstellung V anliegen. punktes an der | werden sollen.
Klemme A3 . H4-04 | analogen Multi- | Einstellung des gewiinschten
H3-05 | Signalpegelaus- 0: 0 bis _10 v funktionsaus- Uberwachungsparameters auf die in UO-
wahl 1:-10bis 10V gangsklemme | OOo verfiigbaren Ziffern. Geben Sie
Klemme A3 AM beispielsweise 103 fiir U1-03 ein.
H3-06 | Funktionsaus- | Stellt die Funktion von Klemme A3 ein. Analogausgang | Stellt den Signalpegel an Klemme AM ein,
wahl H4-05 | AM - Verstér- der 0% des gewihlten
Klemme A3 Stellt den Pegel des in H3-06 gewéhlten kung Uberwachungsparameters entspricht.
H3-07 | Verstirkungsein-| Eingangswertes ein, wenn an Klemme A3 Analogausgang | Stellt den Vorspannungswert ein, der zum
stellung 10 V anliegen. H4-06 | AM - Vorspan- | Ausgangssignal von Klemme AM addiert
Klemme A3 Stellt den Pegel des in H3-06 gewéhlten nung wird.
H3-08 | Vorspannungs- | Eingangswertes ein, wenn an Klemme A3 0 Analogausgang | 0: 0 bis 10 V
einstellung V anliegen. H4-07 | FM - Signal- 1:-10 bis 10 V
0:0bis 10V pegel 2: 4 bis 20 mA
1:~10 bis 10 V Analogausgang | 0: 0 bis 10 V
Klemme A2 2: 4 bis 20 mA H4-08 | AM - Signal- 1:-10 bis 10 V
H3-09 | Signalpegelaus- | 3: 0 bis 20 mA pegel 2: 4 bis 20 mA
wahl Anmerkung: Stellen Sie Klemme A2 mit Einstellung des Impulsfolgeeingangs (Freq.)
dem DIP-Schalter S1 auf ein Strom- oder Skalierung des | Stellt die Eingangssignalfrequenz fiir
Spannungseingangssignal ein. H6-02 | Impuls-folgeein- | Klemme RP ein, die 100% des in H6-01
Klemme A2 gangs gewdhlten Wertes entspricht.
H3-10 | Funktionsaus- | Stellt die Funktion von Klemme A2 ein. . Stellt den Pegel des in H6-01 gewihlten
wahl Verstdrkung des Wertes ein, wenn eine Frequenz mit dem in
. P H6-03 | Impulsfolge- L quen
Klemme A2 Stellt den Pegel des in H3-10 gewéhlten . H6-02 eingestellten Wert am Eingang
H3-11 | Verstirkungsein-| Eingangswertes ein, wenn an Klemme A2 engangs anliegt.
stellung 10 V (20 mA) anliegen. Vorspannung des | Stellt den Pegel des in H6-01 gewéhlten
Klemme A2 Stellt den Pegel des in H3-10 gewéhlten H6-04 | Impulsfolge- Wertes ein, wenn 0 Hz am Eingang
H3-12 | Vorspannungs- | Eingangswertes ein, wenn an Klemme A2 0 eingangs anliegen.
einstellung V (0 oder 4 mA) anliegen. Einstellung des Impulsfolgeausgangs
Verzégerungs- | Stellt die Verzogerungszeit fiir die Uberwachungs- | Wihlen Sie die Uberwachungsfunktion fiir
H3-13 | zeit fiir Analog- | Klemmen A1, A2 und A3 ein. Wird fiir die parameter- den Impulsfolgeausgang (Wert des O-C010-
eingang Stérunterdriickung genutzt. H6-06 | Auswahl fiir Teils von UO-O0O).
Legt fest, welche der Impulsfolge- Beispiel: Stellen Sie zur Auswahl von U5-
Analogeingangsklemmen aktiviert wird, ausgang 01 den Wert 501 ein.
wenn ein fiir ,, Analogeingang aktivieren® Stellt die Ausgangssignalfrequenz fiir
(H1-00 = C) programmierter Klemme MP ein, wenn der Wert des
Auswahl Digitaleingang aktiviert wird. H6-07 Klemme MP - | Uberwachungsparameters 100% ist. Um
H3.1a | Aktivierungder | 1: Nur Klemme Al ) Skalierung den Impulsfolge-Uberwachungsausgang der
Analogeingangs-| 2: Nur Klemme A2 Ausgangsfrequenz gleichzusetzen, stellen
klemmen 3: Nur Klemmen A1 und A2 Sie H6-06 auf 102 und H6-07 auf 0.
4: Nur Klemme A3 Motorschutz
5: Klemmen A1 und A3 —
6: Klemmen A2 und A3 0: Dee}ktlwert e
7: Alle Klemmen aktiviert 1: Universalmotor (standardmifig
. - —— liiftergekiihlt)
Analoge Multifunktionseingénge 2: Frequenzumrichtermotor mit einem
Auswahl des Wihlt die Daten, die iiber den analogen Drehzahlbereich von 1:10
Uberwachungs- | Multifunktionsausgang FM ausgegeben 3: Vektorregelungsmotor mit einem
punktes an der | werden sollen. Drehzahlbereich von 1:100
H4-01 | analogen Multi- | Einstellung des gewiinschten Auswahl der 4: PM-Motor mit variablem Drehmoment
funktionsaus- | Uberwachungsparameters auf die in UO- Li-01 | Motor- 5: PM-Motor mit konstanter
gangsklemme | O0Oo verfiigbaren Ziffern. Geben Sie Uberlastschutzfu Drehmomentregelung
FM beispielsweise 103 fiir U1-03 ein. nktionen 6: Universalmotor (50 Hz)
Analogausgang | Stellt den Signalpegel an Klemme FM ein, Der Frequenzumrichter kann bei
H4-02 | FM - Verstir- der 100% des gewdhlten Verwendung mehrerer Motoren u. U. selbst
kung Uberwachungsparameters entspricht. dann keinen Schutz bereitstellen, wenn
Analogausgang | Stellt den Signalpegel an Klemme FM ein, dieser in L1-01 aktiviert wurde. Stellen Sie
H4-03 | FM - Vorspan- | der 0% des gewéhlten L1-01 auf O ein, und installieren Sie an
nung Uberwachungsparameters entspricht. jedem Motor ein Thermorelais.
L0 UMg’g’l;tschutZZe Stellt die Zeit iir den Uberhitzungsschutz
it des Motors (oL1) ein.
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6 Parametertabelle

Nr. |Bezeichnung \ Beschreibung Nr. |Bezeichnung Beschreibung
Kippschutz T1-04 | Motornennstrom Stellt den auf dem Motortypensc.hlld
0: Deaktiviert. angegebenen Motornennstrom ein.
1: Standard. Der Hochlauf wird T1-05 Motornennfrequ | Stellt die auf dem Motortypenschild
unterbrochen, solange der Strom iiber enz angegebene Motornennfrequenz ein.
Auswabhl der . .
: der Einstellung von L3-02 liegt. Stellt die Anzahl der auf dem
Kippschutzfunkt s . .. Anzahl der
L3-01 |. . 2: Zeitoptimiert. Hochlauf in der kiirzest T1-06 Motortypenschild angegebenen Motorpole
ion beim - . - . : Motorpole .
Hochlauf mogl1chen Zeit ohne Uberschreitung des in ein.
L3-02 emgestelllten Strome.& . T1-07 Motornenndrehz | Stellt die auf dem Motortypenschild
Anmerkung: Einstellung 2 lsj[ bei ahl angegebene Motornenndrehzahl ein.
Verwendung von OLV/PM nicht verfiigbar. -
. — PG-Impulszahl Stellt die Anzahl der Impulse pro
1302 Kippschutzpegel %gi/ver\:/en(.ieltl,t \gennFLfa-Ol =1 Oqe;ltz' T1-08 o U nll) drehun Umdrehung fiir den verwendeten PG ein
) beim Hochlauf N oten Spricht dem rrequenzumrichter- P & (Impulsgenerator oder Encoder).
enns ro.nT. . . . Stellt den Leerlaufstrom fiir den Motor ein.
0.' Deaktlvilen..Tleﬂauf mit der aktiven Nach dem Einstellen der Motorleistung in
Tieflanfzeit. Ein ov-Fehler ka'nn aufireten. Motorleerlauf- | T1-02 und des Motornennstroms in T1-04
1: Standard. Der Tleﬂ?“f wird Ti.09 | Strom (Nicht- zeigt dieser Parameter automatisch den
unt.erbrochel}, wenn die rotierendes Leerlaufstrom fiir einen standardméBigen 4-
Zvlschenkrelsspafmung de1.1 Autotuning) poligen YASKAWA-Motor an. Geben Sie
Klpp.schultzpegel uberschreilte't. den auf dem Motortestbericht angegebenen
2 Zeltoptlr.nler‘c. Sghnellstmoghcher Leerlaufstrom ein.
Tieflauf bei Vermeidung von ov-Fehlern -
. . . Stellt den Motornennschlupf ein.
Auswahl 3: Kippschutz mit Bremswiderstand. Der . . .
. . . - . Nach dem Einstellen der Motorleistung in
Kippschutzfunkt | Kippschutz wird beim Tieflauf in Motornenn- c g .
L3-04 |. . . . . . T1-02 zeigt dieser Parameter automatisch
ion beim Verbindung mit dynamischer Bremsung schlupf (Nicht- .
. .. T1-10 . den Motorschlupf fiir einen
Tieflauf aktiviert. rotierendes . .
o .. . . standardmaBigen 4-poligen YASKAWA-
4: Ubermagnetisierungsbremsen. Tieflauf Autotuning) . . .
Lo o - Motor an. Geben Sie den im Testbericht
bei gleichzeitiger Erhohung der .
angegebenen Motorschlupf ein.
Motorspannung. i i
5: Ubermagnetisierungsbremsen 2. Passt die ElsenYerlust zur Be?stlmmung des
Tieflaufzeit der Zwischenkreisspannung an. Energlespar_koefﬁ.zwnten. _ )
6: Aktiviert Passt beim Tieflauf die Motor- Der Wert wird beim Aus-/Einschalten in
Tieflaufzeit dem Ausgangsstrom und der TI-11 Fisenverluste E2-10 (Motor—E}senverlyst) elnges.tellt..
Zwischenkreisspannung an. Wenr} T1-02 gedndert w1rq, erscheint ein
0: Deaktiviert. Der Frequenzumrichter lauft de: elngigelzlenesnt Mé)tocrllels;ung
mit der eingestellten Frequenz. Eine hohe entsprechender standardwert.
Last kann zum Kippen des Motors fiihren. Uberwa- i
Auswahl Kipp- | 1: Tieflaufzeit 1. Verwendet bei der chung Beschrelbung
L3-05 | schutzfunktion | Ausfiihrung des Kippschutzes die in C1- Ul-01 | Frequenzsollwert (Hz)
im Betrieb 02 e.mgestell.te Tieflaufzeit. ' U102 | Ausgangsfrequenz (Hz)
2: Tieflaufzeit 2. Verwendet bei der U103 A : A
Ausfithrung des Kippschutzes die in C1-04 - usgangsstrom (A)
eingestellte Tieflaufzeit. U1-05 | Motordrehzahl (Hz)
Kiooschutzneacl Aktiviert, wenn L3-05 auf ,,1< oder , 2% U1-06 | Ausgangsspannungs-Sollwert (V AC)
L3-06 imp]getrieb peg eingestellt ist. 100 % entspricht dem U1-07 | Zwischenkreisspannung (V DC)
Frequenzumrichter-Nennstrom. Ul1-08 | Ausgangsleistung (kW)
Autotuning fiir Asynchronmotoren U1-09 | Drehmomentsollwert (in % des Motornennmoments)
0: Auto-Tuning mit Motordrehung Zeigt den Status der Eingangsklemmen an.
1: Nicht rotierendes Auto-Tuning 1
2: Nicht-rotierendes Auto-Tuning fiir den U1 - 10=00000000
Klemmenwiderstand 1 Dé?“a'ei”%ingkl
3: Rotierendes Auto-Tuning fiir U/f- (D' e.tmlm.e @ 2'V)
Auswahl Regelung (erforderlich fiir Energiespar- und 1 (Kllgelr?]glg%azngkﬁv)
T1-01 | Autotuning- Fangfunktion in der Variante 1 Digitaleingang 3
Verfahren ,,Drehzahlberechnung®) (Klemme S3 aktiv)
4: Nicht-rotierendes Autotuning 2 Ul1-10 1 Digitaleingang 4
8: Bestimmung der Massentréiigheit (vorher (Klemme S4 aktiv)
rotierendes Autotuning durchfiihren) 1 Digitaleingang 5
. (Klemme S5 aktiv)
9: Einstellung des Drehzahlreglers (vorher -
. . . 1 Digitaleingang 6
rotierendes Autotuning durchfiihren) (Klemme S6 aktiv)
T1-02 Motornennleistu | Stellt die auf dem Motortypenschild 1 Digitaleingang 7
ng angegebene Motornennleistung ein. (Klemme S7 aktiv)
Mot Stellt die auf dem Motortypenschild 1 Digtaleingang 8
T1-03 otornennspann| Stellt die auf dem Motortypenschi (Kiemme S8 akiiv)
ung angegebene Motornennspannung ein.
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6 Parametertabelle

Uberwa- ' Uberwa- A
chung Beschreibung chung Beschreibung
Zeigt den Status der Ausgangsklemmen an. U13J-31_5281S Gesamtbetriebszeit beim fiinft- bis zehntletzten Fehler
U1 - 11=00000000 ANMERKUNG: Folgende Fehler werden nicht im Fehlerprotokoll
L1 Digitaler Multifunktionsausgang aufgezeichnet.
(Klemme M1-M2) CPFO00 bis 03, Uvl und Uv2
UL 1 Digitaler Multifunktionsausgang DE/DA
) (Klemme M3-M4) NI Beschreibung
Digitaler Multifunkti e e e
1 Digitaler Mulifunktionsausgang Funktionsauswabhl fiir Digitaleingénge
A(Klemme MS-M6) 3 Mehrstufiger Drehzahlsollwert 1
Nicht verwendet
1 Fehlerrelais 4 Mehrstufiger Drehzahlsollwert 2
(Klemme RA"Z‘_'MS gﬁzﬁ?"’sse“ 5 Mehrstufiger Drehzahlsollwert 3
Priift den Betriebszustand des Frequenzumrichters. 6 FrF:ql.le.pzsollwert fir Tippgeschwindigkeit (hohere
Prioritit als mehrstufiger Drehzahlsollwert)
U1 -12=00000000 7 Auswahl Hochlauf/Tieflaufzeit 1
t 1 Im Betrieb F Klemme nicht verwendet (Einstellung fiir nicht
:]l Bei Nulldrehzahl f verwendete Klemmen)
Bei Riickwartslau - P -
Ul-12 1 Bei Signaleingang fir Fehlerreset 14 Fehlerriicksetzung (Riicksetzung bei Wechsel auf }EIN)
Externer Fehler; Eingangsart: SchlieBer-Kontakt/Offner-
1 Bei Drehzahiibereinstimmung 20 bis 2F | Kontakt, Erkennungsbetriebsart: Normal/wihrend des
1 Frequenzumrichter bereit Betriebs
1 Bei Alarmerkennung - - — -
Funktionsauswahl fiir Digitalausgédnge
1 Bei Fehlererkennung 0 Wihrend des Betriebs (EIN:START-Befehl auf EIN oder
TRE T K X Spannung wird ausgegeben)
- ingan mm
- g gSpegel Kle ¢ - I | Nulldrehzahl
- %ngangspege emme 2 Drehzahliibereinstimmung 1
Ul-15 | Eingangspegel Klemme A3 - - -
6 Frequenzumrichter betriebsbereit
Ul-16 | Ausgangsfrequenz nach Sanftanlauf
E Fehler
Ul-18 | oPE-Fehlerparameter -
Uload 11 Isib o F Klemme nicht verwendet
- m r n
pursube Walc: l:ﬂg I 10 Geringfiigiger Fehler (Alarm) (EIN: Alarm wird
ehleranalyse angezeigt)
U2-01 | Aktueller Fehler
U2-02 | Vorheriger Fehler
U2-03 | Frequenzsollwert bei vorherigem Fehler
U2-04 | Ausgangsfrequenz bei vorherigem Fehler
U2-05 | Ausgangsstrom bei vorherigem Fehler
U2-06 | Motordrehzahl bei vorherigem Fehler
U2-07 | Ausgangsspannung bei vorherigem Fehler
U2-08 | Zwischenkreisspannung bei vorherigem Fehler
U2-09 | Ausgangsleistung bei vorherigem Fehler
U2-10 | Drehmomentsollwert bei vorherigem Fehler
U2-11 Eingangsklemmenstatus bei vorherigem Fehler
U2-12 | Ausgangsklemmenstatus bei vorherigem Fehler
Betriebsstatus des Frequenzumrichters beim vorherigen
U2-13
Fehler
U2-14 | Gesamtbetriebszeit beim vorherigen Fehler
U2-15 Sanftanlauf-Drehzahlsollwert bei vorherigem Fehler
U2-16 | q-Achsenstrom des Motors beim vorherigen Fehler
U2-17 | d-Achsenstrom des Motors beim vorherigen Fehler
U2-20 | Kiihlkérpertemperatur bei vorherigem Fehler
Fehlerspeicher
U3-01 bis L
U3-04 Letzter bis viertletzter Fehler
U3-05 bis | ... .
U3-10 Fiinft- bis zehntletzter Fehler
Ua-;_ll le Gesamtbetriebszeit beim letzten bis viertletzten Fehler
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7 Fehlersuche und Fehlerbehebung

€ Allgemeine Fehler und Alarme

Fehlermeldungen und Alarme weisen auf Probleme im Frequenzumrichter oder in der Maschine hin.

Ein Alarm wird durch einen Code in der Datenanzeige und ein Blinken der LED 'ALM' angezeigt. Der
Umrichterausgang wird nicht in jedem Fall abgeschaltet.

Ein Fehler wird durch einen Code in der Datenanzeige und Aufleuchten der LED 'ALM' angezeigt. Der
Umrichterausgang wird immer sofort ausgeschaltet, und der Motor lauft bis zum Stillstand aus.

Um einen Alarm zu 16schen oder einen Fehler zuriickzusetzen, ermitteln und beseitigen Sie die Ursache. Setzen Sie dann
den Frequenzumrichter zuriick, indem Sie die Reset-Taste auf dem Bedienteil driicken oder die Spannungsversorgung
aus- und wieder einschalten.

Im Folgenden sind nur die wichtigsten Alarme und Fehler aufgelistet. Eine vollstdndige Liste finden Sie im Technischen
Handbuch.

Digitale Anzeige| AL | FLT Ursache Fehlerbehebung
+ Uberpriifen Sie die Funktionsauswahl der

Der Software-Baseblock ist einem digitalen Eingang

Baseblock o zugeordnet; der Eingang ist inaktiv. Der Plgltalﬁlngange. . .
bb Frequenzumrichter nimmt keinen START-Befehl an. » Uberpriifen Sie die Ansteuerung der dibergeordneten
Steuerung.
Bei Open-Loop-Vektorregelung wurde fiir die Dauer
von mindestens drei Sekunden ein « Uberpriifen Sie die Last.
Regelungsfehler o Drehmomentgrenzwert wihrend des Tieflaufs erreicht. | Stellen Sie den Drehmomentgrenzwert auf die am
CF * Die Massentragheit der Last ist zu grof3. besten geeignete Einstellung (L7-01 bis L7-04) ein.

* Der Drehmomentgrenzwert ist zu niedrig. Uberpriifen Sie die Motorparameter.

* Die Motorparameter sind falsch.

Schalten Sie den Frequenzumrichter aus und
Steuerkreis-Fehler Im Steuerkreis des Frequenzumrichters besteht ein anschlielend wieder ein.
CPFO02 bis o Probl « Starten Sie den Frequenzumrichter.
CPF24 roblem. Tauschen Sie den Frequenzumrichter aus, wenn der
Fehler erneut auftritt.

Uberpriifen Sie, ob die Anschlussklemmen-Platine
ordnungsgemaf installiert ist.
 Bauen Sie die Anschlussklemmen-Platine aus und

Steuerkreis-Fehler Mit der Steuerplatine ist keine Anschlussklemmen-

CPF25 Platine verbunden. ) .
wieder ein.
¢ Tauschen Sie den Frequenzumrichter aus.
Reset nicht . . . .. . .
moglich o Fehlerreset-Eingabe erfolgte wihrend aktivem Start- Deaktivieren Sie den Start-Befehl, und setzen Sie den
CrsT Befehl. Frequenzumrichter zuriick.
» Beseitigen Sie die Fehlerursache, setzen Sie den
Optl(f):lfl: l<131);trerner 5 o Von der iibergeordneten Steuerung wurde iiber eine E:lklller zuriick, und starten Sie den Frequenzumrichter
EFO Optionskarte ein externer Fehler ausgelst. + Uberpriifen Sie das Programm der iibergeordneten
Steuerung.
Externer Fehler Ein Vorwirts- und Riickwirts-Befehl wurden liinger als | Uberpriifen Sie den zeitlichen Ablauf der Steuerungs-
EF o 500 ms gleichzeitig eingegeben. Mit diesem Alarm Software und stellen Sie sicher, dass Vorwérts- und
wird ein laufender Motor angehalten. Riickwirtseingang nicht gleichzeitig gesetzt sind.
« Priifen Sie, ob der Steckverbinder CN2 (Liifter)
richtig angeschlossen ist.
Liifterfehler Tntegrierter Lifter des A1000 IPS4-Gehduses * Priifen Sie den Lifter (an der Oberscite des
EF3 o funktioniert nicht ordnungsgemaB Frequenzumrichters) auf korrekten Betrieb.
' * Priifen Sie, ob die Verdrahtung S3/SP/SN der
verwendeten Steuerungslogik (Sink/Source/Interne
Versorgung) entspricht.
. . . . * Ermitteln Sie, warum das Gerit den externen Fehler
* Von einem externen Gerét wurde iiber einen der N . L.
Externe Fehler Digitaleinginge S1 bis S8 ein externer Fehler agsgelost hat. Beseitigen Sie die Ursache, und setzen
. o O R Sie den Fehler zuriick.
EF1 bis EF8 ausgelost.

.

Uberpriifen Sie die den Digitaleingéingen
zugewiesenen Funktionen.

Die Digitaleingénge sind falsch eingerichtet.
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Digitale Anzeige| AL | FLT Ursache Fehlerbehebung
* Der Erdschlussstrom hat 50 % des Umrichter- + Uberpriifen Sie die Ausgangsverdrahtung und den
Erdschluss o Nennstroms iiberschritten. Motor auf Kurzschliisse oder beschédigte Isolation.
GF * Die Leitungs- oder Motorisolierung ist defekt. Tauschen Sie ggf. beschidigte Teile aus.
+ UbermiBige Streukapazitit am Umrichterausgang. * Verringern Sie die Taktfrequenz.

» Uberpriifen Sie, warum die Sicherheitsvorrichtung
der ibergeordneten Steuerung den Frequenzumrichter
deaktiviert hat. Beseitigen Sie die Ursache, und

Sicherer Halt Bei@e »Sicherer Halt“—Eingﬁpge sind get")‘ffnet. Aufden |, gf;::nifl‘;elsniﬁemdliie{llz‘;?irrtailtﬁig
Hbb Q Unmrichterausgang wurde , Sicherer Halt" angewendet, |, Wenn die Funktion ,,Sicherer Halt* nicht fiir die
und der Motor kann nicht gestartet werden. . ” .
Einhaltung von ISO 13849-1, Kategorie 3 PLd und
IEC 61508, SIL2 oder zum Sperren des
Frequenzumrichters verwendet wird, miissen die
Klemmen HC, H1 und H2 verbunden werden.
Der Umrichterausgang ist gesperrt, wahrend nur einer
der ,,Sl.cherer Halt _.E 1NEAnge geoffnet Ist. + Uberpriifen Sie die Leitung von der {ibergeordneten
(normalerweise sollten beide Eingangssignale H1 und .o ; .
Fehler , Sicherer H2 gedffnet sein) Steuerung un(} stellen Sie sicher, dass beide Signale
Halt* o  Ein Kanal ist intern beschadigt und wird nicht ordnungsggmaﬁ von der Steuerl.l.ng gesetzt werden.
HbbF ausgeschaltet, auch wenn das externe Signal entfernt * Wenn die Slgr}ale grdnungsgemaﬁ gesetzt Werde.n und
wird. der Alarm We}terh1n angezeigt wird, tauschen Sie den
* Nur ein Kanal wurde von der {ibergeordneten Frequenzumrichter aus.
Steuerung ausgeschaltet.
Die Ausgangsleitung ist getrennt oder die * Priifen Sie die Verdrahtung des Motors.
Ausfall Motorwicklung ist beschadigt. « Stellen Sie sicher, dass alle Leitungen ordnungsgemal
Ausgangsphase QO | Lose Drihte am Umrichterausgang. angeschlossen sind
PF Der Motor ist zu klein (weniger als 5 % des » Uberpriifen Sie die Leistung des Motors und des
Umrichterstroms). Frequenzumrichters.
» Uberpriifen Sie die Ausgangsverdrahtung und den
Kurzschluss oder Erdschluss am Umrichterausgang Motor auf Kurzschliisse oder beschadigte Isolation.
. Die Last ist zu gro8. Tauschen Sie die beschidigten Teile aus.
Uberstrom o | Die Hochlauf-/Tieflaufzeit ist zu kurz. » Uberpriifen Sie die Maschine auf Schiiden (Getriebe
oC Falsche Motordaten oder U/f-Kennlinien- usw.), und reparieren Sie ggf. beschidigte Teile.
Einstellungen. » Uberpriifen Sie die Einstellungen der
Ein Motorschutzrelais am Ausgang wurde geschaltet. Umrichterparameter.
* Priifen Sie die Ansteuerung des Motorschiitzes.
Kiihlkdrpertemper Die U.r.ngeblingste.mperatur ist zu hoch. gl:gﬁgrf; SSiI: ;; [I?:l%ﬁlf iﬁiﬁ:ﬁgg?tur’ und
atur O | O Der Ll.l.fter..lant p1cht mehr. » Uberpriifen Sie den Liifter des Frequenzumrichters.
Der Kiihlkorper ist verschmutzt. . . 1
oH oder oH1 Der Luftstrom zum Kiihlkdrper ist zu gering ’ l}emlgen Sie den Kiihlkorper.
’ * Uberpriifen Sie den Luftstrom um den Kiihlkorper.
Die Motorlast ist zu grof3. * Vermindern Sie Qie Motorlast. . .
. . S . » Verwenden Sie einen Motor mit externer Kiihlung,
Motoriiberlast Der 'Motor wird bei niedriger Drehzahl mit hoher Last und legen Sie in Parameter L1-01 den korrekten
Q | betrieben.
oL1 Die Zykluszeiten fiir Hochlauf/Tieflauf sind zu kurz. M?tor fe.st. L .
Die Einstellung des Motornennstroms ist nicht korrekt » Prifen Sie die zeitlichen Ablaufe.
" | » Priifen Sie die Einstellung des Motornennstroms.
+ Uberpriifen Sie die Last.
« Stellen Sie sicher, dass die Leistung des
Frequenzumrichter Die Last ist zu grof3. Frequenzumrichters zum Handhaben der Last
-Uberlast O | Die Umrichterleistung ist zu gering. ausreicht.
olL2 Zu hohes Drehmoment bei niedriger Drehzahl. + Die Uberlastbarkeit ist bei niedriger Drehzahl
verringert. Verringern Sie die Last oder verwenden
Sie einen groferen Frequenzumrichter.
 Erhoéhen Sie die Tieflaufzeit.
+ Aktivieren Sie den Kippschutz in Parameter
Zwischenkreisspannung ist zu hoch. L3-04.
.. Die Tieflaufzeit ist zu kurz. « Stellen Sie sicher, dass Bremswiderstand und
Uberspannung . . . i .
Zwischenkreis o o Kippschutz ist deatktlwert. ' Bremsch.opp.er ordnungsgemal arbeiten. o
ov Bremschopper/-widerstand beschadigt. « Priifen Sie die Motorparameter, und stellen Sie die

Instabile Motorsteuerung in OLV.
Zu hohe Eingangsspannung.

Drehmoment- und Schlupfkompensation nach Bedarf
ein.

Stellen Sie sicher, dass die Netzspannung den
Spezifikationen entspricht.
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Digitale Anzeige| AL | FLT Ursache Fehlerbehebung
Ausfall Eingangsspannungsabfall oder asymmetrische Phasen. |+ Uberpriifen Sie die Spannungsversorgung.
Eingangsphase Q | Eine der Eingangsphasen ist nicht mehr vorhanden. « Stellen Sie sicher, dass alle Leitungen ordnungsgeméf
LF Lose Leitungen am Umrichtereingang. an den richtigen Klemmen angebracht sind.
Fehler . Sc.hzlten.Sie die Spannungsversorgung aus und
Bremstransistor Q | Der interne Bremstransistor ist beschidigt. wiederein. .
rr * Tauschen Sie den Frequenzumrichter aus, wenn der
Fehler erneut auftritt.
Thermistor nicht . . o . ) . .
angeschlossen o o Der Thermistor im Motor ist nicht korrekt Die Verdrahtung des Thermistors muss iiberpriift
THo angeschlossen. werden.
Die Zwischenkreisspannung ist unter die
Untqspannugg ir;t:;:ﬁzﬁnungs-Erkennungsschwelle (L2-03) « Uberpriifen Sie die Spannungsversorgung.
Zwischenkreis Q o Fehler bei .Spannungsversorgung oder eine « Stellen Sie sicher, dass die Spannungsversorgung
Uv1 Eingangsphase ist nicht mehr vorhanden. ausreicht.
Die Spannungsversorgung ist zu schwach.
« Schalten Sie den Frequenzumrichter aus und
Unt . . . Pril .
nterspannung Die Versorgungsspannung der Steuerplatine ist anschlleBenfi wieder ein. Priifen Sie, ob der Fehler
Steuerung O abeefallen erneut auftritt.
Uv2 & ’  Tauschen Sie den Frequenzumrichter aus, wenn der
Fehler weiterhin auftritt.
* Schalten Sie den Frequenzumrichter aus und
Fehler DC- anschlieBend wieder ein. Priifen Sie, ob der Fehler
Ladekreis O | Das Ladeschiitz fiir den Zwischenkreis ist beschadigt. erneut auftritt.
uv3 * Tauschen Sie den Frequenzumrichter aus, wenn der
Fehler erneut auftritt.

€ Programmierfehler am Bedienteil

Ein Programmierfehler am Bedienteil (0PE) wird angezeigt, wenn ein unzuléssiger Parameter gesetzt wird oder wenn
eine einzelne Parametereinstellung unzuldssig ist. Wenn ein oPE-Fehler angezeigt wird, driicken Sie die ENTER-Taste,
um U1-18 (oPE-Fehlerparameter) anzuzeigen. Auf diesem Bildschirm wird der Parameter angezeigt, der den oPE-Fehler

verursacht.

Digitale Anzeige

Ursache

Fehlerbehebung

oPEO1

Umrichterkapazitit und der auf 02-04 gesetzte Wert stimmen
nicht {iberein.

Korrigieren Sie den auf 02-04 gesetzten Wert.

oPEQ2

Parameter wurden auflerhalb des zuldssigen
Einstellungsbereichs festgelegt.

Legen Sie die Parameter auf die richtigen Werte fest.

oPEO3

Den digitalen Multifunktionseingéngen H1-01 bis H1-08
wurden Funktionen zugewiesen, die einen Konflikt
verursachen.

Zwei Eingdngen ist dieselbe Funktion zugewiesen (dies
trifft nicht auf ,,Externer Fehler* und ,,Nicht verwendet*
zu).

Es wurden Eingangsfunktionen festgelegt, ohne
erforderliche weitere Eingangsfunktionen festzulegen.
Es wurden Eingangsfunktionen festgelegt, die nicht
gleichzeitig verwendet werden diirfen.

+ Korrigieren Sie ggf. falsche Einstellungen.
» Weitere Informationen finden Sie im Technischen
Handbuch.

oPEO5

Die Quelle fiir den Start-Befehl (b1-02) oder die Quelle fiir
die Frequenzsollwert (b1-01) ist auf 3 gesetzt, es ist jedoch
keine Optionskarte installiert.

Die Quelle des Frequenzsollwerts ist auf
Impulsfolgeeingang gesetzt, jedoch ist H6-01 nicht 0.

Installieren Sie die erforderliche Optionskarte.
« Korrigieren Sie die auf b1-01 und b1-02 gesetzten Werte.

oPEQ7

Die Einstellungen fiir die analogen Multifunktionseingénge
H3-02 und H3-10 und die PID-Funktionen widersprechen
sich.

» H3-02 und H3-10 sind auf denselben Wert eingestellt (auBer

bei den Einstellungen ,,0° und ,,F*).
* Beiden Analogeingéngen und dem Impulseingang sind
gleichzeitig PID-Funktionen zugeordnet.

* Korrigieren Sie ggf. falsche Einstellungen.
* Weitere Informationen finden Sie im Technischen
Handbuch.
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Digitale Anzeige Ursache Fehlerbehebung
Es wurde eine Funlftlon festgelegt, die im ausgewahlten  Korrigieren Sie gaf. falsche Einstellungen.
Regelungsmodus nicht verwendet werden kann (wird . : . .
oPEO8 . . “ * Weitere Informationen finden Sie im Technischen
moglicherweise nach Anderung des Regelungsmodus
. Handbuch.
angezeigt).
+ Uberpriifen Sie die Einstellungen der U/f-Kennlinie.
oPE10 Die Einstellung fiir die U/f-Kennlinie ist falsch. « Weitere Informationen finden Sie im Technischen
Handbuch.
Einer der folgenden Einstellungsfehler ist aufgetreten,
wihrend Online-Tuning bei OLV aktiviert war (A1-02 = 2):
R o W
E2-02 wurde mehr als 30% unter dem urspriinglichen Stellen Sie sicher, dass E2-02, E2-03 und E2-06 auf die
oPE18 Standardwert eingestellt korrekten Werte eingestellt wurden
* E2-06 wurde mehr als 50% unter dem urspriinglichen g ’
Standardwert eingestellt
* E2-03=0

€ Fehler beim Autotuning

Digitale Anzeige Ursache Fehlerbehebung
Motordatenfehler . ey . Geben Sie die Daten erneut ein, und wiederholen Sie das
Er-01 Die Motoreingangsdaten sind ungiiltig (z. B. stimmen Autotunin
Nennfrequenz und Nenndrehzahl nicht iiberein). totuning.
Geringer Fehler » Uberpriifen Sie die Verdrahtung.
Er-02 * Die Verdrahtung ist nicht korrekt. » Uberpriifen Sie die Last. Autotuning muss immer mit
* Die Last ist zu groB. abgekoppelter Last durchgefiihrt werden.
Er-03 Die STOP-Taste wurde gedriickt, und das Autotuning wurde Wiederholen Sie das Autotuning.
abgebrochen.
Widerstandsfehler
* Falsche Eingangsdaten.
Er-04 + Das Autotuning hat zu lange gedauert.
* Die berechneten Werte liegen auflerhalb des zulédssigen
Bereichs.
Leerlaufstromfehler + Uberpriifen Sie die Eingabedaten.
» Es wurden falsche Daten eingegeben. - . L
. * Uberpriifen Sie die Verdrahtung.
Er-05 « Das Autotuning hat zu lange gedauert. o . . .
. . . » Geben Sie die Daten erneut ein, und wiederholen Sie das
* Die berechneten Werte liegen auflerhalb des zuldssigen .
. Autotuning.
Bereichs.
Nennschlupffehler
* Falsche Eingangsdaten.
Er-08 + Das Autotuning hat zu lange gedauert.
* Die berechneten Werte liegen auflerhalb des zulédssigen
Bereichs.
Hochlauffehler * Erhohen Sie die Hochlaufzeit C1-01.
Er-09 Der Motor hat die angegebene Hochlaufzeit iiberschritten. | Priifen Sie die Drehmomentgrenzwerte L7-01 und L7-02.
Er11 Motordrehzahlfehler * Erhohen Sie die Hochlaufzeit (C1-01).
r- Der Drehmomentsollwert war zu hoch. * Trennen Sie nach Moglichkeit die Last ab.
Strommessungsfehler ) UberprL.lfen Sle.dle.Verdrahtu.ng. .
. * Vergewissern Sie sich, dass die Nennleistung des
* Ausfall einer oder aller Ausgangsphasen. . .
« Der Strom ist entweder zu niedrie oder iiberschreitet den Frequenzumrichters fiir den Motor passt.
Er-12 et Stronl Ist entweder zu niedrig oder uberschretiet de » Uberpriifen Sie die Last. (Das Autotuning sollte vorher ohne
Umrichternennstrom. . .
. . angeschlossene Last durchgefiihrt worden sein).
* Die Stromsensoren sind schadhaft. . .
* Tauschen Sie den Frequenzumrichter aus.
* Priifen Sie die gesamte Verdrahtung, und berichtigen Sie
. - etwaige Fehler.
Streuinduktivitétsfehler . . . ) . .
Er-13 Der Frequenzumrichter konnte die Streuinduktivitét nicht Priifen Sie den in T1-04 fiir das Autotuning eingegebenen
innerhalb von 300 s messen Motornennstrom.
' * Lesen Sie den auf Motortypenschild angegebenen
Motornennstrom ab und geben Sie den korrekten Wert ein.
U/f-Kennlinie zu hoch eingestellt . . » Uberpriifen Sie die Einstellungen der U/f-Kennlinie.
* Der Drehmomentsollwert hat beim Auto-Tuning 20 % .. L .
End1 iiberschritten * Fiihren Sie ein Autotuning ohne angeschlossene Last durch.
n . o T . SPTIE T . .
 Der berechnete Leerlaufstrom betrigt iiber 80 % des Uberprufen Sie die Eingabedaten, und wiederholen Sie das
Autotuning.
Motornennstroms.
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Digitale Anzeige Ursache Fehlerbehebung
Eisensittigungsalarm - . NPT
* Die berechneten Werte fiir die Eisensittigung liegen Utierpruf.’en .Sle die Eingabedaten.
End2 . . * Priifen Sie die Verdrahtung des Motors.
auBerhalb des zuldssigen Bereichs. R S .
. * Fiihren Sie ein Autotuning ohne angeschlossene Last durch.
» Es wurden falsche Daten eingegeben.
End3 Nennstromalarm Uberprufen Sie die Eingabedaten, und wiederholen Sie das
Autotuning.
» Vergewissern Sie sich, dass die eingegebenen Daten fiir das
Nennschlupffehler Autotuning korrekt sind.
End4 Der berechnete Schlupf liegt auBerhalb des zuldssigen « Fiihren Sie stattdessen ein nicht rotierendes Autotuning
Bereichs. durch. Ist dies nicht moglich, versuchen Sie es mit nicht-
rotierendem Autotuning.
Fehler Einstell i L L
End5 Deer Ererelr;frzZt;{lK%i(;Z;S;fzg\fert licet auBerhalb des * Priifen Sie die fiir das Autotuning eingegebenen Daten.
n . . g * Priifen Sie den Motor und die Motoranschliisse auf Fehler.
zuldssigen Bereichs.
Streuinduktivititsalarm
End6 Der berechnete Streuinduktivititswert liegt aulerhalb des Priifen Sie die fiir das Autotuning eingegebenen Daten.
zuldssigen Bereichs.
Leerlaufstrom-Alarm
) De{ elpgegeben§ Leerlaufstromwert liegt aulierhalb des + Uberpriifen und korrigieren Sie die Verdrahtung des Motors.
End7 zuldssigen Bereichs. * Priifen Sie die fiir das Autotuning eingegebenen Daten
» Das Messergebnis des Autotunings liegt bei weniger als g emges '
5% des Motornennstroms.
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8 Eingangsfunktion ,,Sicherer Halt*

@ Spezifikationen

Zwei ,,Sicherer Halt“-Eingénge und ein EDM-Ausgang gemaf} ISO 13849-1 Kat. 3 PLd,
IEC 61508 SIL2.

Die Zeit zwischen dem Offnen des Eingangs und dem Sperren des Umrichterausgangs
betrégt weniger als 1 ms.

Eingiinge / Ausginge

Verzogerungszeit

Betriebsart mit
niedriger PFD =5.15E+
Anforderungsrate

Ausfallwahrscheinlichkeit = =
Betriebsart mit hoher

Anforderungsrate | PFH = 1.2E*
oder Dauerbetrieb

Die Funktion ,,Sicherer Halt“ erfiillt alle Anforderungen von Performance-Level d (PLd)

Performance-Level wie in ISO 13849-1 definiert (dies schlieit Riickfiihrung aus EDM mit ein).

€ VorsichtsmafRnahmen

GEFAHR! Die unsachgeméf3e Verwendung der Funktion ,Sicherer Halt“ kann zu schwerer Kérperverletzung oder sogar zum Tod fiihren.
Stellen Sie sicher, dass das gesamte System bzw. die gesamte Maschine, bei der die Funktion ,Sicherer Halt” verwendet wird, den
Sicherheitsanforderungen genligt. Bei der Implementierung der Funktion ,Sicherer Halt“im Sicherheitssystem einer Maschine muss eine
eingehende Risikobewertung des gesamten Systems ausgefiihrt werden, um die Konformitét mit den relevanten Sicherheitsnormen (z. B.
ISO 13849, IEC 61508, EN/IEC 62061 usw.) zu gewéhrleisten.

GEFAHR! Bei PM-Motoren kann ein Ausfall von zwei Leistungstransistoren bewirken, dass sich der Rotor um bis zu 180° (elektrisch)
dreht, auch wenn der Umrichterausgang durch die Funktion ,Sicherer Halt“ gesperrt ist. Stellen Sie sicher, dass eine solche Situation
bei Verwendung der Funktion ,Sicherer Halt“ keine Auswirkung auf die Systemsicherheit hat. Dies gilt nicht fiir Asynchronmotoren.

GEFAHR! Die Funktion ,Sicherer Halt“ kann den Umrichterausgang sperren, aber sie unterbricht nicht die Spannungsversorgung und
kann den Umrichterausgang nicht elektrisch vom Eingang isolieren. Trennen Sie den Frequenzumrichter bei Wartungs- oder
Installationsarbeiten immer eingangs- und ausgangsseitig von der Spannungsversorgung.

GEFAHR! Vergewissern Sie sich bei der Verwendung der Eingénge ,Sicherer Halt*, dass die vor dem Versand installierten
Drahtbriicken zwischen den Klemmen H1, H2 und HC entfernt wurden. Andernfalls wird die ordnungsgeméRe Funktion von ,Sicherer
Halt verhindert, was schwere oder sogar tédliche Verletzungen zur Folge haben kann.

GEFAHR! Alle Sicherheitsfunktionen (inklusive ,Sicherer Halt”) miissen téglich bzw. in festen Zeitabstdnden geprtift werden. Wenn
das System nicht ordnungsgemaR arbeitet, besteht die Gefahr schwerer Verletzungen.

GEFAHR! Die Verdrahtung, Inspektion und Wartung des Eingangs ,Sicherer Halt” darf nur von einem qualifizierten Techniker
vorgenommen werden, der liber umfassende Kenntnisse Uber den Frequenzumrichter, das Technische Handbuch und die
Sicherheitsnormen verfiigt.

HINWEIS: Sobald die Eingangsklemmen H1 und H2 geéffnet sind, kann es bis zu 1 ms dauern, bis der Umrichterausgang komplett
abschaltet. Die zum Auslésen der Klemmen H1 und H2 verwendete Steuerung muss sicherstellen, dass beide Klemmen mindestens
1 ms lang gedffnet bleiben, um ein ordnungsgeméRes Sperren des Umrichterausgangs zu gewéhrleisten.

HINWEIS: Der EDM-Ausgang (Ausgangsklemmen DM+ und DM-) darf zu keinem anderen Zweck als fiir die Uberwachung des
Zustands ,Sicherer Halt“ oder zum Ermitteln einer Funktionsstérung der Funktion ,Sicherer Halt“ verwendet werden. Der EDM-
Ausgang ist nicht geméal den Sicherheitsstandards gepriift worden.

€ Verwendung der Funktion ,,Sicherer Halt*

Die Eingénge ,,Sicherer Halt* stellen eine Stoppfunktion bereit, die der in der IEC-Norm 61800-5-2 definierten Funktion
»Sicher abgeschaltetes Moment* entspricht. Die Eingéinge ,,Sicherer Halt* erfiillen die Anforderungen von ISO 13849-1,
Kategorie 3 PLd und IEC 61508, SIL2.

Ein EDM-Ausgang zur Uberwachung von ,,Sicherer Halt* zur Fehlererkennung im Sicherheitskreis wird ebenfalls
bereitgestellt.

B Schaltkreis ,,Sicherer Halt*

Die Schaltung fiir ,,Sicherer Halt* besteht aus zwei unabhéngigen Eingangskanélen, die die Ausgangstransistoren sperren
konnen. Sie stellt des Weiteren einen EDM-Ausgang bereit, der Aufschluss iiber den Status dieser beiden
Eingangskanile gibt.
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8 Eingangsfunktion ,Sicherer Halt"

Der Eingang kann entweder die interne Spannungsversorgung des Frequenzumrichters oder eine externe
Spannungsversorgung verwenden. Verwenden Sie zur Auswahl des NPN- oder PNP-Modus in Verbindung mit einer
internen oder externen Spannungsversorgung den Jumper S3 auf der Anschlussklemmen-Platine.

Zur Uberwachung der Klemmen ,,Sicherer Halt* steht ein einzelner Optokoppler-Ausgang bereit. Siehe Funktionen der
Steuerklemmen auf Seite 18fiir Signalspezifikationen bei Verwendung dieses Ausgangs.

Netzspannung

(5 T Steuerkreis
Sicherheitsrelais oder SPS mit HC
Sicherheitsfunktionalitat H Bt Bt
Q N InN]
Sicherheit- o T‘—KH = =
o sausginge instellung von ~ -
Ruickfiihrung usgang Drahtbriicke S3: - :

SOURCE - . Il
H1 — >—@—{Translstoransteuerung 1‘ il

N Leistungsmodul P

H2 = Transistoransteuerung 2

fr ot
@‘@Li

Frequenzumrichter

B Deaktivieren und Aktivieren des Leistungsmoduls (,,Sicherer Halt")

Das folgende Diagramm illustriert den Betrieb der Eingéinge ,,Sicherer Halt*.

Motor lauft

Ausgangsfre- zum Stillstand
duenz START-Befehl muss zum
R Abschalten des Zustands )
"Sicherer Halt" deaktiviert F.requenzumnchter

ist betriebsbereit

/

START-Befehl  Start | Stopp

H1, H2 Eingang  EIN (Sicherer Halt aus)| AUS (Sicherer Halt aktiviert) |

Frequenzumrichter-Ausgang  Normaler Betrieb Sicherer Halt X Baseblock (nicht

Umschalten in den Zustand ,,Sicherer Halt*

Beim Offnen eines oder beider ,,Sicherer Halt“-Einginge wird das Motordrehmoment durch Ausschalten des
Umrichterausgangs unterbrochen. Wenn der Motor vor dem Offnen der ,,Sicherer Halt“-Eingénge in Betrieb war, trudelt
er unabhéngig von dem in Parameter b1-03 eingestellten Stoppverfahren bis zum Stillstand aus.

Beachten Sie bitte, dass der Zustand ,,Sicherer Halt* nur bei Verwendung der ,,Sicherer Halt“-Eingénge erreicht wird.
Das Entfernen des START-Befehls stoppt den Frequenzumrichter und sperrt den Ausgang (Baseblock), stellt jedoch
nicht den Zustand ,,Sicherer Halt* her.

Anmerkung: Vergewissern Sie sich nach dem vollstdndigen Stillstand des Motors, dass die ,,Sicherer Halt“-Eingénge erst dann ge6ffnet
werden, um einen unkontrollierten Stopp wéhrend des normalen Betriebs zu vermeiden.

Fortsetzen des normalen Betriebs nach dem Zustand ,,Sicherer Halt"
Die Funktion ,,Sicherer Halt* kann nur deaktiviert werden, wenn kein START-Befehl aktiv ist.

Wenn ,,Sicherer Halt“ wéihrend des Stopps aktiviert wurde, kann der normale Betrieb einfach durch das SchlieBen beider
»dicherer Halt“-Eingénge fortgesetzt werden (d. h. Deaktivieren von ,,Sicherer Halt®).

Wenn der Zustand ,,Sicherer Halt*“ wihrend des Betriebs aktiviert wurde, miissen zundchst der START-Befehl
aufgehoben und dann die ,,Sicherer Halt“-Eingénge wieder geschlossen werden, bevor der Frequenzumrichter wieder
gestartet werden kann.
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8 Eingangsfunktion ,,Sicherer Halt"

B Uberwachungsfunktion ,Sicherer Halt“ und Anzeige des digitalen Bedienteils

Die folgende Tabelle erldutert den von den Eingéngen ,,Sicherer Halt* abhéngigen Status des Umrichterausgangs und der

Einginge ,,Sicherer Halt*.

Status der Eingénge ,,Sicherer Halt“ EDM-Ausgang Status . . .
’ . Digitales Bedienteil
Eingang 1, H1-HC Eingang 2, H2-HC DM+ - DM- Umrichterausgang gl fentel
AUS AUS AUS Sicher gesﬁi‘ﬂfz »Sicherer Hbb (blinkt)
EIN AUS EIN Sicher gesﬁi‘ﬂfz »Sicherer HbbF (blinkt)
AUS EIN EIN Sicher gesﬁi‘ﬂfz »Sicherer HbbF (blinkt)
EIN EIN EIN Baseblock, betriebsbereit Normale Anzeige

Zustandsiiberwachung fiir ,,Sicherer H

alt“ (EDM)

Mit dem EDM-Ausgang (Klemmen DM+ und DM-) stellt der Frequenzumrichter ein Riickmeldesignal {iber den
Sicherheitsstatus bereit. Das Signal sollte von dem Gerét gelesen werden, das die ,,Sicherer Halt“-Eingédnge steuert (SPS
oder Sicherheitsrelais), um das Verlassen des Zustands ,,Sicherer Halt™ im Fall einer Stérung der Funktion ,,Sicherer
Halt*“ zu verhindern. Entnehmen Sie Details dieser Funktion dem Betriebshandbuch des Sicherheitsgerits.

Digitales Bedienteil

Wenn beide ,,Sicherer Halt“-Eingénge gedffnet sind, blinkt in der Anzeige des digitalen Bedienteils ,,Hbb*.

Falls einer der ,,Sicherer Halt“-Eingénge geschlossen und der andere gedffnet ist, blinkt in der Anzeige ,,HbbF*, um
darauf hinzuweisen, dass ein Problem im System oder im Frequenzumrichter vorliegt. Diese Anzeige sollte unter
normalen Bedingungen bei der ordnungsgeméfBen Verwendung des Schaltkreises ,,Sicherer Halt* nicht erscheinen. Siehe
Allgemeine Fehler und Alarme auf Seite 33 zum Beheben moglicher Fehler.
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