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Hizli Baslangi¢ Kilavuzu
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Bu Urlni dogru sekilde kullanmak amaciyla kilavuzu tim olarak
okuyun ve kolay sekilde bagvuru, muayene ve bakim igin saklayiniz.
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1 Giivenlik Yonergeleri ve Genel Uyarilar

1 Guvenlik Yonergeleri ve Genel Uyarilar

YASKAWA genis bir endiistriyel uygulamalar yelpazesinde kullanim bulan bilesen pargalar tedarik etmektedir.
YASKAWA firiinlerinin se¢ilmesi ve uygulanmasinda sorumluluk, ekipman tasarimcisina veya son kullaniciya aittir.
YASKAWA, iirlinlerinin nihai sistem tasarimina dahil edilmesinde kullanilan yontem i¢in sorumluluk kabul
etmemektedir. Hicbir YASKAWA iiriinii, her ne suretle olursa olsun, yegane veya 6zel emniyet kontrolii olarak {iriin
veya tasarimlara dahil edilmemelidir. Tiim kontroller, ayrim yapmaksizin ve her kosul altinda, hatalarin dinamik bigimde
algilanmasina yonelik olarak ve giivenli bigimde hataya diisecek seklide tasarlanmalidir. YASKAWA tarafindan {iretilen
bir bilegen pargasini i¢erecek sekilde tasarlanan tiim iiriinler, o pargaya ait giivenli kullanim ve ¢alistirmaya iliskin
olarak, uygun uyarilar ve talimatlar ile birlikte son kullaniciya tedarik edilmelidir. YASKAWA tarafindan saglanan
herhangi bir uyar1 geciktirilmeksizin son kullaniciya iletilmelidir. YASKAWA, iiriinlerinin kalitesi i¢in yalnizca
kilavuzda yayinlanan standartlar ve spesifikasyonlara uyumlu agik bir garanti sunmaktadir. ACIK VEYA ZIMNI
BASKA GARANTI VERILMEMEKTEDIR. YASKAWA, iiriinlerinin yanlis uygulanmasindan kaynaklanan herhangi
kisisel yaralanma, mal hasari, kayiplar veya taleplerden 6tiirii sorumluluk kabul etmemektedir.

€ Uygulanabilir Dokiimantasyon

A1000 serisi siiriiciiler i¢in asagidaki kilavuzlar mevcuttur:

A1000 Serisi AC Siiriicii Teknik Kilavuz

Bu kilavuz ile parametre ayarlari, siiriicli fonksiyonlari ve MEMOBUS/Modbus spesifikasyonlari
hakkinda ayrmtili bilgiler verilmektedir. Bu kilavuzu, siiriicli fonksiyonelligini gelistirmek ve daha
yiiksek performans 6zelliklerinden yararlanmak i¢in kullaniniz.

A1000 Serisi AC Siurucu Hizli Baglangi¢ Kilavuzu (bu kitap)

Oncelikle bu kilavuzu okuyun. Kilavuz, iiriin paketinde bulunur. Siiriiciiniin kurulmas: ve kablo
baglantilarinin yapilmasi igin temel bilgilerin yani sira, hata tanisi, bakim ve parametre ayarlarina
genel bir bakis1 kapsar. Bu kitapta yazan bilgileri, sliriciniin uygulama amagl bir deneme
calismasina hazirlanmasi i¢in ve temel isletim i¢in kullaniniz.

€ Genel Uyarilar

A\ UYARI

* Bu siiriiciiniin kurulum, isletim veya bakimin1 yapmadan d6nce, bu kilavuzu okuyunuz ve iyi anlayimz.
 Tiim uyarilara, tedbirlere ve yonergelere riayet edilmesi sarttir.

* Tiim calismalarin Kkalifiyeli personel tarafindan yiiriitiilmesi sarttir.

» Siiriicilyii bu kilavuz ve yerel yonetmeliklere uygun sekilde kurmak sarttir.

Bu kilavuzda bulunan giivenlik mesajlarini goz 6niinde bulundurunuz.

Isletme sirketi, bu kilavuzda kapsanan uyarilarin dikkate alinmamasindan kaynaklanan herhangi yaralanma veya
ekipmanin gordiigii zarardan sorumludur.

Bu kilavuzda Giivenlik mesajlarina isaret etmek icin asagidaki isaretlemeler uygulanir:

A\ UYARI

Sakimlmadiginda, 6liim veya ciddi yaralanmayla sonuclanabilecek tehlikeli bir duruma isaret eder.

A\ DIKKAT

Sakimlmadiginda, hafif veya orta derece yaralanmayla sonu¢lanabilecek tehlikeli bir duruma isaret eder.

Bir mal hasar1 mesajina isaret eder.
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1 Givenlik Yonergeleri ve Genel Uyarilar

@ Giivenlik Uyarilari

A\ UYARI
Elektrik Carpmasi Tehlikesi

Siiriiciiyii, bu kilavuzda ag¢iklanmayan herhangi bir sekilde modifiye etmeyi veya degistirmeyi denemeyiniz.
YASKAWA, kullanic tarafindan yapilan tiriin modifikasyonundan dolay1 olusacak zarardan sorumlu degildir. Riayet
edilmemesi, hasara ugramis ekipmanin c¢alistirilmasindan dolay1 6liim veya ciddi yaralanmaya yol agabilir.
Kondensatorler tamamen desarj olmadan dnce terminallere dokunmayimz.

Riayet edilmemesi, 6liim veya ciddi yaralanmaya yol agabilir.

Terminalleri baglamadan once techizata giden tiim giicii kesiniz. Dahili kondensator, gii¢ kaynaginin kapatilmasindan
sonra da sarjli kalir. DC bara gerilimi 50 Vdc altinda oldugu zaman sarj gdstergesinin LED'i soner. Tiim gostergeler
sondiikten sonra, elektrik carpmasini 6nlemek icin en az bes dakika bekleyin ve emniyetli seviyenin onaylanmak i¢in
DC bara gerilimi diizeyini 6lgiin.

Kalifiyeli olmayan personelin ekipmanm kullanmasina izin vermeyin.

Riayet edilmemesi, 6liim veya ciddi yaralanmaya yol agabilir.

Parcgalarin bakim, muayene ve degistirilmesi, yalnizca AC siiriiciilerinin kurulum, ayarlama ve bakimini iyi bilen
yetkili personelce yiiriitiilmelidir.

Siiriiciiye giic uygulanmis durumdayken baglantilar1 degistirmeyin; kapaklari, konnektorleri veya opsiyon
kartlarim1 sokmeyin veya siiriicitye bakim yapmayin.

Riayet edilmemesi, 6liim veya ciddi yaralanmaya yol agabilir. Bakim yapilmadan 6nce tiim siiriicii giiciinii kesin ve
tehlikeli gerilim kontrolii yapiniz.

Motor tarafindaki topraklama teminalini her zaman topraklayimz.

Hatali ekipman topraklamasi, motor muhafazasina dokunuldugunda 6liim veya ciddi yaralanmaya yol agabilir.

Uzerinizde bol kiyafetler veya taki varken veya koruyucu gozliik takmadan siiriicii iizerinde calismayiniz.
Riayet edilmemesi, 6liim veya ciddi yaralanmaya yol agabilir.

Siirlicii izerinde ¢alismaya baslamadan 6nce saat ve yiiziik gibi metal nesneleri gikartin, bol kiyafetleri emniyet altina
alin ve koruyucu gozliik takin.

Asla siiriiciiniin ¢ikis devrelerini kisa devre etmeyin.

Siirticiiniin ¢ikis devrelerini kisa devre etmeyin. Riayet edilmemesi, 6liim veya ciddi yaralanmaya yol agabilir.
Koruyucu topraklama iletkeninin teknik standartlara ve yerel emniyet yonetmeliklerine uyumlu olmasini
saglayimiz.

Bir EMC filtresi monte edilmis oldugunda veya CIMR-A04A0414 modellerinde ve daha biiyiik modellerde kagak
akim 3.5 mA degerini agmaktadir. Bu nedenle koruyucu topraklama iletkeninin kesilmesi durumunda, IEC 61800-5-1
geregince otomatik gii¢c beslemesinin kesilmesi saglanmali veya en az 10 mm? (Cu) ya da 16 mm? (Al) kesitli koruyucu
bir topraklama iletkeni kullanilmalidir.

Artik akim denetimi/algilama (RCM/RCD) icin uygun ekipman kullanimz.

Bu siiriicii, koruyucu topraklama iletkeninde bir DC bileseni ile artik akima neden olabilir. Artik akimla ¢alisan
koruyucu veya denetleyici bir aygitin kullanildig1 yerde direkt ve endirekt temas durumunda koruma i¢in daima IEC
60755 geregince B tipi bir RCM veya RCD kullaniniz.

Ani Hareket Tehlikesi

Dondiiren (Rotasyonel) Auto-Tuning esnasinda motordan sakinin. Motor aniden ¢calismaya baslayabilir.

Ekipmanin otomatik olarak baglatilmasi esnasinda makine aniden hareket etmeye baslayarak 6liim veya ciddi
yaralanmaya neden olabilir.
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1 Giivenlik Yonergeleri ve Genel Uyarilar

A\ UYARI

Gii¢ uygulandiginda sistem ansizin calismaya baslayarak 6liim veya ciddi yaralanmaya yol acabilir.

Gii¢ uygulamadan 6nce biitiin personeli siiriictiden, motordan ve makineden uzak tutunuz. Siiriicliye gii¢ uygulamadan
once kapaklari, kuplajlari, saft kamalarin1 ve makine yiiklerini emniyete aliniz.

Yangin Tehlikesi

Uygun olmayan gerilim kaynag kullanmayiniz.
Riayet edilmemesi, yangindan 6tiirii 6liim veya ciddi yaralanmaya yol agabilir.

Gii¢ uygulamadan o6nce siirliciiniin anma geriliminin, gii¢ beslemesinin gerilimine esit oldugunu dogrulayin.

Siiriiciiniin kurulum, onarim veya bakim yapilirken, uygun olmayan yanici malzemeler kullanmayin.

Riayet edilmemesi, yangindan 6tiirii 61iim veya ciddi yaralanmaya yol agabilir. Siiriiciiyii veya frenleme direnglerini
metale veya baska yanici olmayan malzemeye ilistirin.

Siiriiciiniin ¢i1kis terminallerine AC gii¢c hattin1 baglamayin.

Riayet edilmemesi, ¢ikis terminallerine hat gerilimi uygulanmasindan dolayi, siiriiciiniin zarar gérmesi sonucunda

yangindan 6tiirii 6liim veya ciddi yaralanmaya yol agabilir.

* U, V ve W ¢ikis terminallerine AC hat giicii baglamaym.

* Gii¢ kaynagi hatlarinin, R/L1, S/L2, T/L3 (veya tek fazli gii¢ i¢in R/L1 ve S/L2) ana devre giris terminallerine
baglandigindan emin olun.

Tiim terminal vidalarim belirtilen sikma torkunda sikin.

Gevsek elektrik baglantilari, elektrik baglantilarinin asir1 1stnmasindan dolay1 yangindan 6tiirti 61iim veya ciddi
yaralanmaya yol agabilir.

Ezilme Tehlikesi

Siiriiciiniin nakledilmesi esnasinda uygun kaldirma iinitesi kullaniniz.
Uygun olmayan bir kaldirma iinitesi, siirliciiniin diismesi sonucunda ciddi yaralanmaya yol agabilir.

Siiriiciiniin nakledilmesi esnasinda ving veya kaldirag, yalnizca kalifiye personelce kullanilmal.

Riayet edilmemesi, diisen ekipman nedeniyle 6liim veya ciddi yaralanmaya yol acabilir.

A\ DIKKAT
Ezilme Tehlikesi

Siiriiciiyii 6n kapaktan tasimayiniz.

Riayet edilmemesi, siiriicliniin ana govdesinin diismesi sonucunda hafif veya orta derecede yaralanmaya yol agabilir.
Yanik Tehlikesi

Sogutucu veya frenleme direnci donamimina yalmzca gii¢ kapah iken ve bir soguma siiresi gectikten sonra
dokunun.

NOT
Ekipman Tehlikesi

Siiriiciiyii ve devre kartlarimi kullanirken uygun elektrostatik desarj prosediirleri (ESD) g6z 6niinde
bulundurulmali.

Riayet edilmemesi, siiriicii devrelerinin ESD hasaria ugramasina yol agabilir.

Siiriicii gerilim iiretirken asla motoru siiriiciiye baglamayimz veya baglantiy1 kesmeyiniz.

Ekipmanin uygun olmayan sekilde sekanlanmasi siiriiciiniin zarar gormesine neden olabilir.
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1 Givenlik Yonergeleri ve Genel Uyarilar

NOT

Herhangi iinite parcasi iizerinde gerilim dayanmim testi uygulamayiniz.

Riayet edilmemesi, siiriicli i¢indeki hassas cihazlarin zarar gérmesine yol agabilir. Kisa devreleri belirlemek icin gii¢
kesikken rezistans kontrolii uygulayn.

Zarar gormiis ekipmani ¢calistirmayin.

Riayet edilmemesi, ekipmanin daha fazla zarar gérmesine yol agabilir.

Gozle goriiliir bir hasara ugramis veya eksik parcalart olan ekipmani baglamayimiz veya calistirmayiniz.

Bir sigortanin atmasi durumunda veya artik akim denetimi/algilamasi (RCM/RCD) ekipmaninin tetiklendigi
durumlarda baglantilar1 ve ilgili cevre aygitlarimi kontrol edin.

Yukarida adi1 gegenleri kontrol ettikten sonra nedenin tespit edilememesi halinde tedarik¢inize basvurun.

Bir sigorta attiginda ya da artik akim denetimi/algilamas1 (RCM/RCD) ekipmam tetiklendiginde, ancak 5

dakika gectikten ve CHARGE 15181 OFF konumuna geldikten sonra, siiriiciiyii tekrar baslatin veya cevre
aygitlarim calistirin.

Nedeni saptamak i¢in baglantilar ve ilgili ¢evre aygitlarini kontrol edin.

Nedenin tespit edilememesi durumunda siiriiciiyii veya ¢evre aygitlarini tekrar devreye almadan 6nce tedarik¢inizle
baglant1 kurun.

CIMR-Ao modelleri icin4A0930 ve 4A1200 modellerinde bir sigortanin ve artik akim denetimi/algilamasi
(RCM/RCD) icin ekipmanin monte edilmis oldugundan emin olun.

Riayet edilmemesi, siiriiciiniin arizalanmasi durumunda tesisin ciddi zarar gormesine neden olabilir.

Kontrol baglantilari i¢cin ekransiz kablo kullanmayin.

Riayet edilmemesi, elektrik parazitine yol agabilmekte, yetersiz sistem performansiyla sonuglanabilmektedir. Ekranli
ve burulmus ¢ift kablolar kullanin ve ekrani siiriiciiniin toprak terminaline baglayin.

Siiriiciiniin frenleme transistorii terminallerine dikkatsiz sekilde parcalar veya aygitlar baglamayiniz.

Riayet edilmemesi, siiriiclinlin veya frenleme devresinin zarar gormesine yol agabilir.

Siirticiiye bir frenleme opsiyonu baglanirken, kullanma kilavuzu TOBP C720600 001 dikkatle gbzden gegiriniz.

Siiriicii devrelerini modifiye etmeyiniz.

Riayet edilmemesi, siiriiciiniin zarar gérmesine yol agabilir ve garantiyi hiikiimsiiz kilar.

YASKAWA, kullanic tarafindan yapilan tiriin modifikasyonundan sorumlu degildir. Bu iiriin modifiye edilmemelidir.
Siiriicii kurulumundan ve diger aygitlarin baglanmasindan sonra tiim baglantilarin dogru yapildigini
dogrulamak i¢in baglantilar1 kontrol edin.

Riayet edilmemesi, siiriicliniin zarar gérmesine yol acabilir.

Siiriicii ¢cikis devrelerine cihazlarin uygun olmayan sekilde uygulanmasi siiriiciiniin zarar gérmesine yol
acabilir.

Siirticiiye; onaylanmamis LC veya RC enterferans onleyici filtreler, kondensatorler, topraklama hatasi devreleri veya
asir1 gerilim koruma aygitlarin1 baglamayiniz.

Yangin Tehlikesi

Uygulanabilir yasalar ¢ercevesinde, brans devreler icin yeterli kisa devre korumasi monte ediniz.

Siirticii en fazla 100,000 RMS simetrik Amper, 240 Vac maksimum (200 V Sinifi i¢in) ve 480 Vac maksimum (400V
Smifi i¢in) verebilen devrelere uygundur. Yetersiz bir brang kisa devre korumasi, yangin nedeniyle mal hasar1 veya
ciddi yaralanmaya yol agabilir.
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1 Giivenlik Yonergeleri ve Genel Uyarilar

€ CE Algak Gerilim Direktifine Uyum igin Uyarilar

Bu siiriicii, EN61800-5-1 sayili Avrupa standardina gore test edilmis olup, Algak Gerilim Direktifine tam uyumludur.
Bu siiriicii bagka cihazlarla birlikte kullanildiginda, uyumlulugunun devam ettirilmesi i¢in asagidaki sartlar yerine
getirilmelidir:

Stiriiciileri, IEC664'e gore kirlilik siddet derecesi 2 ve asir1 gerilim kategorisi 3'iin iistiinde olan bolgelerde
kullanmay1niz.

400 V Sintifi siiriiciilerde ana gii¢ kaynaginin nétr noktasini topraga baglayiniz.
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2 Mekanik Kurulum

2 Mekanik Kurulum

& Teslimat Sirasinda

Siirlicliyii teslim aldiktan sonra asagidaki gorevleri yerine getirin:

* Siirliciiniin zarar goriip gérmedigini kontrol edin. Teslimat sirasinda siiriiciiniin zarar gérdiigi tespit edilirse

tedarik¢iniz ile baglanti kurun.

* Tip levhasi tizerindeki bilgiyi kontrol ederek dogru modelin teslim alindigini teyit edin. Yanlis modelin teslim alinmasi

durumunda, tedarik¢inizle baglant1 kurun.

€ Kurulum Ortami

Siirlicliyli, optimum bir performans dmrii i¢in, asagidaki sartlara uygun bir ortamda kurunuz.

Ortam Sartlar

Kurulum Alam I¢c Mekanlar

-10°C ila +40°C (IP20/NEMA Tip 1 Muhafaza)
-10°C ila +50°C (IP00 Muhafaza)

Cevre Sicakhgl

Siirlicliniin {izerinde buz olugsmasina izin vermeyin.

Siirliciiniin giivenilirligi, biiyiik sicaklik dalgalanmalarin olmadigi ortamlarda artmaktadir.
Siirlicliyii bir muhafaza paneli igerisinde kullanirsaniz, muhafaza i¢indeki hava sicakliginin belirli diizeyleri
agmamasini temin etmek amactyla, bu alana bir sogutma fani veya klima cihazi monte ediniz.

Nem %95 RH veya daha diisiik ve yogusmasiz
Depolama Sicakhgi -20 ila +60°C
Stirticiiyti:

* yag buhari ve tozu

* metal talasi, yag, su ya da bagka yabanci malzemeler
* radyoaktif materyaller

Cevre Alan * yanabilir malzemeler (6rn. ahsap)

« zararli gazlar ve sivilar

* agir1 vibrasyon

* kloridler

* direkt giines 15181 olmayan yerlerde monte ediniz.

irtifa 1000 m, 3000 m'ye kadar gii¢ degerleri diisiiriilerek (detaylar icin Teknik Kilavuza bagvurun)

Vibrasyon veya
2.0 m/s2 (CIMR-AO2A0250 ila 2A0415 ve 4A0208 ila 4A1200 modelleri)

10 ila 20 Hz, 9.8 m/s? <7>20 ila 55 Hz, 5.9 m/s2 (CIMR-02A0004 ila 2A0211 ve 4A0002 ila 4A0165 modelleri)

Yonelim Siiriiciiyii, maksimum sogutma etkisinin muhafaza edilmesi i¢in dik olarak monte ediniz.

<1> CIMR-AO4A0930 ile 4A1200 modelleri 5.9 m/s? degerinde siniflandirilmistir

€ Kurulum Yonelimi ve Agiklik

Siirticiiyii her zaman dik bir pozisyonda monte ediniz. Sagdaki sekilde 150 mm
gosterildigi lizere diizgiin bir sogutma i¢in linite etrafinda agiklik I
birakiniz.

Not: Sekilde gosterildigi tizere birden fazla sayida tinite ""Yan-Yana" montaj
kullanilarak birbirine daha yakin bi¢gimde monte edilebilmektedir.
Detaylar i¢in Teknik Kilavuza basvurunuz.

-

30mm  30mml
EO mm

>——— Air
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2 Mekanik Kurulum

4 CIMR-AC4A0930 ile 4A1200 modellerinin Kurulumuna ait Yonergeler
En biiyiik kapasiteli olan 4A0930 ile 4A 1200 modelleri kurmadan 6nce agagidaki uyarilar1 ve yonergeleri okuyunuz.

UYARI! Asadidaki yénerge ve uyarilarin yerine getirilmesini saglayiniz. Riayet edilmemesi, diisen ekipman nedeniyle hafif veya orta
derecede yaralanmaya ve siriicliniin zarar gérmesine yol agabilir.

« Siiriiciiniin dikey olarak askiya alinmasi, yalnizca bir muhafaza paneli igerisine kurulum amaciyla gegici olarak yukari
kaldirilmast durumunda uygulanmalidir. Nakliyat amaciyla siiriiciiyii dik olarak askiya almayiniz.

* Dikey olarak askiya alinmadan dnce siiriicii 6n kapagi, terminal bloklar1 ve diger siiriicii bilesenlerinin giivenli bicimde
vidalarla tespit edildiginden emin olunuz.

* Stirticliyii tellerle askiya alinmis durumdayken vibrasyona veya 1.96 m/s? (0.2 G) degerinden daha biiyiik bir darbeye
maruz birakmayin.

* Siirliciiyii ters ¢evirmeyin.

* Siirliciiyti tellerle askiya alinmis durumda uzun siire bekletmeyiniz.

B Siiricinin Tel ile Dikey Askiya Alinmasi Prosediirii

 Asagidaki sekilde resmedildigi iizere, 50 derecelik veya daha genis bir askiya alma agisini saglayan uzunlukta tel
kullaniniz. Siiriictiniin tellerle 50 dereceden az bir agida askiya alinmasit durumunda gozlii civatalarin askiya alma igin
maksimum izin verilen yiikii garanti edilememektedir.

* Sabitlemek icin teller gecirildikten sonra siiriicii bir vingle kaldirilirken asagidaki prosediiriin uygulanmasin
saglaymiz.

1. Sirlciiniin yan panellerinden dért adet gozlii cyvatayy sokiiniiz ve iist panelin iistiine sadlam bi¢imde tespit
ediniz (Bkz. apadydaki pekil).

2. Dort adet gozlii cyvatanyn deliklerinden teli gegiriniz (Bkz. apadydaki pekil).

3. Bir ving ile tellerin bopludunu kademeli olarak alyn ve tellerin syky bigimde gerildidinden emin olduktan sonra
stiricliyil yukary kaldyryn.

4. Siiriici muhafaza paneli i¢erisine kuruluma hazyr oldudunda siiriiciiyii indirin. Siiriicii zemine yaklapmak {izere
iken indirmeyi bir kez durdurun ve sonra siiriiciiyli ¢ok yavapca tekrar indirin.

Askiya alma agisi:
50 derece veya daha by

Teller
Go6zlh civata
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2 Mekanik Kurulum

€ Boyutlar

B IP20/NEMA Tip 1 Muhafaza Siiriiciiler

Not: I[P20/NEMA Tip 1 Muhafaza siiriiciiler iist koruyucu kapak ile donatilmistir. Bu kapagin sokiilmesi NEMA Tip 1 korumasini
gegersiz kilmakla beraber [P20'ye uygunlugu korumaktadir.

Model |0y Boyutlar (mm) Agirhk

L] CIMR-AO G|lY|[D|G1|[Yo[Y1|[Y2]Y3[D1|[t1[t2]| d | (k)
E[H 0 2A0004 140 [260 [ 147 [ 122 — 248 6 | — 38| 5 | - [M5] 3.1
] 2A0006 140260 [ 147122 — [248| 6 | — [ 38| 5 | — [M5] 3.1
% 2A0010 140260 [ 147122 — [248] 6 | = [38] 5 | - [M5] 32
@H 2A0012 140260 [ 147122 — [248| 6 | — [ 38| 5 | - [M5] 32
il 2A0021 | 1 [140(260 164122 — 248 6 | — [ 55] 5 | - M5 35
i 2A0030 140260167122 — [248| 6 | = [ 55| 5 | — [M5] 40
111N 2A0040 140|260 167122 — [248| 6 | - [ 55| 5 | — [M5] 40
o | 2A0056 180300 [ 187]160] — [284| 8 | - [ 75| 5 | - [M5| 56

R 2A0069 220[350 197192 — [335] 8 | - [ 78] 5| - [M6| 87
2A0081 | 2 [220(365[197]192(350(335] 8 [ 15[ 78] 5 | - [M6| 97

4A0002 140260 [ 147122 — [248| 6 | = [ 38| 5 | - [™M5] 32

4A0004 140260 [ 147122 — [248| 6 | - [ 38| 5 | — [M5] 32

4A0005 140260 [ 147122 — [248| 6 | - [ 38| 5 | — [M5] 32

4A0007 140|260 [ 164 [ 122] — [248| 6 | - [ 55| 5 | - [M5| 34

4A0009 140260 164|122 — [248] 6 | = [ 55 5 | - [M5] 35

4A0011 | 1 [140(260 164122 — 248 6 | — [55] 5 | - [M5] 35

4A0018 140260 167122 — [248| 6 | = [ 55 5 | - [mM5] 39

4A0023 140260167122 — [248| 6 | - [ 55| 5 | - [M5] 39

4A0031 180300 [ 167]160] — [284| 8 | — [ 55| 5 | — [M5| 54

4A0038 180300 [ 187]160] — [284| 8 | - [ 75| 5 | - [M5]| 57

4A0044 220[350 197192 — [335] 8 | - [ 78] 5 | - [M6| 83
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2 Mekanik Kurulum

B IP00 Muhafaza Siiriiciiler

T% /Ld » Model |oo, Boyutlar (mm) Agirhik
o3 S Q CIMR-AD ™™™ g | Y [D|[G1|Y1|[Y2|[D1|t1]|¢t2]| d | (ka)
EHQHEBHHH . 2A0110 250|400 | 258 | 195 [ 385 [ 7.5 [ 100 | 23 | 2.3 [ M6 | 21
2A0138 275|450 [ 258 [ 220 | 435 | 7.5 [ 100 | 23 | 23 [ M6 | 25
- e EHHH . 2A0169 325|550 | 283 | 260 | 535 | 7.5 | 110 | 2.3 | 23 | M6 | 37
. 2A0211 325(550 | 283|260 | 535 | 7.5 [ 110 | 23 | 23 | M6 | 38
8 8 ﬂﬂﬁﬁ ° " 2A0250 450|705 | 330 | 325 | 680 | 12.5( 130 | 3.2 | 3.2 [M10| 76
o 2A0312 450 | 705 | 330 | 325 | 680 | 125 | 130 | 32 | 32 |M10| 80
- » '§M 0 CL vt | 2A0360 500 800 [ 350 (370 [ 773 | 13 [ 130 | 45 | 45 [M12] 98
Sekil 3 2A0415 500 800 [ 350 [ 370 [ 773 | 13 [ 130 | 4.5 | 45 [M12] 99
4A0058 | . 250400 | 258 | 195|385 | 7.5 | 100 | 23 [ 23 | M6 | 2l
» 4 4A0072 275|450 | 258 [ 220 [ 435 [ 7.5 [ 100 | 23 | 2.3 | M6 | 25
A 2, | 4A0088 325( 510|258 | 260 [ 495 | 7.5 [ 105 | 23 | 32 | M6 | 36
= Q0 i
4A0139 325[550 | 283260 [535| 7.5 [ 110 | 23 [ 23 | M6 | 41
4A0165 325[ 550|283 ] 260 [535| 7.5 [ 110 | 23 | 23 [ M6 | 42
<l = 4A0208 450|705 | 330 | 325 | 680 | 12.5{ 130 | 3.2 | 3.2 [M10| 79
- 1. 4A0250 500 800 | 350 [ 370 | 773 | 13 [ 130 | 4.5 | 4.5 [MI2| 96
i I 4A0296 500 | 800 [ 350 | 370 [ 773 | 13 | 130 | 45 | 45 |[Mi12| 102
B L 'WE"} 4A0362 500 800 [ 350 [ 370 [ 773 | 13 [ 130 | 4.5 | 4.5 [MI12] 107
el o 4A0414 | 4 [500[950 (370 [ 370 [ 923 | 13 | 135 | 4.5 | 45 [MI12| 125
Max 7.7 w ox 1 o= A0S15 | 5 | 670 |1140] 370 | 440 | 1110| 15 | 150 | 45 | 4.5 |mi2 |28
' ' 4A0675 T 221
Seldl 4 AA0930 | |\ s0l1380( 370 | 1110|1345 | 15 | 150 | 45 | 45 |mi2 o
wi = 4A1200 ST 555
220 220 12 e
ot 3 === ——
< L p
[
Iz
B8 o
=<“ v= Sl o
Sl S S — s L3 .
LD1,
Max 6 w Max 6 D
Sekil 5
w1
330 440 330 8-d 2
—t .
10 1o 7
I
I8 .
B I | =
= idﬁ:!w e Eﬁ v;‘ﬂ‘
5 .
Max 6 W Max 6 D'D_L
Sekil 6
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3 Elektriksel Kurulum

3

Elektriksel Kurulum

Asagidaki sekil ana ve kontrol devresi baglantilarini gostermektedir.

Terminaller -, +1, +2, B1, B2

DC reaktér <1>

baglanti opsiyonlari igindir. Asla (opsiyon) Termal réle
bu terminallere giig beslemeleri U ryon X (opsiyon)
baglamayiniz b Frenleme direnci
(opsiyon)
+2 +1 - B1 B2
,
Ana Svig .
N Sigorta
Ug faz gl RIL1 — RILY S TRT '
beslemesi siL2 J— EMC g 2 urucu
200 ila 400 V — Filtresi s
50160 Hz s — Kontrol Devresi
ileri Run / Stop S1 @ Opsiyon karti konnektorleri
-
Reverse Run / Stop lsz &@
Harici hata S3 3@
Hata sifirlama ls4 @ =
. Terminal panosu
Gok fonksiyonlu | | Coklu hiz adim 1 135 ’:@: jumperleri ve sw.glen
dijital girigler I DIP Svi¢ S1
(default ayar) A2 Volt/Akim Seg
Coklu hiz adim 2 S6 @:
= DIP Svig S2
Jog hizi s7 @: Term. Res. On/Off
i = Jumper S3
Harici Baseblock S8 j@ H1, H2
S Sink/Source Seg.
SN

Sink / Source modu
segim tel baglantisi __;
(default: Sink) <2>

DIP Svi¢ S4
A3 Analog/PTC
Giris Seg

2kQ

Cok fonksiyonlu
analog/ darbe

katari girigleri

v Jumper S5
FM/AM Ger./Akim
Segim

Koruyucu topraklama
terminali

Darbe Katari Girisi (max 32 kHz)

Glg beslemesi +10.5 Vdc, max. 20 mA

Analog Girig 1 (Frekans Referans Bias)
-10 ila +10 Vdc (20 kW)

Analog Girig 2 (Frekans Referans Bias)
-10ila +10 Vdc (20 kW)
0 veya 4 ila 20 mA (250 W)

Analog Giris 3/ PTC Girig
(Yard. frekans referans)
-10ila +10 Vdc (20 kW)

oV
Glg beslemesi, -10,5 Vdc, max. 20 mA

Terminasyon direnci
(120 W, 1/2 W)

DIP Svig S2 |

/ Rt

I

MEMOBUS/Modbus " S+
haber. RS485/422 i

max. 115.2 kBps l S-

Gvenlik svigi

,,,,,,,,,,,,

\
Acik
Guvenlik rolesi /
kontrol birimi

U/T1<l

U Motor
ar) VoM
WIT3 W

5 — — L
DL Kilifli Kablo

Toprak

Hata rolesi gikigi
250 Vac, max. 1 A
30 Vdc, max 1 A
(min. 5 Vdc, 10 mA)

Cok fonksiyonlu réle ¢ikis (Run Esnasinda)
250 Vac, max. 1 A

30 Vdc, max 1 A

(min. 5 Vdc, 10 mA)

Cok fonksiyonlu réle gikisi (Sifir Hiz)
250 Vac, max. 1 A

30 Vdc, max 1 A

(min. 5 Vdc, 10 mA)

Cok fonksiyonlu réle gikisi (Hiz Agree 1)
250 Vac, max. 1 A

30 Vdc, max 1 A

(min. 5 Vdc, 10 mA)

Cok fonksiyonlu darbe katari ¢ikisi
(Cikis frekansi)
0O'ila 32 kHz (2.2 kW)

Cok fonksiyonlu analog ¢ikis 1
(Cikis frekansi)
-10ila +10 Vdc (2mA) veya 4 ila 20 mA

—H
@
Cok fonksiyonlu analog ¢ikis 2

ty) i+ (Cikis akimi)

o

-10 ila +10 Vdc (2mA) veya 4 ila 20 mA

EDM (Guvenlik Elektronik Aygit Monitori) ﬁ koruyuculu hat

?:ﬁ cift buktimlt koruyuculu hat
(O kontrol devresi terminali

@ ana devre terminali

<1> Bir DC reaktér monte ederken jumperi sokiiniiz. CIMR-A02A110'den 0415'e kadar olan modeller ve 4A0058'den 1200'e kadar olan modeller

hazir monteli bir DC reaktorle teslim edilmektedir.

<2> Asla SP ve SN terminallerini kisa devre etmeyin, ¢linkii siiriiciiniin zarar gérmesine neden olur.
<3> Giivenli Durdurma girisi kullanildiginda, H1 - HC ile H2 - HC arasindaki jumper telinin baglantisini kesin.
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3 Elektriksel Kurulum

€ Baglanti Ozellikleri

B Ana Devre

Ana devrenin kablolarint baglarken asagidaki tabloda listelenen sigortalar1 ve parazit filtrelerini kullanin. Belirlenen
sikma torku degerlerinin asilmadigindan emin olunuz.

Onerilen Ana Devre Terminal Olgiileri
Model EMC Filtresi Ana Sigorta Motor R/L1,S/L2,T/L3,
CIMR-AO [Schaffner] [Bussmann] kablosu UIT1,VIT2,WIT3, +3 B1, B2 ()
(mm?2) —, +1, +2
2A0004
FS5972-10-07
2A0006
FWH-70B
2A0010 2.5 M4
FS5972-18-07
2A0012 M4 M4
2A0021 FWH-90B
FS5972-35-07
2A0030 FWH-100B 6 M5
2A0040 10
FS5972-60-07
2A0056 FWH-200B 16 M6
2A0069 M5 M6
FS5972-100-35
2A0081 25 MS
FWH-300A
2A0110 35 M8
FS5972-170-40
2A0138 FWH-350A 50 MI10 M8
2A0169 70 MI10
FS5972-250-37 FWH-400A
2A0211 95
2A0250 FWH-600A
FS5972-410-99 95 Rx 2P M10 -
2A0312 FWH-700A
M12 M12
2A0360 FWH-800A 240
FS5972-600-99
2A0415 FWH-1000A 300
4A0002 FWH-40B
4A0004 FWH-50B
FS5972-10-07
4A0005
FWH-70B M4
4A0007 2.5
M4 M4
4A0009
FS5972-18-07 FWH-90B
4A0011
4A0018 FWH-80B - M5
4A0023 FS5972-35-07 FWH-100B 4
4A0031 FWH-125B
6 M5 M6
4A0038 FWH-200B M5
4A0044 FS5972-60-07 16 M6
4A0058
MS
4A0072 FWH-250A MS
FS5972-100-35 25 M8
4A0088
4A0103 35
4A0139 FS5972-170-40 FWH-350A 50
4A0165 FWH-400A 70
MI10 MI10 MI10
4A0208 FS5972-250-37 FWH-500A 95
4A0250 FWH-600A 120
4A0296 FS5972-410-99 FWH-700A 185
4A0362 FWH-800A 240
4A0414 FWH-800A 95 Rx 2P
4A0515 F55972-600-95 FWH-1000A 150 Rx 2P
M12 M12
4A0675 FS5972-800-99 FWH-1200A 95 Rx 4P M12
4A0930 FS5972-600-99 <1> FWH-1200A 120 Rx 4P
)
4A1200 FS5972-800-99 <> FWH-1600A  |O° ERX;P) P

<1> Aynu filtreden iki adet paralel baglayin. Ayrintilar i¢in Teknik Kilavuza bakiniz.
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3 Elektriksel Kurulum

Sikma Torku Degerleri

Asagidaki tabloda verilen tork degerlerini kullanarak ana devre terminallerini sikiniz.

Terminal Olgiisii M4 M5 M6 M8 M10 M12
Sikma Torku (N©-m) 1,21ila 1,5 2,0ila 2,5 4,01la 6,0 9,0ila 11,0 18,0 ila 23,0 32,0 ila 40,0

B Kontrol Devresi

Kontrol terminal panosu vidasiz terminallerle donatilmistir. Her zaman asagida belirtilen 6zellikteki kablolari kullaniniz.
Emniyetli baglantilar i¢in kovanlari olan sert kablolar veya esnek kablolar kullanilmasi tavsiye edilir. Styirma uzunlugu
veya ilgili kovan uzunlugu 8 mm olmalidir.

Tel Tipi Tel olgiisii (mm2)
Sert 0,2ila 1,5
Esnek 0,21la 1,0
Kovanli esnek 0,25 1ila 0,5

4 EMC Filtre Kurulumu

Bu siiriicii, EN61800-3 sayili Avrupa standartlar1 geregince test edilmistir. EMC standartlarina uyum i¢in ana devre
baglantisini asagida agiklandigi gibi yapiniz.

1. Giris tarafina uygun bir EMC parazit filtresi monte edin. Ayrintilar i¢cin Ana Devre sayfa 14'deki tabloya ya da Teknik
Kilavuza bagvurunuz.

. Siiriicii ile EMC parazit filtresini ayn1 muhafazanin icerisine yerlestiriniz.

. Stirticii ile motor baglantis1 i¢in orgiilii ekran1 olan kablo kullanimiz.

. Minimum toprak empedanst i¢in topraklama baglantilarindaki boya veya kirlenmeleri temizleyiniz.

. EN61000-3-2'ye uyum igin, 1 kW'den kii¢iik siiriiciilerde bir DC reaktorii monte edin. Detaylar i¢in Teknik Kilavuza
veya tedarik¢inize bagvurun.

[ I SN VS I O]

L3

L2 Topraklama kablosunun topraklandigindan emin olunuz
L1
PE

2

Muhafaza paneli

Metal plaka

Topraklama ylzeyi
(boya veya dolgulari sokiintiz)

Striict

EMC parazit filtresi
Topraklama yuzeyi
(boya veya dolgulari s6kuniiz)

Topraklama plakasi o [® /
(g6rinen boyalari kaziyiniz)

Kablo krosesi Motor kablosu (6rgilu kilifi olan kablo, maks. 10 m)

Kablo kilifini topraklayiniz
Motor | =
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3 Elektriksel Kurulum

€ Ana ve Kontrol Devresi Baglantilari

B Ana Devre Giriginin Baglanmasi
Ana devre girisi i¢in asagidaki uyarilar1 goz 6niinde bulundurun.

* Sadece Ana Devre sayfa 14'de tavsiye edilen sigortalar kullanin.

* Bir topraklama hatasi devre kesici kullanildiginda, hem DC hem yiiksek frekansli akimin algilanabilmesi
saglanmalidir.

Bir giris anahtar1 kullanildiginda, anahtarin her 30 dakikada en fazla bir kez ¢aligmasini saglayimiz.

Siiriiciiyii sikistirmali terminallere baglarken yalitimli bagliklar kullaniniz. Kablo baglantilarinin bitigik terminallere
veya ¢evreleyen mahfazaya degmemesi igin titiz davranilmalidir.

CIMR-AO4A0414 ile 1200'e kadar olan siiriicii modelleri, terminallerin arasinda ek koruma saglamak i¢in, yalitim
bariyerleri ile gelmektedir. YASKAWA, baglantilarin dogru sekilde yapilmasi i¢in yalitim bariyerlerinin
kullanilmasini tavsiye eder.

Siirlictiniin girig tarafinda bir DC reaktor veya AC reaktorii kullaniniz:

—Harmonik akimin bastirilmasi igin.

—Gli¢ beslemesi tarafinda gii¢ faktoriiniin gelistirilmesi igin.
—Bir faz kaydiric1 kondansator anahtar1 kullanirken.
—Yiiksek kapasiteli gii¢ besleme trafosu ile (600 kVA iizerinde).

B Ana Devre Cikisinin Baglanmasi
Cikis devresi baglantisi i¢in agsagidaki uyarilart géz 6niinde bulundurun.

* Siiriicii ¢1ikisina 3 fazli bir motor disinda baska bir yilik baglamayiniz.

* Asla siiriicii ¢ikigina bir gii¢ kaynagi baglamayiniz.

* Kesinlikle ¢ikis terminallerini kisa devre etmeyin veya topraga baglamayiniz.

* Faz diizeltici kondensatorler kullanmayiniz.

* Siiriicii ile motor arasinda bir kontaktdr kullanildiginda, gerilim ¢ikisi esnasinda kontaktor kesinlikle ¢aligtirilmamali.
Kontaktoriin gerilim ¢ikisi esnasinda ¢alistirma yiiksek tepe akimlarina neden olabilmekte, boylelikle agirt akim
algilamasinin devreye girmesine veya siiriicliniin zarar gérmesine yol agmaktadir.

B Topraklama Baglantisi
Siirticiiyii topraga baglarken asagidaki uyarilara gore davranin.

* Asla topraklama kablosunu kaynak makineleri, vb. bagka cihazlarla birlikte kullanmayin.

* Her zaman elektrik techizati teknik standartlarina uygun bir topraklama kablosu kullanin. Topraklama kablolarini
olabildigince kisa tutunuz. Siiriicii kagak akima neden olmaktadir. Bundan dolayi, toprak elektrodu ile toprak terminali
arasindaki mesafe fazla uzun oldugu zaman, siiriiciiniin toprak terminalindeki potansiyel kararsiz hale gelmektedir.

* Birden fazla siiriicii kullanildiginda her siiriiciiye ayr1 ayr1 topraklama kablosu baglayin.

B Kontrol Devresi Baglantilari igin Uyanilar
Kontrol devrelerinin baglantilar i¢in asagidaki uyarilar goz 6niinde bulundurun.

* Kontrol devresi baglantilarini ana devre baglantilarindan ve diger yiiksek gii¢ hatlarindan ayirin.

* M1-M2, M3-M4, M5-M6, MA, MB, MC (kontak ¢ikisi) kontrol devresi terminallerine ait baglantilar: diger kontrol
devresi terminallerine giden baglantilardan ayirin.

* Harici kontrol gii¢ kaynagi i¢in UL'de Listelenmis bir Sinif 2 gii¢ kaynagini kullanin.

» Isletme hatalarmin énlenmesi amaciyla, kontrol devrelerine ait ¢ift biikiimlii veya kilifl ¢ift biikiimlii kablolar kullanin.

* Kablo kiliflarini kilifin maksimum temas alani ile beraber topraga baglaymiz.

* Kablo kiliflart her iki kablo ucunda topraga baglanmali.

» Kovanlari olan esnek kablolarin baglanmasi halinde, terminallerin igine siki bi¢imde oturmalar1 olanaklidir.
Baglantilar1 kesmek i¢in tel ucunu bir pense ile tutun, diiz uclu tornavida kullanarak terminali serbest birakin, kabloyu
45° kadar dondiiriin ve yavasca terminalden disar1 ¢ekin. Detaylar icin Teknik Kilavuza bagvurunuz. Giivenli
Durdurma fonksiyonu kullanildigi zaman HC, H1 ile H2 arasindaki kablo baglantisin1 sokmek i¢in bu prosediirii
uygulaymn.
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3 Elektriksel Kurulum

B Ana Devre Terminalleri

Not: CIMR-A4A0930 ile 4A1200:
@0 modellerini baglarken agagida belirtilen konuda onay aliniz. 12 fazli dogrultma ile galistirma esnasinda jumper kisa
devreleyen R/L1-R1/L11, S/L2-S1/L21 ve T/L3-T1/L31 terminallerini s6kiiniiz. Daha fazla bilgi i¢in Teknik Kilavuza
basvurunuz.
@0 12 fazh dogrultma olmadan ¢alistirma esnasinda R1/L1, S1/L2 ve T1/L3 terminallerine ek olarak R1/L11, S1/L21 ve T1/
L31 terminallerini dogru sekilde baglayiniz.

Terminal Tip
200 V Sinif Model 2A0004 ila 2A0081|2A0110 ila 2A0138 [2A0169 ila 2A0415 - Fonksiyon
400 V Sinif | CIMR-AL] [4A0002 ila 4A0044 |4A0058 ila 4A0072|4A0088 ila 4A0675| 4A0930, 4A1200
R/L1, S/L2, T/L3 Ana devre gii¢ beslemesi girisi Ana devre giic | Hat giiciinii siiriiciiye
R1/L11, S1/L.21, T1/L31 kullanilamaz beslemesi girisi | baglar
U/T1, V/IT2, W/T3 Stiriicti ¢ikist Motora baglar
Bir frenleme direncinin
veya bir frenleme direnci
B1, B2 Frenleme direnci kullanilamaz iinitesi se¢eneginin
baglanmasi igin
kullanilabilir
+2 * DC reaktor kullanilamaz . - -
baglantist (+1, +2) Ait oldugu baglant
(+1 ile +2 * siiriiciiniin DC gii¢
arasindaki kisa « DC gii¢ beslemesi beslemesi;ne+1 o CE
+1,— dfl‘(’fe gubugunu girisi * DC gii¢ beslemesi girisi (+1, -) S[:;n IIJI}? Oi;yh (li:g;l dir)
sokiin +1. = . DAY B
. DC gii(; beslemesi (+1,-) Frenleme transistoril baglantist (+3, =) | | fenleme seceneklerine
glrl§l (+1 _) * bir DC reaktoriin
: baglant
+3 kullanilamaz aglantist
D - Topraklama terminali

B Kontrol Devresi Terminalleri

Asagidaki sekil kontrol devresi terminali diizenlemesini gostermektedir. Siiriicii vidasiz terminaller ile donatilmigtir.

B [= oz N imagy

DDDDD ==}

&) .DDD = BITTT ]

S3

L

S2

Terminalleri agmak igin maks 2,5 mm ug

genisliginde ve maks. 0,6 mm kalinhiginda
diiz uglu bir tornavida kullanin

1] -

Terminal panosu tizerinde {i¢ adet DIP svig¢ ve iki jumper S1 ila S5 yerlestirilmistir.

\Y, | Y |
S$1 Terminal A2 Sinyal Se¢imi . ]
Akim Gerilim
S2 RS422/485 Terminasyon Direnci Offll__1On
O O ox
Giivenli Durdurma Girisi m
S3 Sink (Tiiketici)/ Source (Kaynak)/Harici Besleme O O 0O i
Se¢imi e L AR e
Source Sink Harici 24 Vdc
Gug Beslemesi
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3 Elektriksel Kurulum

PTC PTC
S4 Terminal A3 Analog/PTC Giris Se¢imi Q D
Al Al

Analog Giris PTC Giris

v i v
S5 Terminal FM/AM Sinyal Seg¢imi i E i
| JO

00! L -
AW AV
FM/AM: Voltage Output FM: Current Qutput
B Kontrol Devresi Terminal Fonksiyonlari
Tip No. Terminal Adi (Fonksiyon) Fonksiyon (Sinyal Diizeyi) Default Ayar
S1 | Cok fonksiyonlu giris 1 (Asag1 yon giris sinyali)
2 Cok fonksiyonlu giris 2 (Yukari yon giris
sinyali)
S3 | Cok fonksiyonlu giris 3 (Yiiksek hiz) Foto baglayict
S4 | Cok fonksiyonlu giris 4 (Revizyon hiz1) 24 Vdc, 8 mA
Cok fonksiyonlu giris 5 (Cok adiml1 hiz Gig tiiketimi (sinking) ile kaynak kullanimi (sourcing) modlar1 ve gii¢
S5 referansi 1) beslemesi arasinda se¢im yapmak i¢in SC ile SN veya SC ile SP
Cok ) Cok fonksiyonlu giris 6 (Cok admmlt hiz terminalleri arasindaki kablo baglantisini kullaniniz.
Fonksiyonlu S6 f 5
Dijital Girisler referanst 2)
S7 | Cok fonksiyonlu giris 7 (Kurtarma hizi)
S8 | Cok fonksiyonlu giris 8 (Ariza baseblock)
SC | Cok fonksiyonlu giris ortak -
SN | Cok fonksiyonlu girig 0 V Dijital girigler i¢in 24 Vdc gii¢ beslemesi, 150 mA max (eger dijital
giris opsiyonu DI-A3 kullanilmiyor ise)
SP | Cok fonksiyonlu giris 24 Vdc Asla SP ve SN terminallerini kisa devre etmeyin, ¢iinkii siiriiciiniin
zarar gérmesine neden olur.
H1 | Giivenli Durdurma giris 1 24 Vdc, 8 mA
Biri veya her ikisi agik: Siiriicii ¢tkisi etkin degil
Her ikisi kapali: Normal ¢alistirma
. . Dahili empedans: 3.3 kQ
Giivenli . ) L Off siiresi en az 1 ms
D }Jr.durr.na H2 | Guvenli Durdurma giris 2 Giivenli Durdurma girislerini kullanmak i¢in jumper kisa devreleyen
Girisleri H1, H2 ve HC terminallerinin baglantisini kesin. Giig tiikketimi
(sinking) ile kaynak kullanimi (sourcing) modlari ve gii¢ beslemesi
arasinda segmek i¢in jumper S3'l ayarlayin.
HC | Giivenli Durdurma fonksiyonu ortak Giivenli durdurma fonksiyonu ortak
Giris frekans aralig: 0 ila 32 kHz
RP Cok fonksiyonlu darbe sirast girisi (Frekans Sinyal Gorev Dongiisii: %30 ila 70
referanst) Yiiksek diizey: 3,5 ile 13,2 Vdc, diisiik diizey: 0,0 ila 0,8 Vdc
Giris empedanst: 3 kQ
+V | Analog girislere ait gii¢ beslemesi 10,5 Vdc (max izin verilen akim 20 mA)
-V | Analog girislere ait gii¢ beslemesi -10,5 Vdc (max izin verilen akim 20 mA)
Cok fonksiyonlu analog giris 1 (Frekans Y . . )
Analog Girisler AL e feranst bias) 10 ila 10 Vde, 0 ila 10 Vdc (giris empedansi: 20 kQ)
/ Darbe Sirast . . -10ila 10 Vdec, 0 ila 10 Vdc (giris empedansi: 20 kQ)
Girisi A2 f?krfz“figyoylu analog girig 2 (Frekans 4ila20 mA, 0 ila 20 mA (giris empedanst: 250 Q)
cleranst bias Gerilim veya akim girisi DIP svici S1 ve H3-09 yoluyla segilmeli
-10 ila 10 Vdec, 0 ila 10 Vdc (giris empedansi: 20 kQ)
A3 Cok fonksiyonlu analog giris 3 / PTC Giris Analog giris veya PTC giris arasinda se¢mek igin kontrol terminal
(Yardimer frekans referansi) blogundaki S4 svi¢ini kullanin. Eger PTC segilirse H3-06 = E olarak
ayarlayin.
AC | Frekans referansi ortak ov
E (G) | Kilifl1 hatlar ve opsiyon kartlarina ait topraklama| —
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3 Elektriksel Kurulum

Tip No. Terminal Adi (Fonksiyon) Fonksiyon (Sinyal Diizeyi) Default Ayar
MA | N.O.
. 30 Vdc, 10 mA ila 1 A; 250 Vac, 10 mAila 1 A
Hata Rolesi MB | N.C. ¢ikis Minimum yiik: 5 Vde, 10 mA
MC | Hata ¢ikis ortak
M1 . 30 Vdc, 10 mA ila 1 A; 250 Vac, 10 mA ilal A
2 Cok fonksiyonlu dijital ¢ikis (Run esnasinda) Minimum yiik: 5 Vdc, 10 mA
Gok M3 30 Vde, 10 mA ila 1 A; 250 Vac, 10 mA ila 1 A
Fonksiyonlu Cok fonksiyonlu dijital ¢ikis (Sifir hiz) Mini N mk ; i/ 4 ’10 mAac, mA 1a
Dijital Cikis M4 inimum yuk: - vVde,
M5 . 30 Vdc, 10 mA ila 1 A; 250 Vac, 10 mA ilal A
M6 Cok fonksiyonlu dijital ¢ikis (Hiz agree 1) Minimum yiik: 5 Vdc, 10 mA
MP | Darbe sirasi ¢ikisi (Cikis frekansi) 32 kHz (max)
FM | Analog monitér ¢ikis 1 (Cikis frekanst) -10ila +10 Vdc, 0 ila +10 Vdc veya 4 ila 20 mA
AM ile FM terminallerindeki gerilim veya akim ¢ikis1 arasinda
Monitor Cikist . se¢mek i¢in kontrol terminal panosunda jumper S5'i kullaniniz. Buna
AM | Analog monitdr gikis 2 (Cikis akimi) uygun olarak jumper ayarlarini degistirirken H4-07 ve H4-08
parametrelerini ayarlayin.
AC | Monitor ortak ov
Giivenlik DM+ | Giivenlik monitor ¢ikisi Giivenli Durdurma fonksiyonuna ait ¢ikiglar statiisti Her iki Giivenli
Monitér Cikist | DM- | Giivenlik monitor ¢ikist ortak Durdurma kanallar1 kapatildiginda kapalidir. +48 Vdc 50 mA'e kadar

NOT: HC, H1, H2 terminalleri Giivenli Durdurma fonksiyonu igin kullanilir. Gljverzli Durdurma fonksiyonu kullaniimadikga HC, H1 veya
H2 arasindaki kablo baglantisini sékmeyiniz. Bu fonksiyon kullaniidiginda Bakynyz Giivenli Durdurma Girisi Fonksiyonu

sayfa 36.

NOT: HC, H1 ve H2 terminallerine baglanti uzunlugu 30 m'yi gegmemeli.
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4 Klavye Kullanimi

# Dijital Operatér ve Tuslar

Dijital operatdr; siiriiciiniin programlanmasi, onu baglatmak/durdurmak ve hata lGTAL oPEATOR 10?10
bilgisini gortintiilemek i¢in kullanilir. LED'ler siiriicii statiisiinii gdstermektedir.

B Tuslar ve Fonksiyonlar

Tus Adi Fonksiyon

Fonksiyon Tusu F1 ve F2'ye atanan fonksiyonlar o anda goriintiilenen meniiye gore degisir. Her fonksiyonun adi,
(F1, F2) ekran penceresinin alt boliimiinde goriiliir.

« Onceki ekrana doner.

ESC Tusu + Imleci bir alan sola kaydrir.
* Bu butona basilip tutulursa Frekans Referansi ekranina geri doniiliir.
+ Imleci saga kaydirir.

RESET Tusu

* Bir hata durumunu temizlemek igin siiriiciiyii sifirlar.

Stirtictiyi LOCAL modda baglatir.
Run LED'i
* siiriicii motoru ¢alistirdig1 zaman agiktir.
RUN Tusu .. - .
» durmak i¢in yavaglama esnasinda veya frekans referansi 0 oldugu zaman yanip soner.
* siiriicliniin bir DI yoluyla etkin olmamast, bir hizli stop DI kullanarak siiriiciiniin durdurulmasi
veya power up sirasinda bir run komutunun etkin olmasi hallerinde hizli bigimde yanip soner.

Yukar Ok Tusu Bi{ sonr'fik.i maddeyi goriintiilemek i¢in yukar1 kaydirir, parametre numaralarini seger ve ayar
degerlerini arttirir.

degerlerini diigiirtir.

STOP Tusu Siiriicli ¢aligtirmasini durdurur.

Asag Ok Tusu Bir 6nceki maddeyi goriintiilemek i¢in asagi kaydirir, parametre numaralarini secer ve ayar

ENTER Tusu * Parametre degerlerini ve ayarlar1 girer.

<
et * Ekranlar arasinda hareket etmek i¢in bir menii maddesini seger.

()
e

LO/RE Secim Tusu Siiriicli kontroliinii, operatér (LOCAL) ve kontrol devresi terminalleri (REMOTE) arasinda
¢ # degistirir. Siiriici, LOCAL modda bulundugu zaman LED agiktir (klavyeden ¢alistirma).

On: Siiriicii bir hata algiladi1 zaman.

Yanip soner:

ALM ALM LED Isig1 * Bir alarm oldugu zaman.

 oPE algilandig1 zaman.

» Auto-Tuning esnasinda bir hata veya error olustugu zaman.
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€ Menii Yapisi ve Modlar

Asagidaki resim, operator klavye meniisiiniin yapisini agiklamaktadir.

Strtct Modu <1>
[

Programlama Modu <2>
[

P

- MODE - DRV Rdy

FREF (OPR)
U1-01= 0.00Hz

U1-02= 0.00Hz |L!
U1-03= 0.00A [LREF

[JOG I3[} FWD/REV]

(A RV

- MODE - DRV Rdy

U1-01= 0.00Hz

U1-02= 0.00Hz [LSEQ
U1-03' 0.00A

@I FWD/REV

(A RV

- MODE - PRG
Modified
X Parameters

S0 FWD IPINEN

H-

- MODE -
Quick Settlng

—C

GEEI FWD IDXNYN

(A RV

-MODE-  PRG

-MODE- PRG Rdy

HELP Ra'WIsls DATA

(A RV

I |

<1>f basilirsa motor ¢alistirtlir.

<2> burucu motoru ¢aligtiramryor.

<3> Yanip sonen karakterler [i] olarak gosterilir.
<4> X karakterleri bu kilavuzda gosterilir. LCD Operatorii aktiiel ayar degerleri goriintiileyecektir.
<5> Frekans Referansi, iirlin adin1 gosteren ilk ekrandan sonra goriintiilenir.
<6> Ekran {izerinde goriintiilenen bilgi, siirlicliye bagl olarak degisir.

<4>

-MONITR- DRV Rdy
FREF (d1-01

U1-01=[800.00Hz
(0.00~50.00)
“0.00Hz”

FWD

-MONITR- DRV Rdy
Monitor
Ul -01= 0.00Hz

U1-02= 0.00Hz [LSEQ
U1-03= 0.00A [LREF

FWD ETREY

ARV

-MONITR- DRV Rdy
Fault Trace
UA-01= oC

U2-02=0Pr  [LSEG
U2-03= 0.00Hz [LREF
WY FWD/REV

<3>

ENTER

[l

Baslangi¢ Ekrani <s>

; A1000

YASKAWA
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-MONITR- DRV Rdy
Frequency Ref
U1-[ = 0.00Hz

U1-02= 0.00Hz [LSEQ
U1-03= 0.00A [LREF

FWD ETREY

ARV

-MONITR- DRV Rdy
Output Freq
U1-[A= 0.00Hz

U1-03= 0.00A
U1-04= 0
N[eJe] FWD WD/REV

A1000
XXXV, X.XIX.XkW
XX XXIXX XXA
SXXKAKXXXXX>

<6>
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@ Siiriicii Kurma Prosediirii

Asagidaki resim, temel kurma prosediiriinii gostermektedir. Her adim daha sonraki sayfalarda detayli olarak agiklanmaktadir,

C START D
A

[ Surtict agiklandigr bicimde kurun ve baglayin. ]
N4

( Gilici agin. )
A4

[ Gerektigi takdirde A1-01 kullanrak siirticlyl baslatin. ]
4

[ Kontrol modunu ayarlayin. )
%4

[ Normal / Agir Gérevi segin )
A

[ Auto-Tuning uygulayin veya motor verilerini mantel kurun. ]
v

Temel parametreleri ayarlayin/kontrol edin:

RUN komut kaynagi

*H1-00, H2-00, H3-00, H4-00, H6-00, I/0’larin yapilandiriimasi igin
* Frekans referans degerleri

*C1-00, C2-00, Hizlanma/Yavaslama stireleri ve S-egrileri igin

A4
Motoru yiiksiiz olarak galistirin, calismayi kontrol edin ve dst kontrol biriminin (6rn.
PLC....) strliciiye istendigi bicimde komut verip vermedigini dogrulayin.

[ Yikii baglayin, motoru galistirin ve galigmayi kontrol edin. ]
N

[Gerektigi takdirde uygulama parametrelerinin (6rn. PID....) ince ayarini yapin ve kurun.]
N

[ Son olarak galismayi kontrol edin ve ayarlari dogrulayin. ]
v

C Siiriicli uygulamay! igin hazirdir. D)

€ Beslemeyi verme

Gii¢ beslemesini agmadan Once,

* Biitiin kablolarin dogru sekilde baglandigindan emin olun.
* Siiriicliniin igerisinde vidalar, gevsek kablo uglar1 veya aletler kalmadigindan emin olun.
* Giicli agtiktan sonra, siiriicii modu ekrani goriintiilenmeli ve herhangi hata veya alarm gosterilmemeli.

€ Kontrol Modu Segimi (A1-02)

Kullanilabilen ii¢ kontrol modu vardir. Siiriiciiniin kontrol etmesi istenen uygulama i¢in en uygun kontrol modu seciniz.

Kontrol Modu Parametre Ana Uygulamalar
Endiiksiyon Motorlart icin AL-02=0 . Ozellllal;fa';zlr(lblr stiriciiden birka¢ motorun ¢aligtirilmasi i¢in yararli olan genel, degisken hiz
V/f Kontrolii (default) uyeu '

* Parametre ayarlar1 bilinmeyen bir siiriicii yenisiyle degistirildigi zaman.

PG Hiz Geribesleme ile V/f
Kontrolii

* Yiiksek dinamik yanit gerektirmeyen, fakat yiiksek hiz dogrulugu gerektiren genel amagl
Al1-02=1 uygulamalar i¢in.
* Bumod, motor parametreleri bilinmedigi ve Auto-Tuning uygulanamadig1 zaman kullanilmali.

Acik Cevrimli Vektor
Kontrolii

* Genel degisken hiz uygulamalari

Al-02=2 * Yiiksek hassasiyet, yiiksek hiz kontrolii gerektiren uygulamalar

Kapah Cevrimli Vektor
Kontrolii <7>

* Sifir hiza dek hassas hiz kontrolii, hizli tork yanit1 veya hassas tork kontrolii gerektiren genel
Al1-02=3 degisken hizli uygulamalar i¢in.
* Motordan bir hiz geribesleme sinyali gereklidir.
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5 ilk calistirma

Kontrolii <7>

Kontrol Modu Parametre Ana Uygulamalar
PM i¢in A¢ik Cevrimli AL-02=5 Siirekli miknatisli motorlar (SPM, IPM) ve enerji tasarruflari kullanan, derecesi diigiiriilmiis tork
Vektor Kontrolii <7> yiiklii uygulamalar.
PM igin lleri Acik
Cevrimli Vektor Al-02=6 Bu kontrol modu, sabit tork uygulamalarina ait bir [PM motorunun isletilmesi i¢in kullanilabilir.

Vektor Kontrolii <7>

PM icin Kapah Cevrimli

* Bu mod, sabit tork veya degisken tork uygulamalarinda bir PM motorunun yiiksek hassasiyet
Al1-02=17 kontrolii i¢in kullanilabilir.
* Bir hiz geribesleme sinyali gereklidir.

<1> Bu kontrol modlarina ait agiklamalar i¢in Teknik Kilavuzu inceleyiniz.

€ Normal / Agir Goérev Secimi (C6-01)

Siiriicii, Normal Gorev ve Agir Gorev olmak {izere, iki anma degeri destekler. Her ikisinin degisik ¢ikis akimi anma
degerleri vardir (kataloga veya Teknik Kilavuza bakiniz). Gérev modunu uygulamaya gore ayarlayiniz.

Mod Agir Gorev Degeri (HD) Normal Goérev Degeri (ND)
C6-01 0 1
Ekstriizyon aygitlari, konveydrler ve vingler gibi Fanlar veya pompalarda oldugu iizere, hizla birlikte
Uygulama sabit torka sahip uygulamalar. Yiiksek agir1 yiik torkun yiikseldigi uygulamalar. Normal olarak yiiksek

yetenegi gerekli olabilir.

asir1 yiik toleransi gerekli degildir.

Asin yiik yetenegi (OL2)

60 san i¢in siirlici anma akiminin %150'si

60 san igin siirlicii anma akiminin %120'si

Hizlanma esnasinda 1.3-02 Stall N 0
(s1ikisma) Onleme 150% 120%

l}un esnasinda L.3-06 Stall 150% 120%
Onleme

Default tasiyici frekans 2 kHz 2 kHz Swing PWM

€ Auto-Tuning (T1-00)

Auto-Tuning, motor verilerine iliskin siiriicii parametrelerini otomatik olarak kurar. Ug degisik mod desteklenmektedir.

Kontrol Modu (A1-02)
Tip Ayar Uygulama Kosullari ve Yararlar V£ (0) V[f(‘q,;PG oLV (2) | CLV (3)
* Auto-Tuning uygulanirken motor yiikten ayrilabilir ve
serbest¢e donebilir.
Rotasyon.el Auto- Ti-o1=0 |° Motor ve yiik ayrilamaz, fakat motor yiikii %30'un N/A N/A EVET EVET
Tuning altindadur.
* Rotasyonel Auto-Tuning en kesin sonuglari vermektedir
ve bundan dolay1 olabildigince tavsiye edilir.
* Motor ve yiik ayrilamaz ve yiik %30'dan yiiksektir.
Stasyoner Auto- * Motor verilerini gosteren bir motor test raporu
. T1-01=1 kullanilamaz. N/A N/A EVET EVET
fluninggl * Vektor kontroli i¢in gerekli motor parametreleri
otomatik hesaplanir.
» Motor ve yiik ayrilamaz ve yiik %30'dan yiiksektir.
Stasyon.er Auto- T1-01 = 4 . Bir mptor tes.t .rap'(jl.'u kull.?r}.lla}bilir. Yiik.sii; aklm aI}fna N/A N/A EVET EVET
Tuning 2 slip bir kez girildiginde siiriicii motorla ilgili tiim diger
parametreleri hesaplar ve ayarlar.
* Siiriicii V/f Kontrolde kullanilir ve bagka Auto-Tuning
segimleri olanakli degildir.
Hattan-Hatta * Siiriicii ve motor kapasiteleri farklidir.
Rezistansa ait B » Siiriicii ve motor arasindaki kablo, 50 m'yi asan uzunlukta
Stasyoner Auto- Ti-o1=2 bir kablo ile degistirildikten sonra siiriicii ayarlanir. Auto- EVET EVET EVET EVET
Tuning Tuning'in halihazirda uygulanmis oldugunu varsayar.
* Motor kablosu degistirilmedik¢e herhangi vektor kontrol
modu i¢in kullanilmamali.
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Kontrol Modu (A1-02)
Ti Ayar Uygulama Kosullari ve Yararlar
P y v s viro) [VTPC | owv @) | v )
» V/f Kontroliinde Hiz Kestirim Hiz Aramasi kullanan

veya Enerji Tasarrufu fonksiyonunu kullanan

V/f Kontrolii i¢in uygulamalar i¢in tavsiye edilir.

Rotasyonel Auto- T1-01 =3 |+ Auto-Tuning yiiriitiildiigii esnada motorun donebildigini | EVET EVET N/A N/A

Tuning varsayar. Tork kompanzasyonu, slip kompanzasyonu,

Enerji tasarrufu ve Hiz Arama gibi belli fonksiyonlara ait
kesinligi yiikseltir.

A\ DIKKAT

Auto-Tuning bitene kadar motora dokunmayiniz.

Riayet edilmemesi, hafif veya orta derecede yaralanmaya yol agabilir. Motorun dénmemesine ragmen tuning prosesi
esnasinda motora gerilim uygulanmaya devam edilir.

Auto-Tuning i¢in Auto-Tuning meniisiine gidin ve asagidaki sekilde gosterilen adimlari uygulaym. Girilecek olan tip
levhasi verilerinin sayisi, se¢ilmis olan Auto-Tuning tipine baglidir. Bu 6rnek Rotasyonel Auto-Tuning'i gdsterir.
Tuning metodunu

Surtct modu ekrani Auto-Tuning

Moduna girin segin
-MODE - DRV Rdy -MODE - PRG & -A.TUNE - PRG ﬂ -A.TUNE - PRG NTER
Tuning Mode Sel Tuning Mode Sel
U1-01= 0.00Hz .o > .o > T 0 o .o > Tl o .o > cees,
U1-02= 0.00Hz Standard Tuning Standard Tuning Entry Accepted o
U1-03= 0.00A "0 :
JoG QU FWD/REV] FwD FWD FWD .
.
:
RESET .
H
0 66000000000 066666600000000000666666060000000006666660000000000066666660000000000666660600000000000060606600600000000000
.
. -ATUNE - PRG -ATUNE - PRG -A.TUNE - DRV - ATUNE - DRV “MODE - DRV
. Mtr Rated Power Rated Speed Auto-Tuning
* -> T1{B= X XXkW .o .> T18l= 1450RPM .o .> 0.00 Hz/ 0.00A .o .> XXX Hz/ X XXA .o .> End
(0.00 ~ 650.00) (0 ~24000) Tuning Ready ? Tune Successful
X XXKW” “1750RPM” Press RUN key LKL 00
| EsC Jll[s] DATA | | ESC JR[s] DATA | | ESC JRil] | DrRUN I F\wo I L NRBIRESET]
el Tuning start ekrani Tuning esnasinda  Bagarili tuning akabinde

Tam tip levhasi géruntilenir ekran yanip séner “End” géruntdlenir

verilerini kurun

Eger Auto-Tuning herhangi sebepten 6tiirii yapilamiyor ise (yliksiiz calistirma olanaksiz vs.), maksimum frekansi ve
gerilimi E1-00 parametrelerinde ayarlayin ve motor verilerini E2-000 parametrelerine maniiel girin.

NOT: Auto-Tuning esnasinda Glivenli Durdurma girisleri kapatiimalidir.

@ Harici Referans Secimi ve Hizlanma/Yavaslama Zamanlari

B Frekans Referansi Segimi (b1-01)

b1-01 parametresini kullanilan frekans referansina gore ayarlaymiz.

b1-01 Referans kaynagi Frekans referansi girisi
. . d1-00 parametrelerindeki frekans referanslarini ayarlaymn ve farkli referans degerleri arasinda
0 Operator klavyesi . NS S
gecis yapmak icin dijital girisleri kullanin.
1 Analog giris Frekans referans sinyalini A1, A2 veya A3 terminaline gore uygulayin.
2 Seri Haberl. RS422/485 portunu kullanarak Seri Haberlesmeler
3 Opsiyon Kart1 Haberlesmeler opsiyon kart1
4 Darbe girisi Bir darbe sirasi sinyali kullanarak RP terminalindeki frekans referansi ayarlayin.
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B Run Komutu Sec¢imi (b1-02)

b1-01 parametresini kullanilan run komutuna gore ayarlaymiz.

b1-02 Referans kaynagi Run komutu girisi
0 Operator klavyesi Operatdrdeki RUN ve STOP tuglar
1 Cok Fonksiyonlu dijital giris | Cok Fonksiyonlu dijital girig
2 Seri Haberl. RS422/485 portunu kullanarak Seri Haberlesmeler
3 Opsiyon Karti Haberlesmeler opsiyon karti

B Hizlanma/ Yavaglama Siireleri ve S-Egrileri

C1-00 parametrelerinde ayarlanabilen dort takim hizlanma ve yavaslama siireleri vardir. C1-01/02, default olarak
etkinlestirilen Hizlanma/Yavaglama siireleridir. Bu siireleri uygulamanin gerektirdigi uygun degerlere ayarlayin.
Gerektigi taktirde S-egrileri, daha yumusak accel/decel baglamasi ve bitmesi i¢in, C2-C100 parametrelerinde
etkinlestirilebilmektedir.

€ Referans ve Galisma Kaynagi
Siiriiciiniin bir KISMI ve bir ENDIREKT modu vardir.

Statu Aciklama
LOCAL Run/ Stop komutu ile frekans referansi, operatér klavyesinde girilir.

b1-02 parametresine girilen Run komutu kaynagi ve b1-01 parametresine girilen frekans referans kaynagi

REMOTE kullanilir.

Eger siiriicii ENDIREKT modunda isletilirse, frekans referansina ait ve run komutuna ait dogru kaynaklarin b1-01/02
parametrelerinde ayarlandigin1 ve siiriiciiniin ENDIREKT modunda bulundugunu garanti ediniz.

LO/RE tusun i¢indeki LED, Run komutunun nereden girilmis olduguna isaret eder.

LO/RE LED Aciklama
ON Run komutu operatérden diizenlenmistir.
OFF Run komutu operatér disinda baska bir kaynaktan diizenlenmistir.
@ 1/0 Kurma
Not: Default ayar fonksiyonlar1 sayfa 73'deki baglanti semasinda goriilebilmektedir.

B Cok Fonksiyonlu Dijital Girigler (H1-00)
Her dijital girigin fonksiyonu H1-OO parametrelerinde atanabilmektedir.
B Cok Fonksiyonlu Dijital Cikislar (H2-010)

Her dijital ¢ikisin fonksiyonu H2-O0O parametrelerinde atanabilmektedir. Bu parametrelerin ayar degerleri 3 rakamdan
olugmakta; ortadaki ve sagdaki rakam fonksiyonu kurmakta olup, sol rakam ¢ikis karakteristiklerini kurmaktadir (0:
secildigi gibi Cikis; 1: Ters ¢ikis).

B Cok Fonksiyonlu Analog Girigler (H3-010)

Her analog girisin fonksiyonu, H3-OOO parametrelerinde atanabilmektedir. Giris A1 ile A3, -10 ila +10 Vdc girisi i¢in
ayarhdir. A2, 4-20 mA girisi i¢in ayarhdir.

NOT: A2 girisine ait giris sinyal diizeyi eger gerilimle akim arasinda anahtarlanirsa, DIP anahtar1 S1'in dogru pozisyonda oldugundan
ve H3-09 parametresinin dogru sekilde kurulmug oldugundan emin olunuz.

NOT: PTC girigi olarak analog giris A3 kullanildigi zaman, DIP svigini PTC olarak ve parametreyi H3-06 = E olarak ayarlayin.
B Cok Fonksiyonlu Analog Cikisglar (H4-010)

H4-00 parametrelerini, analog monitor ¢ikislarinin ¢ikis degerinin kurulmasti igin ve ¢ikis sinyali diizeylerinin
ayarlanmasi i¢in kullanin. Parametre H4-07/08'deki sinyal diizeylerini degistirirken jumper S5'in uygun bigimde
ayarlandigindan emin olunuz.
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5 ilk calistirma

& Test Run

Biitiin parametre ayarlar1 yapildiktan sonra makinenin ¢alistirilmasi i¢in asagidaki adimlar1 uygulayin.

1. Motoru ylksiz olarak galistirin ve tim giris, ¢ikiglar ve dizilerin istenilen bigimde igleyip islemedigini kontrol edin.
2. Yiki motora baglayin.
3. Motoru yiik ile galistirin ve titresim, sarsinti ya da motor sikismasi olmadigindan emin olunuz.

Yukarida listelenen adimlar1 uyguladiktan sonra siiriicii uygulamay1 ¢alistirmaya ve temel fonksiyonlar1 yerine getirmeye
hazir olmalidir. PID kontrolii vb. 6zel kontroller igin Teknik Kilavuza bagvurunuz.
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6 Parametre Tablosu

6

Parametre Tablosu

Bu parametre tablosu en 6nemli parametreleri gosterir.
Default ayarlar kalin tiptedir. Parametrelerin tam listesi
i¢in Teknik Kilavuza bakiniz.

No. Adi Aciklama
Durmada DC
Enjeksiyon Durmada DC Enjeksiyon Frenleme siiresini
b2-04
Frenleme ayarlar.
Siiresi
Hizlanma/ Yavaslama
Cl-01 Hizlanma 0'dan maksimum frekansa hizlanmak i¢in
Siiresi 1 stireyi ayarlar.
C1-02 Yavaglama Maksimum frekanstan 0'a yavaglamak i¢in
Siiresi 1 slireyi ayarlar.
C1-03 ila 3;3}1:;?22; Hizlanma/Yavaglama siireler 2 ila 4'i
C1-08 Siiresi 2 ila 4 ayarlar (C1-01/02 gibi ayarl).
Hizlanma
C2-01 | Startta S-Egrisi | Hizlanma baslangicinda S-egrisi.
Karakteristigi
Hizlanma
bitiminde e .
C2-02 T Hizlanma bitiminde S-egrisi.
S-Egrisi
Karakteristigi
Yavaglama
C2-03 l;e_l;lgagfilcmda Yavaslama baslangicinda S-egrisi.
Karakteristigi
Yavaglama
C2-04 ;‘iggrli? Yavaslama sonunda S-egrisi.
Karakteristigi
Slip Kompanzasyonu
Slip Motor 1 i¢in kullanilan motor slip
C3-01 | Kompanzasyo | kompanzasyon fonksiyonu i¢in kazanci
nu Kazanci ayarlar.
Slip
Kompanzasyo .. .
sz b | Mo el iy konpanso
Gecikme ’
Siiresi
Tork Kompanzasyonu
Otomatik tork (gerilim) boost fonksiyonu
Tork . ..
icin kazanci ayarlar ve daha iyi baglatma
C4-01 | Kompanzasyon o R
Kazanct to.rk'unun tiretilmesi igin yardim eder. Motor
1 i¢in kullanilir.
Slip
C4-02 K(?mp ANZASYON Tork kompanzasyonu filtre siiresini ayarlar.
Primer
Gecikme Siiresi
Tasiyici Frekansi
0: Sabit tork uygulamalari icin Agir
C6-01 Siiriicti Gorev | Gorev (HD).

Secimi

1: Degisken tork uygulamalar1 i¢in Normal
Gorev (ND).

No. | Adi Aciklama
Baslangic Parametreleri
0: A1-01 ile A1-04"i goriin ve ayarlayn.
U0O-00 parametreleri de
goriilebilmektedir.
Erisim Diizeyi | 1: Kullanici Parametreleri (kullanici
Al1-01 . . . .
Secimi tarafindan segilen bir parametre setine
erisim, A2-01 ila A2-32)
2: ileri Erisim (biitiin parametrelerin
goriillmesi ve ayarlanmasi i¢in erisim)
0: V/f Kontrolii
1: PG ile V/f Kontrolii
2: Ag¢ik Cevrimli Vektor Kontrolii
Kontrol 3: Kapali Cevrimli Vektor Kontrolii
A1-02 Metodu Segimi 5: PM'ye ait .A(;lk Cevrimli Vektor Kontrolii
6: PM'ye ait lleri Agik Cevrimli Vektor
Kontrolii
7: PM'ye ait Kapali Cevrimli Vektor
Kontrolii
0: Baslangi¢c yok
1110: Kullanici Baslangici (parametre
Baslangic degerleri, parametre 02-03 kullanilarak
A1-03 Parametreleri belleklenmeli)
2220: 2 kablolu baglangic
3330: 3 kablolu baglangig¢
5550: oPE04 error sifirlama
Calistirma Modu Segimi
0: Dijital operator
Frekans 1: Analog giris terminalleri
b1-01 | Referans 2: MEMOBUS/Modbus haberlesmeleri
Secimi 1 3: Opsiyon PCB
4: Darbe girisi (terminal RP)
Run 0: Di.j.i.tal ol?efatér ' .
b1-02 | Komut Segimi 1: Dijital giris terminalleri '
| 2: MEMOBUS/Modbus haberlesmeleri
3: Opsiyon PCB
0: Durmak i¢in ramp
1: Kaydirarak durdurmak i¢in
b1-03 Dugng Metodu 2: Durmak i¢in DC Enjeksiyon Frenleme
Secimi . .
3: Timer ile coast
9: Basit Pozisyonlama Durmasi
b1-04 Geri Calistirma| 0: Geri ¢calisma etkin.
Se¢imi 1: Geri ¢aligma etkin degil.
Faz Diizeni 0: Standart .
bl-14 .. 1: Faz diizenini anahtarla (motorun yoniinii
Sec¢imi . ..
tersine gevirir)
DC Enjeksiyon Frenleme
DC Enjeksiyon | "Durmak i¢in ramp" (b1-03 = 0) se¢ilmis
b2-01 | Frenleme Start | oldugunda, DC Enjeksiyon Frenlemenin
Frekansi baslayacag frekansi ayarlar.
b2-02 DC Enjeksiyon | Siiriicii anma akiminin bir yiizdesi olarak
Frenleme Akimi | DC Enjeksiyon Frenleme akimini ayarlar.
Kalkista DC Kalkigta DC Enjeksiyon Frenleme (CLV/
b2-03 Enjeksiyon PM'de iken Sifir Hiz Kontrolii) siiresini
Frenleme ayarlar. 0.00 saniye olarak ayarlandiginda
Siiresi etkin degildir.
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6 Parametre Tablosu

No. Adi Aciklama No. Adi Aciklama
1: 2,0 kHz F2-03 Motor Yiiksiiz- | Motor i¢in yiiksiiz akimi1 ayarlar.
2:5,0kHz Akim Auto-Tuning esnasinda otomatik olarak ayarlanir.
3:8,0 kHz Motor Motor kutuplarinin sayisini ayarlar.
4:10,0 kHz E2-04 | Kutuplarinin | Auto-Tuning esnasinda otomatik olarak
5:12,5 kHz Sayist ayarlanir.
Tastyict 6 15’9 kHz s Motor Fazdan-faza motor rezistansini ayarlar.
Co-02 Frekans Secimi T: SWTng PWMI (¥s%t%leb%l%r ses 1) E2-05 | Hattan-Hatta | Auto-Tuning esnasinda otomatik olarak
M 3. Swing PWM2 (isitilebilir ses 2 £
9: Swmg PWMS (IS}t%leb%l}r ses 3) Rezistans ayarlanir.
- Wing ( SUICOTIL 5e8 ) Motor kagak endiiktansindan otiirii gerilim
A: Swing PWM4 (Isitilebilir ses 4) e e
oo . - .. Motor Kagak | diisiimiinii, motor anma geriliminin bir
B ila E: Herhangi ayar miimkiin degil E2-06 Endiikt iizdesi olarak lar. Auto-Tuni
F: Kullanict tanimli (C6-03'den C6-05'e nauitans | yuzdesi olarak ayariar. Aufo-tuning
L esnasinda otomatik olarak ayarlanir.
kadar belirlenir) _ -
Frekans Referans: Cok Fonksiyonlu Dijital Girigler
41-01 ila Frekans Siiriicii i¢in frekans referansi ayarlar. gOkk vonl
Referansi Parametre 01-03 tarafindan ayar iiniteleri . onksiyonlu
di-16 . o H1-01 ila| Dijital Giris . . .
lila16 belirlenir. H1-08 | Terminali S1 Terminaller S1 ila S8 fonksiyonunu seger.
d1-17 ;(fvlf snhlz Jog frekans referansi ayarlar. Parametre ila S8 Fonksiyon
cxans 01-03 tarafindan ayar iiniteleri belirlenir. Segimi
Referansi . : :
Motor 1 igin V/f Sekii Not: Baslica fonksiyonlar tablonun sonunda listelenir.
B ¢ e giic bes] el Cok Fonksiyonlu Dijital Cikiglar
: ;; flz;?rrnn;lrdelrgug eslemesi gerilimine Terminal M 12
UYART! Siiriicii giris gerilimi (motor H2-01 M2. fo.nks1yon Role ¢ikist M1-M2 i¢in fonksiyonu ayarlar.
E1-01 Giris Gerilimi | gerilimi degil), siiriiciiye ait koruyucu secl@l
Ayarn ozelliklerin dogru sekilde galigmast i¢in E1- Terminal M3' ) o _
01'de ayarlanmalidir. Bunun yapilmamast, H2-02 M4. fans1yon Role ¢ikist M3-M4 i¢in fonksiyonu ayarlar.
ekipmanin zarar gérmesi ve/veya 6liim ya seeimt
da kisilerin yaralanmasina neden olabilir. Terminal M5-
E1.04 Maksimum Bu parametreler yalnizea E1-03, F'ye H2-03 M6. fopksiyon Role ¢ikist M5-M6 igin fonksiyonu ayarlar.
Cikis Frekansi | ayarlandigi zaman uygulanabilir. segimi
Maksimum Lineer V/f karakteristiklerinin ayarlanmasi Watt-saat sayac1 segili iiniteler ile arttig1
E1-05 Gerilim icin E1-07 ve E1-09 i¢in ayn1 degerleri zaman 200 ms'lik bir darbe sinyali ¢ikartir.
ayarlayin. Bu durumda, E1-08'a ait ayar Watt Saati 0: 0.1 kWh iiniteler
E1-06 | Baz Frekans | gikkate alinmaz. Dort frekansin bu kurallara| | H2-06 | Cikis Unitesi | 1: 1 kWh iiniteler
Orta Cikis uygun sekilde ayarlanmasini saglayin: Secimi 2: 10 kWh iiniteler
E1-07 Frekansi E1-09 R<E1-07 <E1-06 ~£ E1-11 =£ E1- 3: 100 kWh iiniteler
04 4: 1000 kWh tuniteler
Orta Cikis - ; ;
E1-08 | Frekansi Cikis Gerilimi (V) Not: Baslica fonksiyonlar tablonun sonunda listelenir.
Gerilimi o Cok Fonksiyonlu Analog Girigler
Minimum Ciis Terminal AL 6 510 1o v
E1-09 Cikis Frekanst H3-01 | Sinyal Diizeyi 1:~10ila 10 V
— Se¢imi ’
Minimum
E1-10 | Cikis Frekans: E1-08 Terminal Al
Gerilimi o H3-02 | Fonksiyon Terminal Al'in fonksiyonunu ayarlar.
i I ! ‘ L Se¢imi
E1-09 E:e-g:nsE(1l—-|g;3 E1-11 E1-04 H3.03 | Terminal Al Terg}ingl.Al‘Qe 10V girildiginde H3-02'de
Not: Bazi parametreler, kontrol moduna Kazang Ayan | segili girig degerinin diizeyini ayarlar.
bagl olarak kullanilamayabilir. H3-04 Terminal A1l Terminal Al'de 0 V girildiginde H3-02'de
* E1-07, E1-08 ve E-10 yalnizca agagidaki Bias Ayar1 secili girig degerinin diizeyini ayarlar.
E1-13 | Baz Gerilim kontrol modlarinda kullanilabilir: V/f Terminal A3 0: 0ila 10V
Kontrol, V/file PG, A¢ik Cevrimli Vektor. H3-05 | Sinyal Diizeyi :0ra
« E1-11, E1-12 ve E-13 yalnizca asagidaki Secimi 1:-10ila 10 V
kontrol modlarinda kullanilabilir: V/f Terminal A3
Kontrol, V/file PG’,A‘??k Cevrimli H3-06 | Fonksiyon Terminal A3"{in fonksiyonunu ayarlar.
Vektor, Kapali Cevrimli Vektor. Secimi
Motor 1 Parametreleri : ; 1 T 206"
Motor tip lovhastn tam yiik akamuns, Am H3-07 Terminal A3 Ter}n.mgl'A3 ({e 1.0.V g.%rlldl.g{nde H3-06'da
Motor Anma p ; , AP Kazang Ayar1 | segili giris degerinin diizeyini ayarlar.
E2-01 | i olarak ’f‘garllaf- lf“to'lT“mng esnasinda ia.0g | Terminal A3 | Terminal A3'de 0V girildiginde H3-06'da
otomatik olarak ayarlanr. Bias Ayari secili girig degerinin diizeyini ayarlar.
F2-02 Motor Anma | Motor anma slipi ayarlar. Auto-Tuning
Slip ( Kayma ) | esnasinda otomatik olarak ayarlanir.
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6 Parametre Tablosu

Bias ( Sapma )

No. Adi Aciklama No. Adi Aciklama
0:0ilal10V Cok
1:-10ila 10V Fonksiyonlu s
Terminal A2 | 2: 4ila 20 mA H4-07 Analog Cikis (1) ?11012;1;013]\/
H3-09 | Sinyal Diizeyi | 3: 0 ila 20 mA Terminali FM 2: 4ila 20 mA
Seg¢imi Not: Giris terminali A2'nin bir akim veya Sinyal Diizey '
bir gerilim giris sinyaline ayarlamak i¢in Seg¢imi
DIP svi¢ S1'i kullanin. Cok
Terminal A2 Fonksiyonlu 0: 0ila 10V
H3-10 | Fonksiyon Terminal A2'nin fonksiyonunu ayarlar. H4-08 Analog Cikis 1? 10ila 10V
Se¢imi Terminali AM | .~ .
. — . . . 12:4ila20mA
Terminal A2 Terminal A2'de 10 V (20 mA) girildiginde Sln}.lal.DUZeyl
H3-11 Keazan a Avart H3-10'da secili giris degerinin diizeyini Se¢imi
¢y ayarlar. Darbe Girig Ayari (Frek.)
Te'rmlnal A2 T?r,ml.r,la.ll A2de 0 \,/ © veya 4. IT‘A) o chlr'be strast H6-01'de secili degerin %100'ine esit olan
H3-12 | Bias ( Sapma ) | girildiginde H3-10'da secili giris degerinin He6-02 | Giris . R
. - terminal RP giris sinyal frekansini ayarlar.
Ayari diizeyini ayarlar. Olgekleme
Analog Giris | Terminaller A1, A2 ve A3 igin bir primer Darbe sirast H6-02'de ayarli deger ile bir frekans
H3-13 | Filtre Siiresi gecikme filtre siiresi sabitini ayarlar. Parazit H6-03 Giris Kazanct girildiginde H6-01'de secili degerin
Sabiti filtrelemesi i¢in kullanilir. $ diizeyini ayarlar.
Analog giris etkin” (H1-LIL = C) i¢in Darbe strast | 11 irildiginde H6-01'de secili degerin
programlanan bir dijital giris H6-04 | Giris Bias ( .
: e . .. diizeyini ayarlar.
etkinlestirildigi zaman, hangi analog giris sapma )
N terminallerinin .etkinlenecegini belirler. Darbe Gikis Ayari
Analgg G}HS 1 Sadece Term%nal Al Darbe Katart Darbe katar1 monitor ¢ikis fonksiyonu
H3-14 Terr.mnah. _ 2: Sadece Terrn¥nal A2 c (UO-00'n O-00 pargasinin degerini)
Etkin Se¢imi | 3: Sadece Terminaller Al ve A2 H6-06 | Monitor secer
4: Sadece Terminal A3 Segimi Ornek: U5-01 segmek igin 501 ayarlayin.
5: Terminaller A1 ve A3 o -
6: Terminaller A2 ve A3 Monitér degeri %100 oldugu zaman,
. . . Darbe Katar1 | terminal MP ¢ikis sinyal frekansini ayarlar.
7: Tiim terminaller etkin
. i H6-07 | Monitor Darbe katar1 monitor ¢ikisinin ¢ikig
Cok Fonksiyonlu Analog Girigler Olgekleme frekansina esit olmasi i¢in H6-06'y1 102'ye
lgor]:k vonl Cok fonksiyonlu analog ¢ikis terminali FM ve H6-07'yi 0'a ayarlayin.
A‘I’lal S yglk? icinden ¢ikartilacak verileri seger. Motor Korumasi
H4-01 Termoiﬁali FI\S;I Istenen monitér parametresini, UO-O100'de 0: Etkin degil
Monitor kullanilabilen rakamlara ayarlayin. 1: Genel amach motor (standart fan
Secimi Sozgelimi, U1-03 i¢in "103" girin. sogutmalr)
¢ 2: 1:10'luk bir hiz aralig ile siiriiciiye uygun
Cok X motor
FonkSIyonlu Terminal FM'de’ Seg]h monitor degerinin Motor ASII'I 3: 1:100'lik bir hiz arallgl ile vektor motoru
H4-02 Anal(?g les %100'iine esit olan sinyal diizeyini ayarlar. L1-01 | Yiik Korumasi | 4: Degisken torklu PM motoru
Terminali FM Se¢imi 5: Sabit tork kontrollii PM motoru
Kazanci 6: Genel amacli motor (50 Hz)
Cok . L1-01'de asir1 yiik etkin olsa bile birden
Fonksiyonlu Terminal FM'de, segili monitor degerinin fazla motor kullanildiginda siiriicii koruma
H4-03 Analog C.lkls %0'1na Cslt Olan’sinyal duzeylnl ayarlar. saglamayabilir. L1-01 ila 01 ayarlayln ve
Terminali FM her motora ayr1 termal role monte edin.
Bias ( Sapma )
Cok L1-02 ‘1\;1.91:012 Asir Motor termal asir1 yiik korumasi (oL1)
. Cok fonksiyonlu analog gikis terminali AM ) uk borumast | . esini avarlar
Fonksiyonlu | .7 > Siiresi suresini ayariar.
Analog Ciki i¢inden ¢ikartilacak verileri seger. urest )
H4-04 T rmiﬁ f AI?/I Istenen monitdr parametresini, UOJ-O0'de Stall (sikisma) Onleme
l\/fonitéarl kullanilabilen rakamlara ayarlayim. 0: Etkin degil.
Secimi Sozgelimi, U1-03 i¢in "103" girin. 1: Genel ama¢. Akim, 1.3-02 ayarinin
¢ Hizlanma iizerinde oldugu siirece hizlanma
Cok . L3-01 esnasinda duraklatilir.
Fonksiyonlu Terminal FM'de, secili monitor degerinin sikisma 2: Akalli. L3-02 diizeyini agsmaksizin olast
H4-05 Analog C_lkls %0"na esit olan Sinyal duzeynn ayarlar. Onleme Se@lml en kisa siirede hizlandirin.
Terminali AM Not: OLV/PM kullanildiginda ayar 2
Kazanci kullanilamaz.
Cok 4 Hizlanma
H4-06 20“]1(51}’0“11(‘1 Terminal AM ¢ikis sinyaline eklenen bias L3-02 eﬁsnasmda Stall | L3-01 = 1 veya 2 oldugunda kullanilir.
B halog C_l 13 degerini ayarlar. Onleme %100, siiriicli anma akimina esittir.
Terminali AM Diizeyi
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No. Adi Aciklama No. Adi Aciklama
0: Etkin degil. Aktif yavaslama degerinde Motor i¢in yiiksiiz akimi ayarlar.
yavaglama. Bir ov hatas1 meydana gelebilir. Motor kapasitesini T1-02 ve motor anma
1: Genel amac. DC bara gerilimi, Stall Motor Yiiksiiz | akimini T1-04 olarak ayarladiktan sonra bu
Onleme diizeyini astif1 zaman yavaslama T1-09 Akim parametre, standart bir 4 kutuplu
duraklatilir. (Duragan YASKAWA motoru i¢in yiiksiiz akimi
2: Akall. ov hatalari 6nlenirken Auto-Tuning) | otomatik olarak gésterecektir. Motor test
olabildigince hizli bigimde yavaslayin. raporunda belirtildigi sekilde yiiksiiz akim1
3: Frenleme direnci ile Stall Onleme. giriniz.
Yavaglama = —
esnasinda Yavaglama esnasinda Stall Onleme, Motor anma slipi (Kaymay1 ) ayarlar.
L3-04 dinamik frenleme ile koordineli olarak Motor kapasitesini T1-02'ye ayarladiktan
sikisma Kinleni Motor Anma .
Onleme Secimi etkinlenir. Slin ( K. sonra bu parametre, standart bir 4 kutuplu
4: Asir1 Uyarilma Yavaslamasi. Motor akist| | T1-10 Dlp ( ayma ) | YASKAWA motoru icin motor slipi
yiikselirken yavaslar. (Aultlcr)a%iiin ) otomatik olarak gosterecektir. Motor slipi,
5: Asirt Uyarilma Yavaslamasi 2. DC bara £ | motor test raporunda belirtildigi sekilde
gerilimine gore yavaslama degerini giriniz.
ayarla?‘n- Enerji Tasarruf katsayisini belirlemek igin
6: Etkm Clkﬂls akimina ve DCV bgrg Giig kaybini ayarlar.
gerilimine gore yavaslama degerini T1-11 Motor gii¢ Gii¢ devredildigi zaman deger E2-10'a
ayarla?/arak ?/avaslar. i Kaybi (motor demir kayb1) ayarlanir. T1-02
0: Etkin degil. Siirlicti ayarli bir frekanst.a. degistirilirse motor kapasitesine uygun
caligir. Agur yiik hiz kaybina neden olabilir. girilen bir default degeri goriintiilenir.
Calisma 1: Yavaslama siiresi 1. Sikisma ( durma ) _
L3.05 | esnasinda Onleme yiiriitiiliirken C1-02'ye ayarh Monitor Aciklama
Sikigmay1 yavaslama siiresini kullanir. U1-01 Frekans Referans1 (Hz)
Onleme Secimi| 2: Yavaslama siiresi 2. Stkisma ( durma ) U1-02 | Cikis Frekansi (Hz)
Onlerrlle yiiri.i.tiili'frlfekn 51—042‘e ayarlt U103 | Cikis Akimi (A)
1 yavaglama siiresini kullanir. U1-05 | Motor Hizt (Hz)
Galisma U1-06 | Cikis Gerilimi Referansi (Vac)
esnasinda , . o
13-06 | Sikigma L3-05, 1 veya 2'ye ayarlandiginda etkindir. U1-07 | DC Bara Gerilimi (Vdc)
Onleme %100, siiriicii anma akimina esittir. U1-08 Cikis Giici (kW)
Diizeyi U1-09 | Tork Referansi (motor anma torkunun %'si)
Endiiksiyon Motor Auto-Tuning Girig terminal statiisiinii goriintiiler.
0: Doner Auto-Tuning _
1: Duragan Auto-Tuning 1 U1 - 10_00000000L o
2: Hattan-Hatta Rezistans icin duragan L 1 (Et)glrtrilir?;%] etkin)
Auto-Tuning . . 1 Dijital girig 2
3: V/f Kontrolii i¢in déner Auto-Tuning (terminal S2 etkin)
. (Enerji Tasarruflart ve Hiz Kestirimi Hiz 1 Diiital giris 3
T1-01 gﬁ)tg_;:niﬁig Aramast igin gereklidir) (terminal S3 etkin)
¢ 4: Duragan Auto-Tuning 2 Ul-10 1 Diital girig 4
- . o s (terminal S4 etkin)
8: Duragan Tuning (Duragan Tuning'den o
.. y . 1 Diiital giris 5
once Doner Auto-Tuning uygulayin) (terminal S5 etkin)
9: ASR Kazang Tuning (ASR Kazang Auto- 1 Diital giris 6
Tuning'den 6nce Doner Auto-Tuning (terminal S6 etkin)
uygulayin) 1 Dijal giris 7~
Motor Anma | Motor anma giiciinii, motor tip levhasi (t?rmm?ll ST etkin)
T1-02 . . . .. . 1 Diital giris 8
Giicii iizerinde belirlendigi sekilde ayarlar. (terminal S8 etkin)
T1-03 Mot‘o.r Apma Motf)r anma.gerlll'rril.lnl, rpotor tip levhast Cikis terminal statiisingi gorintiler.
Gerilimi iizerinde belirlendigi sekilde ayarlar.
T1-04 Motor Anma | Motor anma akimini, motor tip levhast U1 - 11=00000000
Akimi iizerinde belirlendigi sekilde ayarlar. S~ L1 Goklu Fonksiyon
T1-05 Motor Baz Motorun anma frekansini, motor tip levhasi (?g'rﬁli,%r ;ﬁ 1-M2)
Frekansi iizerinde belirlendigi sekilde ayarlar. 1 Goklu Fonksiyon
Motor Ul-11 Dijital Gikis
T1-06 | Kutuplarnmn Motor kutuplarinin sayisini, motor tip (terminal M3-M4)
S p levhasi tizerinde belirlendigi sekilde ayarlar. 1 gfj’lgf gﬁ(r:;s'yon
ayist (terminal M5-Ms)
T1-07 Motor Baz Motorun anma hizini, motor tip levhast Kullaniimiyor
Hiz1 iizerinde belirlendigi sekilde ayarlar. Hata Rolesi
Devir Bagina | Kullanilan PG i¢in devir basina darbelerin (terminal mmg Ziﬂf‘)"
T1-08 | Darbelerin PG | sayisini ayarlar (darbe {ireteci veya
Sayist enkoder).
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6 Parametre Tablosu

Monitor Agiklama [g{; DO Aciklama
Siiriicli caligtirma statiisiinii dogrular. ¢
F Tanimsiz modu (Terminal kullanilmadigi zaman ayarlidir)
U1 - 12=00000000 14 Hata sifirlama (ON'a getirildigi zaman sifirlar)
L
L 1 Run esnasinda 20ile 2F Harici hata; Giris modu: N.O. kontak / N.C. kontak,
1 Sifir hiz esnasinda Algilama modu: Normal ¢aligma/galistirma esnasinda
1 ReV esnasinda Dijital Cikis Fonksiyonu Segimleri
Ul-12 1 Hata sifirlama sinyal ) $ 'y ¢ _
girisi esnasinda 0 Calisma esnasinda (Aktif: Caligma komutu aktiftir veya
1 Hiz agree esnasinda gerilim ¢ikist vardir)
1 Surict hazir 1 Sifir Hiz
1 Alarm algilama esnasinda 2 Hiz Uyumu 1
1 Hata algilama esnasinda 6 Stiriici Hazir
Ul-13 | Terminal Al Giris Diizeyi E Hata
U1_14 Term?nal A2 GTS Dljzey? F Tanimsiz mod
- ermina Ty uZen 10 Ikincil hata (Alarm) (ON: Alarm goriintiilenir)

Ul-15 | Terminal A3 Giris Diizeyi

Ul-16 | Yumusak baslangi¢ akabinde Cikis Frekansi

Ul-18 oPE Hata Parametresi

Ul-24 | Girig Darbe Monitorii

Hata izi

U2-01 Akim Hatasi

U2-02 | Onceki Hata

U2-03 Onceki Hatada Frekans Referanst

U2-04 Onceki Hatada Cikis Frekansi

U2-05 Onceki Hatada Cikis Akimi

U2-06 | Onceki Hatada Motor Hizi

U2-07 | Onceki Hatada Cikis Gerilimi

U2-08 | Onceki Hatada DC Bara Gerilimi

U2-09 Onceki Hatada Cikis Giicii

U2-10 Onceki Hatada Tork Referansi

U2-11 Onceki Hatada Giris Terminal Durumu
U2-12 | Onceki Hatada Cikis Terminal Durumu
U2-13 Onceki Hatada Siiriicii Calistirma Statiisii
U2-14 Onceki Hatada Kiimiilatif Calistirma Siiresi
U2-15 Onceki Hatada Yumusak baslatma Hizi
U2-16 | Onceki Hatada Motor g-Ekseni Akimi
U2-17 | Onceki Hatada Motor d-Ekseni Akimi
U2-20 | Onceki Hatada Sogutucu Sicakligi

Hata Tarihgesi
U[?Lo_hila 1.'den 4.'ye En Son Hata
Ul?}-3051 (i)la 5.'den 10.'ya En Son Hata
Ué} 1_11 Ai‘la 1. ila 4. En Son Hatada Kiimiilatif Caligtirma Siiresi
U[3J3 1_52 (‘1)1a 5.ila 10. En Son Hatada Kiimiilatif Calistirma Siiresi

NOT: Asagidaki hatalar, hata giinliigiine kaydedilmez.
CPF00 ila 03, Uvl ve Uv2

Ds'g_o Aciklama
Dijital Giris Fonksiyonu Segimleri

3 Cok adiml1 hiz referans1 1

Cok adiml1 hiz referansi 2
5 Cok adiml1 hiz referansi 3

Jog referans se¢imi (¢ok adimli hiz referansindan daha
6 yiiksek oncelik)
7 Hizlanma/Yavaglama siiresi se¢imi 1
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7 Sorun Giderme

7

Sorun Giderme

@ Genel Hata ve Alarmlar

Hatalar ve alarmlar, siiriicli igindeki veya makine igindeki sorunlara isaret eder.

Bir alarm, veri ekranindaki bir kod yoluyla ve yanip sénen ALM LED!'i ile belirtilmektedir. Siiriicii ¢ikis1 zorunlu olarak

kapatilmaz.

Bir hata, veri ekranindaki bir kod yoluyla ve aktif durumundaki ALM LED!'i ile belirtilmektedir. Siiriicii ¢ikig1 her zaman
derhal kapatilir ve motor durmak i¢in bosa birakilir (coast to stop).

Bir alarm1 gidermek ya da bir hatayi sifirlamak i¢in, nedeninin izini siiriin ve operatordeki Sifirlama tusuna basarak veya
giic beslemesini anahtarlayarak giderin veya sifirlaym.

Burada yalnizca en 6nemli alarmlar ve hatalar siralanir. Liitfen tam liste i¢in Teknik Kilavuza bakiniz.

Hbb

giivenli bigimde durduruldu ve motor start edilemiyor.

Dijital Operator | AL | FLT Neden Diizeltme Islemi
Base Block o :taailtllll?l 2?36 bli(r)iCkli) n;(lill}l]ronsulir(lilli :ital flllntsll:r;ien birine |, Dijital girisler fonksiyonu se¢imini kontrol edin.
bb komutlirmlpkibu? etrﬁez ' - 818 « Ust kontrol birimi sekansini kontrol edin.
e e |0k ool i
Kontrol Hatas o |- Yﬁl}: atalseti asir biiviiktiir ’ * Tork limitini en uygun ayara getirin (L7-01'den L7-
CF JacTl aslil DUy b, 04'c kadar).
¢ Tork limiti agir1 diistiktiir. . .
« Motor parametreleri yanlistir. * Motor parametrelerini kontrol edin.
Kont;{o;tlsselvreﬁ « Siiriicii gii¢ beslemesini anahtarlayin.
CPFO2 - QO | Siiriictiniin kontrol devresinde bir sorun var. * Siiriiciiyii baglatin.
CPF24 * Hata tekrar olusursa siiriiciiyli degistirin.
. * Terminal panosunun baglantilarinin diizgiin bigimde
Kontrol Devresi yapilip, yapilmadigim kontrol edin.
Hatas O | Kontrol panosuna bagli terminal panosu yoktur. * Terminal panosunu baglantilarini sokiin ve
CPF25 baglantilar1 yeniden yapin.
* Siiriiciiyli degistirin.
Sifirlama
yapilamiyor ©) Bir ¢aligtirma komutu etkinken, Giris hatasi sifirlandi. | Calistirma komutunu kapatin ve siirlicliyii sifirlaym.
CrST
Opsiyonda Harici Bir opsiyon kart1 yoluyla iist kontrol birimi tarafindan ) H-at.?n}n}ledemm glderlp, hatayr sifirlaymn ve
Hata 9 1 9 | harici bir hata tetiklendi stirticityl tekrar start edin,
EFO ' » Ust kontrol birimi programini kontrol edin.
g
Harici Hata 500 ms'den daha uzun sgrehgme, bir ileri ve gent * Sekans1 kontrol edin ve ileri ile geri girigin ayni
@) komutu eszamanli girildi. Bu alarm ¢alisan bir motoru -
EF durdurur zamanda ayarlanmamasini saglayn.
Harici Hatalar « S1 ile S8 dijital girislerinden biri yoluyla harici bir |+ Aygitin EF'yi tetiklemesinin nedenini bulunuz.
EF1 - EF8 o | O devre tarafindan bir hata tetiklendi. Nedeni giderin ve hatayi sifirlayin.
« Dijital girislerin ayar1 yanlistir. « Dijital girislere atanan fonksiyonlar: kontrol edin.
’ Toprya k lfaqak akimy, siiriiciilerin anma gikig akiminimn | Cikis baglantilarini ve motoru kisa devre veya arizali
Toprak Hatasi %350'sini ast1. e . o
GF Q « Kablo veva motor valitimi arzahdir yalitim i¢in kontrol edin. Arizali pargalar1 degistirin.
4o vey Y o * Tasiyici frekansini azaltin.
» Siiriicii ¢ikisinda asir1 kagak kapasite var.

» Ust kontrol biriminin emniyet aygitinin siiriiciiyii
neden durdurdugunu kontrol edin. Nedeni giderin ve
tekrar baglatin.

Giivenli Durdurma o Her iki Giivenli Durdurma girisi agiktir. Siiriicii ¢ikist |+ Baglantilari kontrol edin.

+ ISO13849-1, Kategori 3 PLd ve IEC61508, SIL2 igin
veya siiriiciiyli durdurmak i¢in Giivenli Durdurma
fonksiyonu kullanilmiyor ise HC, H1, H2 terminalleri
birbirine baglanmalidir.
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Dijital Operator | AL | FLT Neden Diizeltme iglemi
Siiriicii ¢ikisi, yalniz Giivenli Durdurma giriglerinden
biri agikken durduruldu. (normal olarak her iki giris + Ust kontrol birimine ait baglantilar1 kontrol edin ve
Giivenli Durdurma sinyali H1 ve H2 agik olmalidir) kontrol birimi tarafindan her iki sinyalin dogru
Hatast o * Bir giris igeriden arizalidir ve harici sinyal sekilde ayarlandigindan emin olun.
HbbF giderildiginde bile kapanmuyor. * Eger sinyaller dogru sekilde ayarlanirsa ve alarm
» Ust kontrol birimi tarafindan yalniz bir giris kaybolmazsa siiriiciiyili degistirin.
kapatiliyor.
. - * Motor baglantisini kontrol edin.
Cikig Faz1 Kaybi C,l,k,l,s Fablosu bagl degil veya motor sargist hasarhdir. | Siiriicii ve motordaki biitlin terminal vidalarinin
O | Siiriicii ¢ikiginda gevsek kablolar var. . . - .
PF o o v diizgiin sekilde sikilmig oldugundan emin olun.
Motor fazla kiigiiktiir (siiriicli akiminin %5'inden az). o s .
* Motor ve siiriicli kapasitesini kontrol edin.
Siiriicii ¢ikis tarafinda kisa devre veya toprak hatasi var - Cikas ba%g!antllarlm ve 'motoru kisa devre Vey?. arnlz-ah
.. 4 yalitim i¢in kontrol edin. Arizali pargalar degistirin.
Asir akim Yiik fazla agirdir. « Makinevi hasarl - .
.. . akineyi hasarlar (takimlar vb.) i¢in kontrol edin ve
O | Hizlanma/Yavaslama stireleri fazla kisadur. .
oC . . arizali pargalari degistirin.
Yanlig motor verileri veya V/f sekil ayarlari var. I .
Cikista manyetik bir kontaktor anahtarlandi * Stiriicii parametre ayarlarint kontrol edin.
3 y ’ * Cikis kontaktor sekansini kontrol edin.
. - . . * Cevre sicakligimi kontrol edin ve gerektigi takdirde
Sogutucunun Asirt gg?ﬁ;{:gﬁgéﬁia yiiksektir. sogutucu aygitlar monte edin.
Isinmast O | O £ . S * Siiriictiniin sogutma fanini kontrol edin.
Sogutucu kirlendi. - . .
oH ya oH1 Sogutucuya giden hava akimi engelleniyor. * Sogutucuyu temizleyin.
£ vae & yor * Sogutucunun etrafindaki hava akimini kontrol edin.
- o * Motor yiikiinii azaltin.
Motor Asir1 Motor yl{ku f.e.lZl? ag1fd.1.r. S » Motoru harici sogutma sistemi ile kullanin ve L1-
Yiiklendi Motor, agir yiik ile diisiik hizda isletiliyor. . .
O] P . 01'den parametre degerini ayarlaym.
Hizlanma/Yavaslama dongii siireleri fazla kisadir. .
oL1 Motor anma akimi ayar1 yanlistir. * Sckans kontrol edin.
yar yamistr. * Anma akim ayarini kontrol edin.
* Yiikii kontrol edin.
Stirticii Asirt Yiik fazla agirdir. * Yiikii kullanmak i¢in siiriiciiniin yeterli biiyiikliikte
Yiiklendi Q | Siiriicii kapasitesi fazla kiigiiktiir. oldugundan emin olun.
oL2 Diisiik hizda ¢ok fazla tork var. * Asin yiik yetenegi diisiik hizlarda azaltiliyor. Yiikii
azaltin veya siiriicii biiylikligiini artirin.
* Yavaglama siiresini artirin.
e . - * Parameter
DC bara ger1}1m1. fazla yikseldi, L3-04 yoluyla sikigma dnlemeyi etkinlestirin.
Yavaslama siiresi fazla kisadir. . . W _
. . . ..  Frenleme direncinin ve frenleme iinitesinin dogru
DC Asirt Gerilim Sikigma 6nleme etkin degil. . N
Q o e ; sekilde caligmasini saglayiniz.
ov Frenleme iinitesi / direnci arizali. . .
, . .. * Motor parametre ayarlarini kontrol edin ve tork ile
OLV'de dengesiz motor kontrolii. N
. . T kayma kompanzasyonunu gerektigi sekilde ayarlayin.
Fazla yiiksek girig gerilimi. . P .
* Giig beslemesi geriliminin, siiriicli spesifikasyonlarina
uygun olmasini saglayimiz.
Girig Faz1 Kaybt G%qs gerilimi du§u§g veya fa? dﬁ:ngesmhg1 var. . G}.lgnbeslememm k(.).ntrol.eQH‘l. ) ‘
O | Giris fazlarindan biri kaybedildi. « Biitiin kablolarin diizenli bigimde dogru terminallere
LF S . - .
Siiriicti girisinde gevsek kablolar var. sabitlendiginden emin olun.
Frenleme Giic bes] -
Transistorii Hatasi QO | Dahili frenleme transistorii arizalidir. u§ besfemestiut and Ea¥, aym- -
rr » Hata tekrar olusursa siiriiciiyii degistirin.
Termistor
Kesiliyor O | O | Motor termistorii diizglin bigimde bagh degil. Termistor baglantisini kontrol edin.
THo
- .. DC ba.rat icindeki %ertl im, diisiik gerilim algilama  Giig beslemesini kontrol edin.
DC Diisiik Gerilim diizeyinin altina diistii (L2-05). . . . . -
o O] .. . L .. .. |* Gii¢ beslemesinin yeterince gii¢lii oldugundan
Uv1 Glig beslemesi arizalandi veya bir giris faz1 kaybedildi. ;
. . emin olun.
Glig beslemesi ¢ok zayiftir.
Kontrol Birimi Siiriiciiniin kontrol birimi gii¢ beslemesi gerilimi fazla | Siirticti giiciinii anahtarlaym. Hatanin
Disiik Gerilimi @) diisiiktiir gue & tekrarlanmadigini kontrol edin.
Uv2 $ ’ * Hata olusmaya devam ederse siiriiciiyii degistirin.
DC Sarj Devresi « Siiriicii giiciinii anahtarlayin. Hatanin
Hatasi QO | DC bara ait sarj devresi arizalidir. tekrarlanmadigini kontrol edin.
Uv3

» Hata tekrar olusursa siiriiciiyii degistirin.
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€ Operator Programlama Hatalari

Uygulanamaz bir parametre ayarlandiginda veya miinferit bir parametre ayar1 uygunsuz ise bir Operatdr Programlama
Hatasi (oPE) olusur. Bir oPE hatasi goriintiilenirse, U1-18 (oPE hata sabiti) goriintiilemek icin ENTER butonuna basiniz.
Bu monitdr, oPE hatasina neden olan parametreyi ekrana verecektir.

Dijital Operator Neden Diizeltme Islemi
oPEO1 Siiriicii kapasitesi, 02/04'te ayarli degerle eslesmiyor. 02-04'teki degeri diizeltin.
oPEO02 Parametreler, izin verilen ayar araliginin diginda ayarlandi. Parametreleri uygun degerlere ayarlaymiz.

Cok fonksiyonlu kontak girisleri H1-01'den H1-08'e kadar

ters bir ayar atandi.

» Ayni fonksiyon iki girise atandi. ("Harici hata" ve

oPE03 "Kullanilmaz" harigtir) * Dogru olmayan ayarlar diizeltin.

* Bagka giris fonksiyonlarinin ayarin1 gerektiren giris * Daha fazla ayrint1 i¢in Teknik Kilavuza bakiniz.
fonksiyonlar1 tek olarak ayarlandi.

* Eszamanl kullanilmasina izin verilmeyen giris
fonksiyonlar1 ayarlandi.

* Caligma komutu kaynagi (b1-02) veya frekans referansi

kaynag (b1-01) 3'e ayarlanmis, fakat herhangi opsiyon kart: | _ . .
oPEO5 monte edilmenis. Gereken opsiyon karti monte edin.

* Frekans referans kaynagi, darbe girisine ayarlanmis, fakat * b1-01 ve b1-02'ye ayarh degerleri diizeltin.

H6-01 "0" degildir.
Coklu fonksiyon analog girisleri H3-02, H3-10 ve PID
fonksiyonlar1 ¢akistyor.
oPEO7 » H3-02 ile H3-10 ayn1 degere ayarlidir. (0 ve F ayarlar1 * Dogru olmayan ayarlar diizeltin.
harigtir) * Daha fazla ayrint1 i¢in Teknik Kilavuza bakiniz.
* PID fonksiyonlari, her iki analog girise ve darbe girisine
ayni1 anda atandi.

Segili kontrol modunda kullanilamayan bir fonksiyon + Dogru olmayan ayarlart diizeltin.

oPE08 a}:a{lar}dl. (Kf)r.ltml modu degisikliginden sonra * Daha fazla ayrint1 i¢in Teknik Kilavuza bakiniz.
goriintiilenebilir)
oPE10 V£ sekli dogru degildir. » V/f sekil ayarlarimi kontrol edin.

Daha fazla ayrint1 i¢in Teknik Kilavuza bakiniz.

Online Tuning, OLV (A1-02 = 2)'de etkin iken asagidaki ayar
hatalarindan biri olustu.
» E2-02, orijinal fabrika ayar degerinin %30'unun altina

oPE18 ayarlands 155212:1(;2,1 r1152-03 ve E2-06'nin dogru degerlere ayarlanmasini
» E2-06, orijinal fabrika ayar degerinin %50'sinin altina £ayin.
ayarland1
* E2-03=0
€ Auto-Tuning Hatalari
Dijital Operator Neden Diizeltme islemi
Motor veri hatasi
Er-01 Motor giris degerleri gegerli degildir. (Orn. baz frekansi ve | Degerleri yeniden girin ve Auto-Tuning'i tekrarlayin.
baz hiz uymuyor).
Kigiik Hata * Baglantilar1 kontrol edin.
Er-02 « Baglant1 hatal1. * Yiikii kontrol edin. Her zaman Auto-Tuning'i motora yiik
* Yiik fazla agirdir. bagl degil iken uygulayin.
Er-03 STOP butonuna basildi ve Auto-Tuning iptal edildi. Auto-Tuning'i tekrarlayin.
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Dijital Operator Neden Diizeltme iglemi
Direng hatast

* Deger yanlis girilmis.

* Auto tuning verilen zaman dilimini ast1.
* Hesaplanan degerler aralik digindadir.

Er-04

Yiiksiiz Akim Hatas1
* Dogru olmayan deger girildi.
Er-05 . o
* Auto tuning fazla uzun siirdi.
* Hesaplanan degerler aralik disindadir.

Girig degerlerini kontrol edin.
Baglantilar1 kontrol edin.
Degerleri yeniden girin ve Auto-Tuning'i tekrarlayn.

Nominal Kayma Hatas1

* Yanlis deger girildi.

* Auto tuning verilen zaman dilimini ast1.
* Hesaplanan degerler aralik digindadir.

Er-08

Hizlanma siiresi C1-01'1 artirin.

Tork limitleri L7-01 ile L7-02'yi kontrol edin.
Hizlanma siiresi (C1-01)"1 arttirin.

Miimkiinse yiikii kesin.

Hizlanma hatasi
Motor belirlenen hizlanma siiresinde hizlanamadi.

Motor hiz hatasi.
Er-11 Tork referansi fazla yiiksek.

Akim algilama hatasi

Er-09

Baglantilar1 kontrol edin.
* Bir veya biitiin ¢ikis fazlar1 kaybedildi. Siirlici anma degerinin motora uygun oldugundan emin olun.
Er-12 * Akim ya fazla diisiiktiir veya siiriicliniin anma degerini Yiiki kontrol edin. (Auto-Tuning yiik bagli olmadan
aslyor. ylirtitiilmiis olmalidir.)
+ Akim sensorleri hatalidir. Siirticiiyii degistirin.

Biitlin baglantilar1 kontrol edin ve hatalar1 diizeltin.

Kagak Endiiktans Hatast * Auto-Tuning i¢in T1-04'e girilen motor anma akim degerini
Er-13 Siiriicli kagak endiiktans i¢in 300 sn igerisinde tuning iki kere kontrol edin.
yapmakta basarisizdir. * Motor tip levhasinda yazan motor anma akim degerini
kontrol edin ve dogru degeri girin.
Asirt V/f Ayart

* Tork referanst Auto-Tuning esnasinda %20'yi ast1. V/fsekil ayarini kontrol edin.

End1 * Hesaplanan yiiksiiz akim, motor anma akiminin %80'inin ’ YUk bagl.l ollm.adan Auto-Tunlng uygulay.m.'.
o . * Giris verilerini kontrol edin ve Auto-Tuning'i tekrarlayn.
istiindedir.
Motor dimlr gekgd flkkd Zygunhiglli zlafrn i aralik * Girig degerlerini kontrol edin.
End2 » Hesaplanan gekirdek doygunluk degerleri aralt * Motor baglantilarini kontrol edin.
disindadur, * Yiik bagli olmadan Auto-Tuning uygulayin
* Dogru olmayan deger girildi. '
End3 Anma akimi alarmi Girig degerlerini kontrol edin ve tuning'i tekrarlayin.
 Auto-Tuning i¢in girilen degerlerin dogru oldugundan emin
Kayma Ayar1 Hesaplama Hatas1 olun.
End4 Hesaplanan kayma izin verilebilir araligin digindadir. * Onun yerine Doner Auto-Tuning uygulaym. Miimkiin
degilse, ikinci olarak duragan tuning'i deneyin.
Direng Tuning Hatast . Aqto-Tuning islemi i¢in girilen degerleri iki kere kontrol
End5 Hesaplanan direng degeri izin verilebilir araligin digindadir edin.
" |+ Motor ve motor kablosu hatalarin1 kontrol edin.
Kagak Endiiktans Alarmi1
End6 Hesaplanan kagak endiiktans degeri izin verilebilir araligin | Auto-Tuning islemi i¢in girilen degerleri iki kere kontrol edin.
disindadir.
Yiiksiiz Akim Alarmi
* Girilen yiiksiiz akim degeri izin verilebilir araligin « Hatali motor baglantilarini kontrol edin ve diizeltin.
End7 disinda.  Auto-Tuning islemi igin girilen degerleri iki kere kontrol
* Auto-Tuning sonucunda motor anma akiminin %5'inden edin.
daha az ¢ikt1.
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8 Guvenli Durdurma Girisi Fonksiyonu

€ Spesifikasyonlar

ISO13849-1 Cat. 3 PLd, IEC61508 SIL2'ye gore iki Giivenli Durdurma girisi ve bir EDM

Girisler / Cikislar ¢ikigi.

Cahistirma Siiresi Girisin agilmasindan siiriiciiniin ¢ikis durmasina kadar siire 1 ms'den azdir.
Diisiik Talep Hiz1 | PFD = 5.15E-5

Basarisizhik Thtimali Yiiksek veya Siirekli
Talep Hiz1

PFH = 1.2E*

Giivenli Durdurma 6zelligi, ISO13849-1 ile tanimlanan performans diizeyi d (PLd)'ye ait

Performans Diizeyi olan (EDM'den DC buna dahildir) tiim sartlar1 yerine getirmektedir.

€ Uyarilar

TEHLIKE! Givenli Durdurma fonksiyonunun uygun olmayan bicimde kullaniimasi ciddi yaralanmaya, hatta 6liime neden olabilir.
Gilivenli Durdurma fonksiyonunu kullanan biitiin sistemin veya makine grubunun glivenlik sartlarina uyumlu olmasini saglayiniz.
Glvenli Durdurma fonksiyonu bir makineye ait glivenlik sistemine uygulandiginda, ilgili glivenlik normlarina (6rn., EN954/ISO 13849,
IEC61508, EN/IEC62061,...) uygunlugunun garanti edilmesine yénelik olarak biitiin sistem igin eksiksiz bir risk degerlendirmesi
gergeklestiriimelidir.

TEHLIKE! Bir PM motoru kullanildigi zaman strticii ¢ikisi, Glivenli Durdurma fonksiyonu yoluyla durdurulmus olsa dabhi iki ¢ikis
transistériiniin arizalanmasi, motor sargisinin igerisinden akim gegmesine yol agabilmekte, 180 derecelik bir maksimum agida
(elektriksel olarak) bir rotor hareketiyle sonucglanabilmektedir. Glivenli Durdurma fonksiyonunu kullanirken béyle bir durumun ilgili
uygulamanin givenligini etkilemediginden emin olunuz. Endiiksiyon motorlarinda bu s6z konusu olmamaktadir.

TEHLIKE! Giivenli Durdurma fonksiyonu siiriicii ¢ikisini kapatabilmesine ragmen, siriicliniin glic beslemesini kesmez ve sliriiciiniin
cikisini giristen elektriksel olarak ayirmaz. Sirtictiniin giris tarafinda oldugu gibi, sirtictiniin ¢ikis tarafinda da bakim veya montaj isleri
yaparken daima sdriictiniin glic beslemesini kapatiniz.

TEHLIKE! Giivenli Durdurma girislerini kullandidinizda, sevkiyat éncesinde monte edilmis olan H1, H2 ve HC terminallerinin
arasindaki kablo baglantilarinin séktilmis oldugundan emin olunuz. Bunun uygulanmamasi, Givenli Durdurma devresinin dogru
sekilde ¢alismasini engelleyecektir ve yaralanma ve hatta 6liime neden olabilecektir.

TEHLIKE! Biitiin emniyet ézellikleri (Glivenli Durdurma dahil olmak (izere) giinliik olarak ve periyodik olarak denetlenmelidir. Eger
sistem normal bigimde ¢alismiyor ise ciddi bir kigisel yaralanma riski vardir.

TEHLIKE! Givenli Durdurma giriginin baglanmasi, muayene ve bakiminin yapilmasi i¢in sadece sdrticl, kullanma kilavuzu ve
emniyet standartlarinda tam bilgi sahibi kalifiyeli bir teknisyen géreviendirilmelidir.

NOT: NOT 1: H1 ve H2 terminal girisleri agildigi an, sliriicii ¢ikisinin tamamen kapanmasi 1 ms slirmektedir. H1 ve H2 terminallerinin
devreye alinmasi i¢in ayarlanan sekans, strticti ¢ikisinin dogru sekilde kesintiye ugratiimasina yénelik olarak her iki terminalin en az 1
ms slresince agik kalmasini saglamalidir.

NOT: NOT 2: Giivenli Durdurma Monitérii (¢ikis terminaller DM+ ile DM-) yalnizca Glivenli Durdurma statiisiiniin denetlenmesi veya
Glvenli Durdurma giriglerinde bir islev bozuklugunun tespit edilmesi amaciyla kullaniimalidir. Monitér ¢ikisi glivenli bir ¢ikig olarak
gérilmemelidir.

NOT: NOT 3: Giivenli Durdurma fonksiyonlari kullanildiginda yalniz EMC Filtre Kurulumu sayfa 15'de tavsiye edilen EMC
filtreleri kullanilmalidir.

€ Giivenli Durdurma Fonksiyonunun Kullaniimasi

Giivenli Durdurma girisleri, IEC61800-5-2 geregi tanimlanan "Gilivenli Tork Kapali" ile uyumlu olarak bir durdurma
fonksiyonu saglar. Giivenli Durdurma girisleri; ISO13849-1, Kategori 3 PLd ve IEC61508, SIL2 sartlarinin yerine
getirilmesi i¢in tasarlanmaistir.

Hata algilamasina yonelik bir Giivenli Durdurma Durum Monitdrii de emniyet devresinin iginde temin edilir.

B Giivenli Durdurma Devresi

Giivenli Durdurma devresi, ¢ikis transistorlerini bloke edebilen bagimsiz iki giris kanalindan olusmaktadir. Buna ek
olarak, iki giris kanalinin statiisiinii gdsteren bir denetim (monitoring) kanalini temin eder.

Giris dahili gii¢c beslemesini ya da harici bir gii¢ beslemesini kullanabilir. Dahili ya da harici gii¢ beslemesi ile birlikte
Sink (Tiiketici) veya Source (Kaynak) arasinda se¢im yapmak i¢in terminal panosundaki jumper S3'ii kullaniniz.

Giivenli Durdurma terminallerinin durumunu denetlemek igin tek bir fotokublor ¢ikist mevcuttur. Bu ¢ikisi kullanirken
sinyal spesifikasyonlar i¢cin Bakynyz Kontrol Devresi Terminal Fonksiyonlar: sayfa 18.
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Ana Gug
o, v

Guvenlik Rolesi veya é o 24V Kontrol

PLC ile giivenlik HC AN Devresi
islevselligi H o = Bt
B~ S
Guvenlik S - -
A Cikiglar Jumper S3 Ayar: = =

Geri bildirim KAYNAK

@ Gate Block 1 ‘ H
N Gug Modalu P
—f##={—{ [cate Block 2

£ oot
X@H@i

B Siirici Cikisini Durdurma ve Etkinlestirme ("Giivenli Tork Kapali")

Asagidaki sema ile Giivenli Durdurma giriginin ¢aligmasi gosterilmektedir.

Motor durmak

Cikis Frekansi icin coast
Guvenli Durdurma
etkinligini kaldirmak igin
A Run Komutu verilmeli ~ Striicti calismaya
/ hazir
Run Komutu  Run | Stop
o - OFF (Guvenli

H1, H2 Girisi ~ ON (Guvenli Durdurma etkinlestirildi) |

Durdurma off) ‘
Surtcu Gikisi - Normal calistirma Guvenli Tork Off X Baseblock (Guvenli Degil!)

"Giivenli Tork Kapali" Durumuna Girme

Her bir Giivenli Durdurma girisi veya her iki giris agik oldugunda, motor torku, siiriicii ¢ikisi kesilerek kapatilir. Eger
Guvenli Durdurma girigleri agilmadan 6nce motor ¢aligiyorsa, parametre b1-03'de ayarlanan durdurma metodundan
bagimsiz olarak motor durmak i¢in bosa birakilacaktir ( coast ).

"Giivenli Tork Kapali" durumunun yalnizca Giivenli Durdurma fonksiyonu kullanilarak gerceklestirilebildigine dikkat
ediniz. Calisma komutunun giderilmesi siirliciiyli durdurur ve ¢ikisi kapatir (baseblock), fakat "Giivenli Tork Kapali"
durumunu olusturmaz.

Not: Normal ¢alistirma esnasinda kontrolsiiz bir durusu 6nlemek i¢in Giivenli Durdurma girislerinin 6ncelikle motor tamamen
durdugu zaman agildigindan emin olun.

Guvenli Durdurma sonunda Normal Calistirmaya D6nme

Giivenli Durdurma fonksiyonunun etkinligi yalnizca bir ¢alistirma komutu aktif degilken kaldirilabilir.

Durus esnasinda Giivenli Durdurma etkinlestirildiginde normal galistirmaya devam edilmesi i¢in her iki Giivenli
Durdurma giriginin agilmasi (demek ki "Giivenli Tork Kapali" etkinliginin kaldirilmais) yeterli olmaktadir.

Calisma esnasinda Giivenli Durdurma etkinlestirilmis oldugunda, siiriiciiyii yeniden baslatabilmek i¢in 6nce ¢aligma
komutunun kaldirilmasi ve sonra Giivenli Durdurma girislerinin agilmasi gereklidir.

B Giivenli Durdurma Monitor Cikisi Fonksiyonu ve Dijital Operator Ekrani

Asagidaki tablo, Giivenli Durdurma girislerine bagli olarak siiriicii ¢ikisint ve Giivenli Durdurma monitdr durumunu
aciklar.

Giivenli Durdurma Girigi Durumu

Giivenli Durdurma

Durum Monitorii, Siirlici Cikis Durum Dijital Operator Ekran
Giris 1, H1-HC Giris 2, H2-HC oM DM uriicd Gikis Durumu | Dijital Op !
Giivenli durduruldu, .
OFF OFF OFF "Gitvenli Tork Kapalt" Hbb (yanip soner)
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8 Giivenli Durdurma Girisi Fonksiyonu

Giivenli Durdurma Girisi Durumu Giivenli Durdurma
Durum Monitortii, Siirticli Cikis Durumu | Dijital Operator Ekrani
Giris 1, H1-HC Giris 2, H2-HC DM+ - DM, Ciks SIS
Giivenli durduruldu, .
ON OFF ON "Giivenli Tork Kapalt" HbbF (yanip soner)
Giivenli durduruldu, .
OFF ON ON "Giivenli Tork Kapalt" HbbF (yanip soner)
ON ON ON Basebloc"l’l:;‘llfmak o Normal ekran

Givenli Durdurma Durum Monitoru

Giivenli Durdurma monitdr ¢ikisi (terminaller DM+ ile DM-) ile siiriicii bir glivenlik statiisii geribesleme sinyali saglar.
Bu sinyal, emniyet devresinin arizalanmasi halinde "Giivenli Tork Kapali" durumunun terk edilmesini yasaklamak
amactyla, Giivenli Durdurma girislerini (PLC veya bir giivenlik rolesi) kontrol eden aygit tarafindan okunmalidir. Bu
fonksiyon konusunda ayrmtilar i¢in emniyet aygitinin kullanma kilavuzuna basvurunuz.

Dijital Operator Ekrani

Her iki Giivenli Durdurma girisi a¢ik oldugunda dijital operator ekraninda Hbb yanip sénecektir.

Giivenli durdurma kanallarindan biri kapali (off) iken digeri agik ise, emniyet devresinde veya siiriictide bir probleme
isaret etmek i¢in ekranda HbbF yanip sonecektir. Bu ekran, eger Giivenli Durdurma devresi dogru sekilde kullanilirsa
normal kosullar altinda goriintiilenmemelidir. Olas1 hatalari ¢6zmek i¢in Bakynyz Genel Hata ve Alarmlar sayfa 32.
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9 UL Standartlari

€ UL Standartlari Uyumlulugu

UL/cUL igareti, Birlesik Devletler ve Kanada'daki iiriinlere uygulanir. Bu isaret, UL tarafindan iiriin testi ve
degerlendirmesinin ger¢eklestirilmis oldugunu ve {iriin emniyetine dair baglayici standartlarin yerine getirildiginin
saptandigini gosterir. Bir liriiniin UL sertifikasyonunu almasi i¢in o {iriiniin i¢erisindeki tiim bilesenlerinin de UL
sertifikasyonunu almasi sarttir.

c(UL)us
LISTED

UL/cUL isareti
Bu siiriicii UL508C sayili1 UL standard1 geregi test edilmis olup UL sartlarina uyumludur. Asagida agiklanan kosullar, bu
stiriiciiyii bagka ekipmanlar ile kullanirken uyumlulugun muhafaza edilmesi i¢in yerine getirilmelidir:

Not: Siiriiciiniin kurulmus oldugu panele veya dolaba giren hava 450 C veya daha diisiik ise, CIMR-A04A 1200 modeli UL
uyumludur. Daha fazla bilgi i¢in en yakin YASKAWA temsilciniz veya satis ofisimiz ile baglanti kurunuz.

B Kurulum Alani

Siirliciiyii, kirlenme derecesi 2 (UL standards) {istiinde olan bir alana kurmayiniz.

B Ana Devre Terminal Baglantisi

YASKAWA biitiin siiriicii modellerinde kapali-gevrimli sikistirmali (crimp) terminallerin kullanilmasini tavsiye eder.
UL/cUL onay1, CIMR-ADO2A0110 ile 2A0415 ve 4A0058 ile 4A1200 modellerinde siiriictiniin ana devre terminalleri
baglanirken, kapali-gevrimli sikistirmali terminallerin kullanimimi 6ngdérmektedir. Sikistirma (crimping) igin sadece
terminal iireticisinin 6nerdigi aletleri kullaniniz.

YASKAWA, asagidaki tablolarda listelenen tel kalinliklarini tavsiye eder. Dogru tel kalinliklarint segmek icin yerel
yonetmeliklere bakiniz.

Not: @ isareti, koruyucu topraklama baglantisina yonelik terminalleri gosterir. (IEC60417-5019'de tanimlanmistir)
Topraklama empedansi;
200 V: 100 Q veya daha az
400 V: 10 Q veya daha az

Avrupa ve Cin igin <7> A.B.D. igin <2> Asya igin <3> Sikma
Model Terminal Onerilen |Uygulanabilir Onerilen [Uygulanabilirl Onerilen |[Uygulanabilir, Vida Torku
CIMR-AL] Kalinlk Kalinlk Kalinhk Kalinhk Kalinlik Kalinik | Ebadi |\ T i )
mm?2 mm? AWG, kcmil | AWG, kcmil mm? mm?2
R/L1, S/L2, T/L3 25 2,5ila 6 14 14ila 10 2 2ilas,5
UITL, VIT2, Wi 2.5 2,51la 6 14 14ila 10 2 2ilas,5
oone |3 12ila 1,5
2A0010 | L. +2 - 2,5ila 6 - 14 la 10 2 2iass | M |a06ila133)
B1, B2 - 2,5ila6 - 14ila 10 2 2ilas,5
@ 25 25ila6 10 14 ila 10 2 2ilas,5
R/L1, S/L2, T/L3 2.5 2,51la 6 12 14ila 10 2 2ilas,5
UITL, ViT2, Wi 2.5 2,51la 6 14 14ila 10 2 2ilas,5 )
280012 |- mg | L2ials
- +1,+2 — 2,5ila 6 - 14ila 10 2 2ila5,5 (10,6 ila 13,3)
Bl, B2 - 25ila6 - 14 ila 10 2 2ilas,5
@ 2.5 2,51la 6 10 14ila 10 3.5 2ilas,5
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Avrupa ve Cin igin <7> A.B.D. igin <2> Asya igin <3> Sikma
Model T Onerilen |Uygulanabilif Onerilen [Uygulanabilif Onerilen [Uygulanabilir| Vida R
CIMR-AL] Kalinlik Kalinhk Kalinlk Kalinlik Kalinhk Kalinik | Ebadr |\ oS i
mm?2 mm?2 AWG, kcmil | AWG, kcmil mm?2 mm?2
R/L1, S/L2, T/L3 4 2,5ila 6 10 12 ila 10 5.5 3,5ila 5,5
%TLV/TZ’ W/ 25 25ila 6 10 12 ila 10 35 3,5ila 5,5 s
,~1al,
2A0021 — +1,+2 — 4ila 6 — 12 ila 10 5.5 3,5ila 5,5 M4 (10,6 ila 13,3)
B1, B2 - 2,5i1la 6 - 14 ila 10 2 2ila 5,5
D 4 4ila6 10 12 ila 10 35 3,5ila 5,5
R/L1, S/L2, T/L3 6 4ilal6 8 10ila 6 14 5,5i1la 14
ITJéTl’ ViT2, Wi 6 4ila 16 8 10ila 6 8 ssilatd || 12115
: : : (10,6 ila 13,3)
2A0030 |-, +1,+2 - 6ila 16 - 10ila 6 14 5,51la 14
B1, B2 — 4ila6 — 14 ila 10 3.5 2ila 5,5
© 6 6ila 10 8 10ila 8 5.5 55ila8 | Ms (1727113212552 )
R/L1, S/L2, T/L3 10 6ila 16 6 8ila 6 14 14
}EZTI’ VIT2, W/ 10 6ila 16 8 8ila 6 14 8ila 14 M4 1,2ila 1,5
(10,6 ila 13,3)
2A0040 |, +1,+2 - 16 — 6 14 14
BI1, B2 — 4ila 6 - 12 ila 10 55 3,5ila 5,5
© 10 Gila 10 8 10ila 8 5.5 55ila8 | M5 (1727113212552 3
R/L1, S/L2, T/L3 16 16 ila 25 4 6ila4 22 14 ila 22
U/T1, V/T2, W/ . . . 4ila6
T3 16 16 ila 25 4 6ila4 14 14 ila 22 M6 (354 ila 53,1)
— 41+ _ i _ i i
2A0056 , 1, +2 16 ila 25 6ila4 22 14 ila 22 ——
Bl, B2 - Gila 10 - 10ila 6 14 55ilald | M5 (17715;52 )
. . . 4ila 6
(@) 16 10ila 16 6 8ila 6 8 8ila 14 M6 (35.4 ila 53.1)
R/L1, S/L2, T/L3 25 16 ila 25 3 4ila3 30 22 ila 30
U/T1, V/T2, W/ . . . 9ilall
T3 16 16 1ila 25 3 4ila3 22 14 ila 30 M8 (79.7 ila 97.4)
41+ _ — - .
2A0069 , 1, +2 25 4ila3 30 22 ila 30 ——
B1, B2 - 10ila 16 - 8 ila 6 14 8 ila 14 M5 (17711?a§2 3
. . . 4ila6
(@) 16 16ila 25 6 6ilad 8 8ila22 M6 (354 ila 53,1)
R/L1, S/L2, T/L3 35 25 ila 35 2 3ila2 38 30ila 38
U/T1, V/T2, W/ . . . 9ilall
T3 25 25 ila 35 2 3ila2 30 22 ila 38 M8 (797 ila 97,4)
2A0081 — +1,4+2 - 25ila 35 - 3ila2 38 30 ila 38 s
BI, B2 - 16 - 6 14 14 M5 (17713352 3
. . . 4ila6
(@) 16 16 ila 25 6 6ila4 14 14 ila 22 M6 (354 ila 53,1
R/L1, S/L2, T/L3 35 251ila 50 1/0 3ila1/0 38 30 ila 50
U/TL, V/T2, W/ 35 251ila 50 1/0 3ila1/0 38 30 ila 50 )
2A0110 |13 M8 9ila 11
<> — +1 — 35ila 50 — 2ila 1/0 60 38 ila 60 (79,7 ila 97,4)
B1, B2 — 16 ila 50 — 6ila 1/0 22 14 ila 50
(@) 16 16 ila 25 6 6ila4 14 14 ila 38
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Avrupa ve Cin i¢in <7>

A.B.D. igin <2>

Asya igin <3>

- = = g Sikma
Model ; Oneril Uygulanabilir] Oneril Uygulanabilir, Oneril Uygulanabilir| Vida
Terminal nerilen |Uygulanabili Onerilen |Uygulanabilir, Onerilen (Uygulanabilir Torku
CIMR-AL] Kalinlik Kalinlik Kalinlik Kalinlk Kalinlik Kalinlik | Ebad |\ T i )
mm?2 mm?2 AWG, kcmil | AWG, kcmil mm?2 mm?2
R/LL, S/L2, T/L3 50 35 ila 70 2/0 1 ila 2/0 60 50 ila 60
%Tl’ VIT2, Wi 50 35 ila 70 200 1 ila 2/0 60 S0ila60 | | 18ila23
2A0138 . . : (159 ila 204)
0 — +1 - 50 ila 70 - 1/0 ila 3/0 80 60 ila 80
Bl, B2 - 25 ila 70 - 4ila 2/0 30 22 ila 60
. 9ila 11
o 25 25 4 4 2 2ila38 | M8 | o7t
R/LL, S/L2, T/L3 70 50 ila 95 40 2/0 ila 4/0 80 60 ila 100
ITZTL VIT2, Wi 70 50 ila 95 4/0 3/0 ila 4/0 80 60 ila 100 18 ila 23
159 ila 204
2Ag41>69 B - 35 ila 95 - Tia40 | 50%x2p | 501100 | mio | (13012209
3 _ 50 ila 95 _ 1/0 ila 4/0 60 50 ila 100
. , . 9ila 11
(@) 35 251ila 35 4 4ila2 22 22 ila 60 (79,7 ila 97.4)
RILL, S/L2, T/L3 95 7011295 | 1/ORx2P | 1/0ila2/0 100 80 ila 100
%Tl’ VIT2, Wi 95 7011295 | 1/0Rx2P | 10ila2/0 | S0Rx2P | 50ila60 18ila 23
159 ila 204
2A0211 17 B 35 ila 95 - 2400 | 50%<2p | s0i100 | mio | (*712209
3 - 50 ila 95 - 1/0 ila 4/0 80 60 ila 100
. . . 9ila 11
o 50 25 ila 50 4 4ila 1/0 2 22 ila 60 P
R/ILL, S/L2, T/L3| 95Wx2P | 95ila150 | 3/0 Wx2P | 3/0ila300 | 80 \x2P | 38ila 150
U/TL, V/T2, W/ . . . 32 ila 40
9’ 9 g g
ol 959x 2P | 95ilal50 | 3ORx2P | 30ila300 | B0Wx2P | 3BilalS0 | MI2 | il
2A0250 | — +1 - 70 ila 150 - 3/0i1a300 | 80 Rx 2P | 80ila 150
R _ 35 ila 150 _ 2ila300 | 80%x2p | 30ila1so | mio | 8123
(159 ila 204)
© 95 95 ila 150 3 3 ila 300 2 22ila150 | MI2 (2‘; ﬁz ‘3“5) "
RILL, S/L2, T/L3| 95Wx2P | 95ila150 | 4/0 Rx2P | 3/0ila300 | 80 Rx2P | 70ila 150
U/TL, V/T2, W/ . . A 32 ila 40
b bl s s
ol 959 2P | 95ila150 | 309x2P | 30ila300 | SOWx2P | T0ila200 | MI2 | it
2A0312 |-, +1 - 70 ila 150 - 3/0i1a300 | 150 Rx 2P | 80ila 150
R I - 70 ila 150 - 30012300 | 80Mx2P | 80ila1s0 | mio | 8223
(159 ila 204)
. _ . 32 ila 40
o 95 95 ila 150 2 2 ila 300 38 3ila 150 | MI2 | e tel
R/LL, S/L2, T/L3 240 95ila300 | 250 Wx 2P | 4/0ila600 | 100 Rx2P | 80 ila 325
U/TL, V/T2, W/ . . . 32 ila 40
9’ 9 g g
ol 240 95112300 | 4092 | 4/0ila600 | 100Rx2P | 80ila325 | MI2 | il
2A0360 | — +1 - 125 ila 300 _ 250112 600 | 150 Rx 2P | 125 ila 325
R _ 70 ila 300 _ 30ila600 | S09x2P | 80ila32s | mio | 81223
(159 ila 204)
. . . 32 ila 40
o 120 120 ila 240 1 1 ila 350 38 38ila200 | MI2 | oliete,
R/LL, S/L2, T/L3 | 120 ®x 2P | 95ila300 | 350 Rx 2P | 250ila 600 | 125 Rx 2P | 100 ila 325
U/TL, V/T2, W/ . . . 32 ila 40
b bl s s
ol 300 95ila300 | 3009x 2P | 300ila 600 | 125Rx2P | 125ila325 | MI2 | eiieto
2A0415 |-, +1 - 150 ila 300 - 300 ila 600 | 200 Rx 2P | 150 ila 325
4> . . ) 18 ila 23
3 - 70 ila 300 - 30ila600 | 1009x2P | 80ila325 | MIO | (coitsl
o 120 120 ila 240 1 1 ila 350 60 6012200 | MI12 (2§§ ﬁz ;‘2 "

<1> Burada listelenen kalinliklar Avrupa ve Cin'de kullanim i¢indir.
<2> Burada listelenen kalinliklar Birlesik Devletler'de kullanim igindir.
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<3> Burada listelenen kalinliklar Cin hari¢ Asya'da kullanim i¢indir.

<4> CIMR-AO2A0110 ila 4A0415 siiriicti modelleri, UL/cUL uyumu i¢in kapali ¢gevrimli sikistirmali terminallerin kullanilmasini

gerektirmektedir. Sikistirma (crimping) i¢in sadece terminal {ireticisinin 6nerdigi aletleri kullaniniz.

Not: Bu baglantilar1 yapmak i¢in sikigtirmali yalitimli terminaller veya yalitimli boru sistemleri kullaniniz. Kablolar, 75°C siirekli
maksimum izin verilen sicaklikta 600 V UL onayli vinil kilifli yalitima sahip olmalidir. Cevre sicakligi 40°C iizerinde
olmamalidir.
Avrupa ve Cin igin <7> A.B.D. igin <2> Asya icin <3> Sikma
Model Terminal Onerilen |Uygulanabilirf Onerilen [Uygulanabilirf Onerilen [Uygulanabilir Vida Torku
CIMR-AL] Kalinlik Kalinlk Kalinlik Kalinlik Kalinlk Kalinik | Ebadt |\ S i )
mm?2 mm?2 AWG, kcmil | AWG, kcmil mm?2 mm?2
R/L1, S/L2, T/L3 2.5 2,5ila 6 14 14ila 10 2 2ilas,5
UIT1, VIT2, W/ 2.5 2,5ila 6 14 14ila 10 2 2ilas,5 .
4A0002 | T3 M4 | 12ilals
4A0004 | +1,+2 - 2,5ila6 - 14 ila 10 2 2ila5,5 (10,6 ila 13,3)
B1, B2 - 2,5ila 6 - 14 ila 10 2 2ila5,5
@) 2.5 2,5ila 4 12 14ila 12 2 2ilas,5
R/L1, S/L2, T/L3 2.5 2,5ila 6 14 14ila 10 2 2ilas,5
4A0005 }rj?/)Tl’ VT2, Wi 2.5 2,5ila 6 14 141ila 10 2 2ilas,5 TR
4A0007 . . . M4 i
4A0009 | > *tL+2 - 2,5ila 6 - 14 ila 10 2 2ila5,5 (10,6 ila 13,3)
B1, B2 - 2,5ila 6 - 14ila 10 2 2ilas,5
@) 2.5 2,5ila 6 10 141ila 10 3.5 2ilas,5
R/L1, S/L2, T/L3 2.5 2,5ila 6 12 14 ila 10 2 2ila5,5
U/TL, VIT2, W/ 2.5 2,5ila 6 14 14 ila 10 2 2ila5,5 )
ano0t [ Mg | L2ilals
- +1,+2 - 2,5ila 6 - 14 ila 10 2 2ila5,5 (10,6 ila 13,3)
B1, B2 - 2,5ila 6 - 141ila 10 2 2ilas,5
@ 2.5 2,5ila 6 10 14 ila 10 3.5 2ila5,5
R/L1, S/L2, T/L3 2.5 2,5ilal6 10 12ila6 3.5 2ila 14
UITL, VIT2, Wi 2.5 2,5ila 16 10 12ila6 3.5 2ila 14 1,2ila 1,5
3 M4 (10’6 il 1’3 3)
ila
4A0018 |, +1,+2 - 4ilal6 - 12ila 6 3.5 2ila 14 ’ ’
BI1, B2 - 4ila6 - 12 ila 10 2 2ila5,5
. . . 2ila2,5
@) 2.5 2,5ila 6 10 141ila 10 3.5 2ilas,5 M5 (17,7 ila 22,1)
R/L1, S/L2, T/L3 4 2,5ila 16 10 101ila 6 5.5 3,5ila 14
U/TL, V/T2, W/ 4 2,5ila 16 10 10ila 6 5.5 3,5ila 14 1,21la 1,5
B Mé 10,6 i1 13.3)
11a
4A0023 |, +1,+2 - 4ila 16 - 12ila6 5.5 3,5ila 14 ’ ’
B1, B2 — 4ila6 — 12ila 10 2 2ilas,5
&) 4 4ila6 10 12ila 10 3.5 3,5ilas,5 M5 2ila2,5
’ ’ ’ (17,7 ila 22,1)
R/L1, S/L2, T/L3 6 6ila 16 8 8ila6 14 5,5ila 14
U/T1, VIT2, W/ . . . 2ila2,5
T3 6 6ila 16 8 10ila 6 8 5,5ila 8 M5 (17.7 ila 22,1
4A0031 — +1,+2 — 6ila 16 - 10ila 6 14 5,5ila 14 s
. . . ila 2,
B1, B2 - 6ila 10 - 10ila 8 3.5 2ila8 M5 (17.7ila 22.1)
@ 6 6ila 10 8 10ila 8 5.5 5,5ila 8 M6 4ila 6
’ ’ (35,4 ila 53,1)
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Avrupa ve Cin i¢in <7>

A.B.D. igin <2>

Asya igin <3>

= = = . Sikma
Model i Onerilen |Uygulanabilirl Onerilen |Uygulanabilirf Onerilen |Uygulanabilir| Vida
Terminal nerilen |Uygulanabilirf Onerilen |Uygulanabilir Onerilen |Uygulanabilir Torku
CIMR-AL] Kalinlik Kalinlik Kalinlik Kalinlk Kalinlik Kalinik | Ebad |\ T i )
mm?2 mm?2 AWG, kcmil | AWG, kcmil mm?2 mm?2
R/L1, S/L2, T/L3 10 10ila 16 6 8ila 6 14 14
U/T1, V/IT2, W/ . . . 2ila2,5
T3 6 6ilal6 8 8ila 6 14 8ila 14 M5 (177 ila 22,1
4A0038 — +1,+2 — 6ila 16 - 6 14 14
Bl, B2 - 6ila 10 - 10ila 8 5.5 35ila8 | Ms (1727‘1;1‘&12552 3
. . . 4ila 6
@ 10 6ila 16 6 10ila 6 8 5,5i1la 14 M6 (35.4 ila 53.1)
R/L1, S/L2, T/L3 16 16 ila 25 6 6ila 4 14 14 ila 22
U/T1, V/IT2, W/ . . . 4ila6
T 16 16 ila 25 6 6ila 4 14 14 ila 22 M6 (35,4 ila 53,1)
— - - - - .
4A0044 ,+1,+2 16 ila 25 6ila4 14 14 ila 22 ——
BI, B2 - 6ila 10 - 10ila 8 8 55ila 8 Ms | 7‘;;&552 y
. . . 4ila 6
(@) 16 101ila 16 6 8ila 6 8 81ila 14 M6 (35,4 ila 53,1)
R/L1, S/L2, T/L3 16 101ila 16 4 6ilad 14 14
U/T1, VIT2, W/ 16 101ila 16 4 6ilad 14 14 )
4A0058 | T3 MS 9ila 1l
<4> — +1 - 16 ila 35 - 6ilal 22 14 ila 38 (79,7 ila 97,4)
BI1, B2 — 10ila 16 — 8ilad 14 8ila 14
16 101ila 16 6 8ila 6 8 81ila 14
R/L1, S/L2, T/L3 16 16 ila 25 3 4ila3 22 14 ila 22
U/TL, V/T2, W/ 25 16 ila 25 3 4ila3 22 14 ila 22 )
4A0072 | T3 M8 9ila 11
<4> — +1 - 251la 35 - 4ilal 30 22 ila 38 (79,7 ila 97,4)
BI1, B2 — 16 ila 25 — 6ila3 14 14 ila 22
D 16 16 ila 25 6 6 14 14 ila 22
R/L1, S/L2, T/L3 25 16 ila 50 2 3ila 1/0 30 22 ila 60
U/TL, VIT2, W/ 25 25 ila 50 2 3ila 1/0 30 22 ila 60 )
4A0088 | T3 s 9ila 11
<4> — +1 - 251la 50 - 3ila1/0 38 30 ila 60 (79,7 11a 97,4)
+3 - 16 ila 50 - 61ila 1/0 22 14 ila 60
D 16 16 ila 25 4 6ila4 22 14 ila 22
R/L1, S/L2, T/L3 35 251ila 50 1/0 2ila 1/0 38 30 ila 60
U/T1, VIT2, W/ 35 251ila 50 1 2ila 1/0 38 30 ila 60 i
4A0103 | T3 M8 9ila 11
<4> - +1 — 25ila 50 - 3ila 1/0 60 30 ila 60 (79,7 11a 97,4)
+3 — 25 ila 50 - 4ila 1/0 30 22 ila 60
16 16 ila 25 4 6ilad 22 14 ila 22
R/L1, S/L2, T/L3 50 351la 95 3/0 1/0 ila 4/0 60 38 ila 100
U/T1, VIT2, W/ 50 351la 95 2/0 1/0 ila 4/0 60 50 ila 100 .
4A0139 | T3 Mio | 18ila23
<4> — +1 - 50 ila 95 - 1/0 ila 4/0 100 60 ila 100 (159 ila 204)
+3 — 251ila 95 - 3 ila 4/0 50 30 ila 100
25 25 4 4 22 22
R/L1, S/L2, T/L3 70 50 ila 95 4/0 3/0 ila 4/0 80 60 ila 100
;JéTl, VIT2, Wi 70 70 ila 95 4/0 3/0 ila 4/0 80 80 ila 100 )
4A0165 M10 18 ila 23
<4> - +1 — 351la 95 — 11ila 4/0 50 Rx 2P 50 ila 100 (159 ila 204)
+3 - 50 ila 95 - 1/0 ila 4/0 60 50 ila 100
35 251ila 35 4 4ila2 22 22 ila 30
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Avrupa ve Cin igin <7>

A.B.D. igin <2>

Asya igin <3>

- = = g Sikma
Model ; Oneril Uygulanabilir Oneril Uygulanabilir Oneril Uygulanabilir] Vida
Terminal nerilen |Uygulanabilir Onerilen (Uygulanabilir Onerilen |Uygulanabilir| Torku
CIMR-AL] Kalinlik Kalinhk Kalinlk Kalinlik Kalinhk Kalinik | Ebadr |\ S i
mm?2 mm?2 AWG, kcmil | AWG, kcmil mm?2 mm?2
R/L1, S/L2, T/L3 95 35 ila 95 300 2 ila 300 150 30 ila 150
%Tl’ ViT2, Wi 95 35 ila 95 300 2 ila 300 150 30 ila 150 .
4A0208 vio | 18ila23
< |-+ — 35 ila 150 - 1i1a250 | 80%x2P | 38ila150 (159 ila 204)
+3 - 25 ila 70 - 3 ila 3/0 80 22 ila 80
o 50 50 ila 150 4 4 ila 300 22 22 ila 150
R/L1, S/L2, T/L3 120 95 ila 300 400 1 ila 600 150 38 ila 325
[TJQTI’ ViT2, Wi 120 95 ila 300 400 1/0 ila 600 150 38 ila 325 .
4A0250 vio | 18ila23
<= |-+l - 70 ila 300 _ 3/0 ila 600 200 80 ila 325 (159 ila 204)
+3 - 35 ila 300 — 1ila 325 125 38 ila 325
© 70 70 ila 240 2 2 ila 350 22 22 ila 200
R/L1, S/L2, T/L3 185 95 ila 300 500 2/0 ila 600 200 80 ila 325
[TJQTI’ VIT2, Wi 185 95 ila 300 500 2/0 ila 600 200 80ila325 | MI2 (2§§ SZ ‘3“5) "
4A0296 | +1 - 70 ila 300 _ 3/0 ila 600 325 80 ila 325
<q> .
+3 - 35 ila 300 - 1ila 325 150 38ila325 | MIO (122 ﬂz 334)
o 95 95 ila 240 2 2 ila 350 30 30ila200 | MI2 (225 ﬂz ‘3‘2 "
R/L1, S/L2, T/L3 240 95ila300 | 4/0x2P | 3/0ila 600 250 80 ila 325
ITJ;TI’ V/T2, Wi 240 95ila300 | 4/0x2P | 3/0ila 600 250 80ila325 | MI2 (2§§ ﬂ: ‘3“5) 4
4A0362 | +1 _ 95 ila 300 _ 4/0 ila 600 325 100 ila 325
<4> N
+3 - 70 ila 300 . 3/0 ila 600 200 80ila325 | MI0 (1;2 ﬁ: ;3 "
o 120 120 ila 240 1 1 ila 350 30 30ila200 | MI2 (2§§ ﬁ: g'(s) "
R/L1,S/L2, T/L3| 95 x2P 95ila 150 | 300x2P | 4/0ila300 | 100x2P | 80ila 150
[TZTI’ VIT2, W g5 5 0p 95ila150 | 300x2P | 4/0ila300 | 125x2P | 80ila 150 .
4A0414 vy | 32ila40
< |-+l - 70 ila 150 _ 3/0ila300 | 150x2P | 80ila 150 (283 ila 354)
+3 - 70 ila 150 7 3/0ila300 | 80 x 2P 80 ila 150
o 95 35 ila 95 1 1ila 3/0 38 38 ila 100
R/LL,S/L2, T/L3| 120x2P | 95ilal150 | 3/0x4P | 3/0ila300 | 125x2P | 80ila 150
[TJ;TI’ VITZWE L 1s0x2P | 95ila150 | 4/0x4P | 3/0ila300 | 150x2P | 80ila 150
4A0515 vy | 32ila40
< |-+ _ 70 ila 150 - 1/0i1la300 | 60 x 4P 60 ila 150 (283 ila 354)
+3 - 70 ila 150 - 10112300 | 100x2P | 60ila 150
o 150 50 ila 150 1/0 1/0 ila 300 60 50 ila 150
R/L1, S/L2, T/L3| 95 x 4P 95ila 150 | 300x4P | 4/0ila300 | 80 x 4P 80 ila 150
%Tl’ VIT2, WE g5 5 4p 95ila 150 | 300x4P | 4/0ila300 | 80 x 4P 80 ila 150
4A0675 vy | 32ila40
< |- +1 - 70 ila 150 - 1/0ila300 | 125x4P | 60ila 150 (283 ila 354)
+3 _ 70 ila 150 - 1/0ila300 | 60 x 4P 60 ila 150
o 95 x 2P 60 ila 150 2/0 2/0 ila 300 60 70 ila 150
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Avrupa ve Cin igin <7> A.B.D. igin <2> Asya igin <3> Sikma
Model Terminal Onerilen |Uygulanabilirf, Onerilen [Uygulanabilir Onerilen [Uygulanabilirl Vida Torku
CIMR-AL] Kalinlik Kalinlik Kalinlik Kalinlk Kalinlik Kalinik | Ebad |\ T i )
mm?2 mm?2 AWG, kcmil | AWG, kcmil mm?2 mm?2
R/L1, S/L2, T/L3,
R1/L11, S1/L21, 120 x 4P 95ila 150 (4/(2 Rx 4P) 3/0 ila 300 150 Rx 4P 125 ila 150
Rx 2
T1/L31
4A0930 [TjéTl’ VAZWEL 120 x4p | 95ila150 |10 x 4P)x 2| 3/0ila300 | 150x4P | 125ilal50 | ypp, | 32il240
Y (283 ila 354)
-+l - 95 ila 150 - 4/01la 300 |(125 x4P) x 2| 100 ila 150
+3 - 95 ila 150 - 4/0 ila 300 125 x 4P 100 ila 150
D 120 Mx 2P 70 ila 120 3/0 3/0 ila 250 100 80 ila 125
R/L1,S/L2, T/L3,
RI/L1L, SI/L21, | (95x 4P)x 2| 95ila 150 |(300 x 4P) x 2| 4/0 ila 300 |(125 x 4P) x 2| 100 ila 150
T1/L31
4A1200 [Tngl’ VA2 W 95 4Py x 2| 95ila 150 [(300x 4P)x 2| 4/0ila300 |(125 x 4P) 2| 100ila 150 | yp, | 32il240
. (283 ila 354)
- +1 - 120 ila 150 - 250ila 300 ((150 x 4P) x 2| 125 ila 150
+3 - 95 ila 150 - 4/01ila 300 |(100 x 4P) x 2| 100 ila 150
D 95 x 4P 95 ila 120 4/0 4/0 ila 250 125 100 ila 125

<1> Burada listelenen kalinliklar Avrupa ve Cin'de kullanim igindir.
<2> Burada listelenen kalinliklar Birlesik Devletler'de kullanim igindir.
<3> Burada listelenen kalinliklar Cin hari¢ Asya'da kullanim igindir.

<4> CIMR-A®4A0058 ila 4A1200 siiriicii modelleri, UL/cUL uyumu i¢in kapali ¢evrimli sikistirmali terminallerin kullanilmasini

gerektirmektedir. Sikistirma (crimping) i¢in sadece terminal {ireticisinin 6nerdigi aletleri kullaniniz.

Not: 1.

2.

CIMR-A04A1200 modeli UL uyumludur, eger siiriiciiniin kurulmus oldugu panele veya dolaba giren hava 45°C veya daha diisiik ise.
Daha fazla bilgi i¢in en yakin YASKAWA temsilciniz veya satis ofisimiz ile baglant1 kurunuz.
Bu baglantilar1 yapmak i¢in sikistirmali yalittimli terminaller veya yalitimli boru sistemleri kullaniniz. Kablolar, 75°C stirekli

maksimum izin verilen sicaklikta 600 V UL onayli vinil kilifl1 yalitima sahip olmalidir. Cevre sicakligi 40°C {izerinde olmamalidir.

Kapal Gevrimli Sikistirmali Terminal Tavsiyeleri

YASKAWA biitiin siirticii modellerinde kapali-¢cevrimli sikigtirmali (crimp) terminallerin kullanilmasini tavsiye eder.
UL/cUL onayi, CIMR-A[J2A0110 ila 2A0415 ve 4A0058 ila 4A 1200 modellerinde siirticiiniin ana devre terminalleri
baglanirken sikistirmali terminallerin kullanimin1 6ngérmektedir. Sadece sikistirmali terminal {ireticisinin belirledigi
sikistirma (crimping) aletlerini kullaniniz. YASKAWA, yalitimli baslik icin JST ve Tokyo DIP tarafindan iiretilen (veya
dengi) sikistirma terminallerini tavsiye eder.

Asagidaki tablo YASKAWA-tavsiyeli sikistirma terminaller, aletler ve yalitimh bagliklar ile tel kalinliklarina ve
terminal vida 6l¢iilerine karsiliktir. Siirlicii modelinize ait tel kalinlig1 ve vida 6l¢iisii i¢in ilgili Tel Kalinligi ve Tork
Spesifikasyonlari tablosuna bakiniz. YASKAWA satis departmani veya YASKAWA temsilciliklerine siparis veriniz.

Tel Kalinhign erminal e _ At Yayuml, Baslhk Kod <1>
Model Numarasi Makine No. Sikma Cene odel No.
2 mm? M4 R2-4 YA-4 AD-900 TP-003 100-054-028
14 AWG
3,5/5,5 mm? M4 R5,5-4 YA-4 AD-900 TP-005 100-054-029
12/10 AWG M5 R5,5-5 YA-4 AD-900 TP-005 100-054-030
8 mm?2 M4 8-4 YA-4 AD-901 TP-008 100-054-031
8 AWG M5 R8-5 YA-4 AD-901 TP-008 100-054-032
M4 14-NK4 YA-4 AD-902 TP-014 100-054-033
VA M5 R14-5 YA-4 AD-902 TP-014 100-054-034
6 AWG M6 R14-6 YA-5 AD-952 TP-014 100-051-261
M8 R14-8 YA-5 AD-952 TP-014 100-054-035
22 mm2 M6 R22-6 YA-5 AD-953 TP-022 100-051-262
4 AWG M8 R22-8 YA-5 AD-953 TP-022 100-051-263
3g ,’ gi{,“vgz M8 R38-8 YA-5 AD-954 TP-038 100-051-264
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Sikigtirmali

Alet

o Terminal : Yalitimh Bashk
Tel Kalinhgi 2 Terminal Kod <1
J Vidalart |y ol Numarasi | Makine No. Sikma Gene Model No. g
50 / 60 mm?2 M8 R60-8 YA-5 AD-955 TP-060 100-051-265
1 AWG
1/0 AWG M10 R60-10 YF-1, YET-300-1 | TD-321, TD-311 TP-060 100-051-266
1/0 AWG x 2P
1 AWG x 2P
2 AWG x 2P M10 38-L10 YF-1, YET-150-1 | TD-224, TD-212 TP-038 100-051-556
80 mm?
2/0 / 3/0 AWG M10 80-10 YF-1, YET-300-1 | TD-323,TD-312 TP-080 100-051-267
2/0 AWG x 2P
3/0 AWG x 2P M10 80-L10 YF-1, YET-150-1 | TD-227, TD-214 TP-080 100-051-557
3/0 AWG x 4P MI12 80-L12 YF-1, YET-300-1 | TD-323, TD-312 TP-080 100-051-558
100 mm?2 YF-1, YET-300-1 | TD-324, TD-312
410 AWG M10 R100-10 YF-L YET150-1 | TD.228.TD-214 TP-100 100-051-269
4/0 AWG x 2P M10 100-L10 YF-1, YET-150-1 | TD-228, TD-214 TP-100 100-051-559
4/0 AWG x 4P MI2 100-L12 YF-1, YET-300-1 | TD-324, TD-312 TP-100 100-051-560
150 mm? M10 R150-10 YF-1. YET-150-1 | TD-229, TD-215 TP-150 100-051-272
250/ 300 kemil MI12 R150-12 YF-1, YET-300-1 | TD-325, TD-313 TP-150 100-051-273
250 kemil x 2P M10 150-L10 YF-1, YET-150-1 | TD-229, TD-215 TP-150 100-051-561
250 kemil x 4P
300 kemil x 2P M12 150-L12 YF-1, YET-300-1 | TD-325, TD-313 TP-150 100-051-562
300 kcmil x 4P
200 mm? M10 200-10 YF-1, YET-300-1 | TD-327, TD-314 TP-200 100-051-563
350 kcmil
200 kemil M12 R200-12 YF-1, YET-300-1 | TD-327, TD-314 TP-200 100-051-275
350 kcmil x 2P
400 kemil < 2P M12 200-L12 YF-1, YET-300-1 | TD-327, TD-314 TP-200 100-051-564
325 mm? M10 325-10 YF-1, YET-300-1 | TD-328, TD-315 TP-325 100-051-565
500 kcmil
600 / 650 kcmil
500 kemil x 2P M12 325-12 YF-1, YET-300-1 | TD-328, TD-315 TP-325 100-051-277
600 kcmil x 2P

<I1>Kodlar bir set ii¢ sikistirmali terminal ve ti¢ yalitimli baslig1 gosterir. Her baglant: i¢in iki set kullanarak giris ve ¢ikis baglantisint hazirlaym.

Ornek 1: iki giris ve cikisa ait 300 kemil olan modeller, giris terminalleri igin bir set ve ¢ikis terminalleri icin bir set gerektirmektedir; boylece

kullanict iki set [100-051-272] i¢in siparis vermelidir.
Ornek 2: Iki girig ve ¢ikis i¢in 4/0 AWG x 2P olan modeller, girig terminalleri i¢in iki set ve ¢ikis terminalleri i¢in iki set gerektirmektedir;
bdylece kullanici dort set [100-051-560] igin siparis vermelidir.
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Girig Sigorta Kurulumu

Kurulum kilavuzu, asagidaki tabloda listelenen sigortalar yoluyla brans devre korumasinin temin edilmesini éngérmektedir.

Sigorta Tipi
cmn?ﬁlu Uretici: Bussmann
Model Sigorta Amper Degeri (A)
U¢ Faz 200 V Simif
2A0004 FWH-70B 70
2A0006 FWH-70B 70
2A0010 FWH-70B 70
2A0012 FWH-70B 70
2A0021 FWH-90B 90
2A0030 FWH-100B 100
2A0040 FWH-200B 200
2A0056 FWH-200B 200
2A0069 FWH-200B 200
2A0081 FWH-300A 300
2A0110 FWH-300A 300
2A0138 FWH-350A 350
2A0169 FWH-400A 400
2A0211 FWH-400A 400
2A0250 FWH-600A 600
2A0312 FWH-700A 700
2A0360 FWH-800A 800
2A0415 FWH-1000A 1000
Uc¢ Faz 400 V Simif
4A0002 FWH-40B 40
4A0004 FWH-50B 50
4A0005 FWH-70B 70
4A0007 FWH-70B 70
4A0009 FWH-90B 90
4A0011 FWH-90B 90
4A0018 FWH-80B 80
4A0023 FWH-100B 100
4A0031 FWH-125B 125
4A0038 FWH-200B 200
4A0044 FWH-250A 250
4A0058 FWH-250A 250
4A0072 FWH-250A 250
4A0088 FWH-250A 250
4A0103 FWH-250A 250
4A0139 FWH-350A 350
4A0165 FWH-400A 400
4A0208 FWH-500A 500
4A0250 FWH-600A 600
4A0296 FWH-700A 700
4A0362 FWH-800A 800
4A0414 FWH-800A 800
4A0515 FWH-1000A 1000
4A0675 FWH-1200A 1200
4A0930 FWH-1200A 1200
4A1200 FWH-1600A 1600
Not: CIMR-AO4A1200 modeli UL uyumludur, eger siiriictiniin kurulmus oldugu panele veya dolaba giren hava 45°C veya daha

diistik ise. Daha fazla bilgi i¢in en yakin YASKAWA temsilciniz veya satis ofisimiz ile baglanti kurunuz.
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B Kontrol Devresi Terminalleri i¢cin Algak Gerilim Baglantisi

Algak gerilim kablolarint NEC Smif 1 devre iletkenlerine baglayiniz. Baglant1 i¢in ulusal veya yerel yonetmeliklere
bagvurunuz. Siiriiciiniin dahili kontrol gii¢ beslemesi kullanilmaz ise, kontrol devresi terminali i¢in bir sinif 2 gii¢
beslemesi kullanin. Sinif 1 devre iletkenleri ve sinif 2 gii¢c beslemelerine ait sartlar igin NEC Madde 725 Smif 1, Smif 2
ve Sinif 3 Uzaktan Kontrol, Sinyallesme ve Gii¢ Limitli Devrelere bakiniz.

Giris / Cikis Terminal Sinyali Giic Beslemesi Spesifikasyonlari
Acik Kollektor Cikiglar DM+, DM- Sinif 2 gii¢ beslemesi gerektirir.
.. S1-S8, SN, SC, SP, HC, H1, Stirtictiniin dahili LVLC gii¢ beslemesini kullaniniz. Harici gii¢ beslemesi
Dijital girigler .
H2 icin sinif 2 kullanin.
.. +V, -V, A1, A2, A3, AC, AM, | Siiriicliniin dahili LVLC gii¢ beslemesini kullaniniz. Harici gii¢ beslemesi
Analog girisler / ¢ikislar -
FM icin sinif 2 kullanin.

B Siiriici Kisa Devre Degeri

Bu siirticii Giris Sigorta Kurulumu sayfa 47'de belirlenen Bussmann Tip FWH sigortalar ile korundugunda en fazla
100,000 RMS simetrik amper, 600 Vac maksimum (200 V sinifi siiriiciilerde 240 V'a kadar, 400 V sinift siiriiciiler i¢in
480 V'a kadar) verecek kapasitede bir devrede kullanima uygundur.

@ Siiriicii Motor Asir Yiik Korumasi

Motor asir1 yiik korumasini etkinlestirmek i¢in parametre E2-01'yi (motor anma akimi) ayarlayin. Dahili motor agin yiik
korumast UL 'de listelenmekte olup NEC ve CEC uyumludur.

B E2-01 Motor Anma Akimi
Ayar Araligi: Modele Bagh
[k Ayar: Modele Bagl

Eger parametre L1-01, 0'a ayarl degil ise (Ilk ayar 1'dir ve standart endiiksiyon motorlarinin korumasini etkinlestirir),
parametre E2-01 (motor anma akimi) motoru korur.

Eger Auto-Tuning basarili sekilde gergeklestirilmis ise, T1-04'a girilen motor verileri otomatik olarak parametre E2-01'a
yazilir. Eger Auto-Tuning ger¢eklestirilmemis ise, parametre E2-01'e dogru motor anma akimini elle giriniz.

B L1-01 Motor Asin Yiik Korumasi Segimi

Siiriicii; motoru asir1 1sinmaktan koruyan, siire, ¢ikis akimi ve ¢ikis frekansi bazinda elektronik bir asir1 yilik koruma
fonksiyonuna (oL1) sahiptir. Elektronik termal asir1 yiik fonksiyonu UL'de taninmakta olup, bu nedenle tek motor
caligtirmasi i¢in harici bir termal role gerektirmemektedir.

Bu parametre, uygulanan motor tipine gore kullanilan motor agir1 yiik egrisini seger.

Ayar Aciklama
0 Etkin degil Siirlictiniin dahili motor asir1 yiik korumast etkin degil.

Anma hizinin altinda ¢alistiginda, sinirli sogutma yetenegi ile standart kendinden sogutmali
1 Standart fan sogutmali motor (default) bir motora ait koruma karakteristiklerini seger. Motor anma hizinin altinda ¢alistiginda,
motor asirt yiik algilama diizeyi (oL1) otomatik olarak iner.

10:1'lik bir hiz aralig1 ile kendinden sogutmali yetenegi olan bir motora ait koruma
karakteristiklerini seger. Motor anma hizinin 1/10'u altinda ¢alistiginda, motor asir1 yiik
algilama diizeyi (oL1) otomatik olarak iner.

1:10'luk bir hiz aralig1 ile siiriicii gorev
motoru

Sifir hiz (disaridan sogutmali motor) dahil olmak {izere — herhangi hizda kendisini sogutma
3 1:100'lik bir hiz aralig1 ile vektdr motoru | yetenegine sahip bir motora ait koruma karakteristiklerini seger. Motor asir1 yiik algilama
diizeyi (oL1) tiim hiz aralig1 boyunca sabittir.

Degisken torklu bir PM motoruna ait koruma karakteristiklerini secer. Motor anma hizinin

4 Degisken torklu siirekli miknatish motor altinda ¢alistiginda, motor asir1 yiik algilama diizeyi (oL1) otomatik olarak iner.

Sabit torklu bir PM motoruna ait koruma karakteristiklerini secer. Motor asir1 yiik algilama

E Sabit torklu Siirekli Miknatisl Motor diizeyi (oL1) biitiin hiz aralig1 boyunca sabittir.

Anma hizinin altinda ¢alistiginda, sinirlt sogutma yetenegi ile standart kendinden sogutmali
6 Standart fan sogutmali motor (50 Hz) bir motora ait koruma karakteristiklerini seger. Motor anma hizinin altinda ¢alistiginda,
motor asir1 yiik algilama diizeyi (oL 1) otomatik olarak iner.
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Siiriiciiyii eszamanh ¢aligtirma i¢in birden fazla motora baglarken, elektronik agir1 yiik korumasini (L1-01 = 0) etkisiz
kilin ve her motoru kendi motor termal asir1 yiik r6lesine baglayimn.

Bagka bir motor asir1 yiik onleyici aygit monte edilmemis ise, siiriicii tek bir motora baglanirken motor asir1 yiik
korumasini (L1-01 =1 ila 5) etkinlestirin. Siiriicii elektronik termal asir1 yiik fonksiyonu, siiriiciiye ait ¢ikisi kapatan ve
motorun ilave asirt 1stnmasini dnleyen bir oL 1 hatasina neden olur. Siiriiciiye gii¢ verildigi siirece motor sicakligi siirekli
bicimde hesaplanir.

B L1-02 Motor Asiri Yiik Korumasi Siiresi
Ayar Araligi: 0,1 ile 5,0 dk
Fabrika Ilk ayar1: 1,0 dk

Parametre L1-02; siiriicii 50 Hz'de ve motorun tam yiik amp. degerinin (E2-01) %150'sinde ¢alisirken, oL 1 hatas1
olusmadan 6nce motorun hangi siire ile ¢alistirilmasina izin verilecegini saptar. L1-02'nin degerinin ayarlanmasi, oL1
egrilerinin degerini asagidaki semanin y ekseninde yukar1 kaydirabilir, fakat egrilerin seklini degistirmeyecektir.

Sire (dak)
10 ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,
7 ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,
3N N
Soguk Start
1 N
o4l 777777777 77777777 T Sicak Start
0.1 3 Motor Akimi (%)
0 100 150 200 (E2-01=% 100)

€ Harici Sogutucu (IP00 Muhafazasi) hakkinda Uyari Notlari

Harici bir sogutucu kullanildiginda, UL uyumlulugu, ¢evredeki personelin yaralanmasini énlemek amaciyla ana
devredeki agik kapasitorlerin kaplanmasimi gerektirir.

Harici sogutucunun ¢ikinti yapan boliimii ya muhafazanin igerisinde ya da siiriicii kurulumu bittikten sonra uygun bir
kapasitor kapagi ile korunabilir. Siirlicii modelleri ile kapasitor kapaklarini eslestirmek i¢in asagidaki tabloyu kullaniniz.
Kapasitor kapaklari bir YASKAWA temsilciliginden ya da dogrudan YASKAWA satis departmanindan siparis edilebilir.
Asagidaki tablo mevcut kapasitor kapaklarini siralamaktadir.
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S“é?ﬁgmge' Kod Numarasi Model Sekil
2A0110 100-061-273 ECAT31875-11
2A0138 100-061-274 ECAT31876-11
2A0169

100-061-275 ECAT31877-11
2A0211
2A0250

100-061-277 ECAT31726-11
2A0312
2A0360

100-061-278 ECAT31698-11
2A0415
4A0058 100-061-273 ECAT31875-11
4A0072 100-061-274 ECAT31876-11
4A0088 7

100-061-276 ECAT31878-11
4A0103
4A0139

100-061-275 ECAT31877-11
4A0165
4A0208 100-061-277 ECAT31726-11
4A0250
4A0296 100-061-278 ECAT31698-11
4A0362
4A0414 100-061-279 ECAT31877-11
4A0515

100-061-280 ECAT31746-11
4A0675
4A0930

100-061-281 <1> ECAT31741-11 8

4A1200

<1> Iki takim gerektirir.

Not: CIMR-AO4A1200 modeli UL uyumludur, eger siiriiciiniin kurulmus oldugu panele veya dolaba giren hava 45° veya daha diigiik
ise. Daha fazla bilgi i¢in en yakin YASKAWA temsilciniz veya satig ofisimiz ile baglanti kurunuz.

Sirtict (harici panel)

Kapasitérler acikhigi

Surtcu (dahili panel)

Kapasitér kapagi Kurulum vidasi

Sekil 7
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Sirlcu (harici panel)

- Kapasitorler agikhigi

Surtcu (dahili panel)
Kapasitor kapagi

Kurulum vidasi
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